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Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych D.00.00.00 — Wymagania ogoine

D.M.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D.M.00.00.00 - “Wymagania Ogo6lne” odnosi si¢ do wymagan wspdlnych dla
poszczegblnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktére zostang wykonane

w ramach inwestycji:

- zagospodarowanie terenu przy budynku Urz¢du Miejskiego w Tykocinie.

12. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych wp. 1.1.

13. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w n/n ST obejmujg wymagania wspdlne dla robét objetych nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysoko$ciowych

D.01.02.04 Rozbiorki elementéw drog ogrodzen i przepustow
D.02.01.01 Wykonanie wykopéw w gruntach I+V kat.

D.02.03.01 Wykonanie nasypoéw w gruntach I+V kat.

D.03.02.01 Kanalizacja deszczowa

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podioza
D.04.05.01 Podbudowa pomocnicza z gruntu stabilizowanego cementem
D.04.04.02 Podbudowa z mieszanki niezwigzanej z kruszywem tamanym Csoo
D.05.03.01 Nawierzchnia z kostki kamiennej

D.05.02.12 Nawierzchnia z brukowca

D.06.01.01 Humusowanie i obsianie skarp

D.07.02.01 Oznakowanie pionowe

D.08.01.01 Krawezniki betonowe

D.08.01.02 Krawgzniki kamienne

D.08.02.03 Chodniki z ptyt kamiennych

D.08.03.02 Obrzeza kamienne

D.10.02.01 Wykonanie schodéw z plyt granitowych

D.10.01.01 Naprawa powierzchni murkéw i balustrad

ST-0-01 Ogrodzenie panelowe
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D.00.00.00 - Wymagania ogolne Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych

14.

Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione poniZej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

14.1.

14.2.

14.3.

144

1.4.5.

14.6.

14.7.

1.4.8

1.4.9.

1.4.10.
1411
14.12.

14.13.

14.14.

14.15.

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiagcy catos¢ techniczno-uzytkowa
(droge) albo jego czgs¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy,
korpus ziemny, wezel)
Chodnik —wyzaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz rachu pieszych wraz z
wszelkimi wzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem rachu.
Dzgennik budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, Z ponumerowanymi stronami, shuzacy do
notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robédt, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inspektorem Nadzoru, Wykonawcg i projektantem.
Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania W jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielagcymi jezdnie.
Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
Konyto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
Ksigga obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do
wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczef, szkicdw 1 ew.
dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora
Nadzoru.
Laboratorivan - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialéw oraz rob6t.
Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg projektows i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podtoze gruntowe 1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa scieralna - gébma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.
b) Warstwa wigigca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca
lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowa.
c) Warstwa wyrownawcza - warstwa shuzaca do wyréwnania nierdwnosci podbudowy luib profilu
istniejacej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obeigzen od ruchu na podioze.
e) Podbudowa zasadnicza - gbéma cze$¢ podbudowy speniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni.
f) Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy speliajaca obok fimkcji nosnych funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca..




Specyfikacje Techniczne dla robot drogowych D.00.00.00 — Wymagania ogolne

14.16. Niweleta - wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

14.17. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesh
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robdt budowlanych.

1.4.18. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i kizewéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy
drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i sSrodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.4.19. Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdoéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, shizaca jednoczesnie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.20. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

14.21. Podlote ulepszone nawierzchni — gbéma warstwa podioza, lezgca bezpoSrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

14.22. Polecenie Iniymiera/Kierownika projelktu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawey przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

14.24. Przedsiewzecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita
modemizacja (zniana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtumym) istniejacego
polaczenia.

1.4.25. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przeptywu
matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kolowego, pieszego.

1.4.26. Przetargowa Dokumentacja Projeltowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.27. Slepy Kosgorys - wykaz obdt z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

14.28. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych fumkgcji terenom

naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.29. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewzi¢cia budowlanego, stanowiaca odrebng catosé konstrukcyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spehienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modemizacja, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

15. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1.  Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami, lokalizacje i wspolrzedne reperéw, wspdtrzedne punktéw gléwnych oraz
wszelkie dane niezbedne do ich zidentyfikowania w terenie, dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji
projektowej 1 jeden egzemplarz ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny
koszt.
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D.00.00.00 - Wymagania ogolne Specyfikacje Techniczne dla robot drogowych

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegbtowych warunkach umowy.

1.5.2.1. Dokumentacja przetargowa
Dokumentacja przetargowa zostata wykonana na podstawie projektu wykonawczego i zawiera:

- dokumentacj¢ projektowa (projekt wykonawczy na roboty drogowe i na przebudowe sieci teletechnicznej)
- szczeglowe specyfikacje techniczne (specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot)
- przedmiar robot — kosztorys ,.Slepy” (przedmiar na roboty drogowe i na przebudowe sieci teletechnicznej)

1.5.2.2. Dolkumentacja przekazana Wykonawcy po priyznaniu kontraktu
Po przyznaniu kontraktu Wykonawcy zostanie przekazana nastepujaca dokumentacja:

- projekt wykonawczy drogowy

- projekt stalej organizacji ruchu

- projekt remontu kanalizacji deszczowej
projekt budowy o$wietlenia ulicznego

Dokumentaqa projektowa jest dostepna do wgladu oferentom w czasie opracowywania ofert cenowych w siedzibie
Zamawiajacego.

1.5.2.3. Dokumentacja do wykonania przez Wykonawce
Jesli w trakcie robét okaze si¢ koniecznym uzupelnienie dokumentacji projektowej przekazanej przez

Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i ST na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przedlozy
Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodnosé robot z dokumentacjq projektowq i ST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora
Nadzoru Wykonawcy stanowig cze$¢ kontraktu, a wymagania wyszczegélnione w choéby jednym z nich sg
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje nastgpujaca kolejnos¢ ich
waznosci okre§lona w ,,Ogolnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.
W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszcezalne
s odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli musza by¢
jednorodne i wykazywag bliska zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa lub ST, i wplynie to na
niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastapione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.54. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
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Specyfikacje Techniczne dla robot drogowych D.00.00.00 — Wymagania ogélne

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi kontraktu do zatwierdzenia
uzgodniony z zarzadcg drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w
czasie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt powinien by¢ na biezaco aktualizowany
przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu wymaga kazdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposdb
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdr i znmakéw, dla kidrych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktdrych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice
informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w cene
kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosei dla osdb
lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dzialania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegblny wzglad na:
1) lokalizacj¢ baz, warsztatéw, magazynoéw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych
2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
-  zanieczyszczeniem zbiormnikéw i ciekéw wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
- mozliwo$cia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpoZarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy latwopalne beda skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdbw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
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Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na $rodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich szkodliwo$é zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatdow od
wiasciwych organéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialéow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze ST, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wihascicielami tych urzadzen potwierdzenie informagji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim hanmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktdre
majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji 1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic Inspektora
Nadzoru i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdt.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu
1 zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzalania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i wrzadzen podziemmnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposdb
powodujacy minimalne niedogodnosei dla mieszkancow. Wykonawea odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy w
sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dzialalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawcg a
wiascicielami nieruchomosci i1 dotyczacych korzystania z wlasnosci 1 drég wewnetrznych. Jednakze Inzynier/Kierownik
projektu nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowal sie¢ do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy transporcie materiatlow i
wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych
wagowo ladunkéw i w sposdb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera/Kierownika
projektu. Pojazdy i fadunki powodujace nadmieme obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony
fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu..

1.5.10. Bezpieczeristwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw dotyczacych bezpieczenistwa i higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbal, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych odpowiednich wymagan sanitarych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednig
odziez dla ochrony Zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczefistwa
publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebne;j
zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczgeia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera/Kierownika projektu..

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu.
powinien rozpoczag roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore s w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciggly bedze informowaé
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

Wazelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkdow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu ub
specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowainos¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne nommy i przepisy, ktore spelnia¢ majg
materialy, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowino
inaczej. W przypadku gdy powolane nommy i przepisy panstwowe odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu
moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie nommy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz
powolane nomy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
muszag by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geologicznym
lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca
zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowaé zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w
wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdZnienia w robotach, Inzynier/Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydiuzenie czasu wykonania rob6t i/lub wysokos¢
kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ cene kontraktows.

7% MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do
robot Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrodia wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materialéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Zatwierdzenie partii (czesci) materiatoéw z danego Zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
#rodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego
addta w sposob ciggly spehniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu rob6t.
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2.2, Pozyskiwanie materialéw miejscowych

jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to Zrédla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacyi zrodta.
Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji
panstwowej 1 samorzadowej do zatwierdzenia Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spehienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow z
jakiegokolwiek Zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadkiad czasowo zdjgte z terenu ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w haldy i
wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop6w na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odkiad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Z wyjatkiem uzyskania pa to pisemnej zgody Inzyniera/Kierownika projektn, Wykonawca nie bedzie prowadzié
zadnych wykopdw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegélnione w dokumentach umowy.
Eksploatacja zrodet materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwomie materialtow mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu sprawdzenia

zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialéw moga by¢ pobierane w celu

sprawdzenia ich whasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceeptacii okredlonej partii materialéw pod

wzgledem jakosci.

W p:zypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcje wytwdmi beda zachowane nastepujace

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspdlpracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcj,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytwomi, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji umowy.

24. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy, badz zlozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktdrych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie przewar-
tosciowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i niezaplaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ 1 wlasciwo$¢ do robét 1 byly dostgpne do kontroli
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego skfadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.
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2.6. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialn w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materialu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez
zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do robé6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
iloSci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentagcji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z nomami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos$¢ wariantowego uzycia sprz¢tu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢
pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do rob6t.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o§ przy transporcie materialéw/sprzetu na
i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych tadunkéw i w
sposdb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera/K ierownika projektu.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych rob6t i whasciwosci przewozonych materiatw.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg byé uzyte przez
Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych drog publicznych na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5, WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa, oraz za jakos¢ zastosowanych materialow
i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji
robot oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
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Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji projektowe) lub przekazanymi na
pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana,
jesli wymagad tego bedzie Inzynier/Kierownik projektu, poprawione przez Wykonawcg na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokiadnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw rob6t beda
oparte na wymaganiach sformuowanych w umowie, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w nommach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialéw i robot,
rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialéw, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu beda wykonywane nie poZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera/Kierownika projektu
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania rob6t, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacja projektows, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a)  czgs ogolng opisujgea:
- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposdb prowadzenia robét,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- sposob zapewnienia bhp,
- wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczeg6lnych elementow robot,
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,
- wyposazenie W sprzgt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badar),
- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw
sterujacych a takze wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b)  czesC szczegbtows opisujaca dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu oraz wrzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposdb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos$é, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczego6lnych elementéw robot,

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zatozong jakos¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehng kontrole robét i jakosci materialdow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie wrzadzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazagda¢é od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos$¢ sa okreslone w ST, nomach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekci.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materialéw i dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos$¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienistwem wytypowane do
badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialn w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawcg do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownika projektu beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich
wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan
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Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie)
beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych,
przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Dla celoéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier/Kierownik projektu uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialéw u Zrodia ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow.

Inzynier/Kierownik projektu, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robt prowadzonego przez Wykonawcg,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialéw i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy s3 niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik
projektu poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtomych lub dodatkowych
badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i rob6t z dokumentacja
projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtdmych lub dodatkowych badar i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscié do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

*  Polska Norma lub

*  aprobatg techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sa objete certyfikacjg okreslong w pkt 1.

i ktore spelniaja wymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robdt
bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spehniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonala zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
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Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatacznika i

opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegdlnych elementéw robdt,

- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgéciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powiettza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunk6w geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegoélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inneistotne informacje o przebiegu robét.

Propozycije, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whois projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie. Projektant

nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnieni do wydawania polecen Wykonawcy robot.

2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
rejestru obmiarow.

3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jakosci materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy i Zamawiajacego powinny byé gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru rob6t. Winny byé
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

“@) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace dokumenty:
a)  pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b)  protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoly odbioru robét,

€)  protokoly z narad i ustalen,

f)  korespondencj¢ na budowie.
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o) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na Zzyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projektowa i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

‘Wiyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw .

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscia 1 w czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dhugoscei i odleglosci pomigdzy wyszezegdnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii
osiowe;.

Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m?
jako dtugo$¢ pomnozona przez Sredni przekrd;.

Tlodci, ktére maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania
robot.

74. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom Specyfikacji

Technicznych. Bedzie utrzymywag to wyposaZzenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a takze w przypadku
wystepowania dhizszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do
rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a)  odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b)  odbiorowi czesciowemu,

¢)  odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy
Odbiér czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego robét dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

84. Odbior ostateczny robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich iloéci, jakosci i
Catkowite zakoniczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem
do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.
Odbidr ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentdw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.1.
Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badaf i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja
projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiordw robét zanikajgcych i
ulegaiacych zakryciu, zwlaszeza w zakresie wykonania robét uzupeiajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowychlub robdt uzupehniajacych w warstwie scieralnej tub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czyrmosei i i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego
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wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenistwo ruchu, komisja dokona potrgceri, oceniajgc pomniejszona
warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

8.4.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokdt odbioru ostatecznego robot

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzagdzona w

trakcie realizacji umowy.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentow umowy1 ew. uzupelniajaoe tub zamienne).

recepty 1 ustalenia technologiczne.

dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty).

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z ST i ew. PZJ.

opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, oSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych rob6t wiascicielom wrzadzen.

9. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu.

10.kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru

ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego

przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupehiajacych wyznaczy komisja.

No VAW

8.5. Odbiodr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4. “Odbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows ustalong dla

danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez

Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w Specyfikacji Technicznej i w

dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob6t beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

- warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy.

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
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Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne ST D.M.00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w Specyfikacji
Technicznej DM.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) Opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas budowy wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu
1 wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu rob6t
(c) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu.
(d) oplaty/dzierzawy terenu
(¢) przygotowanie terenu
() konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu.
() tymczasowa przebudowa urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(@ oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatet

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdoéw/przejazdéw 1 organizacji ruchu obejmuje:
(@) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania
) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414). wraz z pdzniejszymi zmianami

2. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995 r.,poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z poZniejszymi zmianami).
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D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z odtworzeniem
trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych w ramach inwestycji:

- zagospodarowanie terenu przy budynku Urz¢du Miejskiego w Tykocinie.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST obejmuja odtworzenie w terenie przebiegu trasy i punktow
wysoko$ciowych, przeniesienie punktéw poligonowych oraz wykonanie inwentaryzacji
powykonawczej.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtownych osi trasy i
punktéw wysokosciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperow roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie w spos6b trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. OkresSlenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza — wiclkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawierajace aktualne
informacje o przestrzennym rozmieszczeniu obiektow ogdlnogeograficznych oraz elementdéw
ewidencji i budynkow, a takze sieci uzbrojenia terenu.

Pozostate okreslenia s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicjami podanymi w

ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjs
projektowa, ST oraz poleceniami InZzyniera/Kierownika projektu.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne dotyczace materialow
Wymagania ogélne dotyczace materialdw podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogélne™.

2.2. Rodzaje materialow

Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych 214



D.01.01.01 Specyfikacje Techniczne dla robot drogowych

Materialami stosowanymi do odtworzenia osi trasy i punktéw wysoko$ciowych oraz wykonania pomiar6w

powykonawczych sa:
shupki betonowe,

- paleipaliki drewniane,
- rurkiibolce metalowe,
- plytki betonowe z krzyzem, rurki drenarskie - jako znaki podziemne,
- repery metalowe - jako znaki wysokosciowe,

materialy do prac obliczeniowych i kartograficznych,
quz inne materialy akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowal bolce metalowe. Pale drewniane umieszczone w
sasiedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ §rednice 0,15+0,20 m i dtugos¢ 1,5+1,7
m. Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m i $rednicy
0,05+0,08 m.

3.  SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne™.

3.2. Sprzet do odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych oraz pomiaréw powykonawczych

Do odtworzenia trasy i punktoéw wysokosciowych oraz wykonania inwentaryzacji powykonawczej nalezy stosowaé
odpowiedni sprzet geodezyjny:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tycdd,

- aty,

- ta$my stalowe, szpilki,

lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Do prac obliczeniowo - kameralnych nalezy stosowa¢ sprzgt komputerowy.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych oraz pomiaréw powykonawczych powinien
gwarantowaé uzyskanie wymaganej dokladnosci przy pracach pomiarowych, jak i przy opracowaniach
kartograficznych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogélne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport sprz¢tu i materialow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
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Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami GUGIK [2+11] .

W oparciu o materialy dostarczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej s zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Zze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig si¢ od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadomic o tym Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o wszelkich bledach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gléwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi€, czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znig si¢ od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe;, to powinien powiadomic o tym Inzyniera/Kierownika projektu.
Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikdw pomiaréw przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktéw. Forma i wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robdt.

Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z osrodka dokumentaciji
geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzaju, polozeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomej i
wysokosciowej) oraz 0 mapie zasadniczej i ewidencji gruntow.

5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych (repery robocze) nalezy
przeprowadzi¢ poprzez wykonanie pomiaréw w oparciu o materiaty zawarte w dokumentacji projektowej — dane do
wiytyczenia gléwnych punktéw osi trasy zawiera projekt drogowy.

Jako repery nalezy wykorzysta¢ istniejagce punkty osnowy geodezyjnej, dopuszcza si¢ korzystanie z
innych punktéw stanowigcych repery robocze, przy czym ich wyznaczenie powinno zosta¢ dokonane
w terenie przez obstuge geodezyjng w oparciu o punkty osnowy geodezyjnej.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktéw gléwnych osi trasy w stosunku do podanych w
dokumentacji wspo6trzednych tych punktéw nie powinny przekraczaé 3 cm. Rzedne reperéw roboczych
nalezy sprawdza¢ z dokladnoscig do 0,5 cm, stosujac niwelacje podwojna w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa przy wykorzystaniu punktow
wierzcholkowych z podanymi wsp6trzednymi naniesionych w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 m.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie mogg by¢
wieksze niz 5 cm.

Rzedne punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoécig do 1 ecm w stosunku do rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych, nur metalowych i bolcéw stalowych.
Usuniecie ich z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi znakami
po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
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Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopdw na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupelienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow 1 wykopdw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 m oraz wykopow glebszych niz 1 m. Odleglo$¢ miedzy
palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co
najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja projektowa.

5.6. 'Wyznaczenie granic pasa drogowego

Wyznaczenie granic pasa drogowego obejmuje wyznaczenie punktéw granicznych krawedzi pasa drogowego
na styku z dziatkami sgsiadujacymi z pasem drogowym (okreslenie granicy robot). Wyznaczenie granic pasa
drogowego powinno by¢ dokonane przez uprawnionego geodete w porozumieniu z Panstwowym Osrodkiem
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzne;.

Zgodnie z dokumentacja projektowa projektowany zakres robot zamyka si¢ w granicach terenu
przewidzianego do zajecia w trakcie realizacji inwestycji.

Do wyznaczenia krawedzi pasa drogowego nalezy stosowac dobrze widoczne paliki ub wiechy. Odleglo$¢ miedzy
palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej.

5.7. Przeniesienie i zabezpieczenie punktow poligonowych i punktéw osnowy geodezyjnej

Przed przystgpieniem do prowadzenia robét drogowych nalezy w sposob trwaty wyznaczy¢ w terenie lokalizacje
punktéw osnowy geodezyjnej. Lokalizacje punktdéw osnowy geodezyjnej nalezy okresli¢ w terenie w oparciu o
materialy uzyskane przez Wykonawce Robot w Powiatowym Osrodku Dokumentacji Geodezyjno — Kartograficzne;.
W tym celu punkty te powinny zosta¢ wyznaczone w terenie i oznaczone w sposob trwaly. Ewentualne zniszczenie
lub uszkodzenie punktéw osnowy geodezyjnej bedzie wymagalo ich odnowienia, co obcigzy Wykonawcee Robét.

5.8. Wykonanie pomiaréw powykonawczych
W pierwszej kolejnosci nalezy pomierzy¢ wznowiong lub zalozong osnowe geodezyjng. Nast¢pnie nalezy wykonac
pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G4 ‘“Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe”, mierzac wszystkie
elementy tresci mapy zasadnicze;.
Prace obliczeniowe nalezy wykonywag przy pomocy sprzgtu komputerowego. Wniesienie pomierzonej tresci na mape
zasadniczg oraz mape ewidencji gruntéw prowadzonych technikami tradycyjnymi nalezy wykona¢ metoda klasyczna
(kartowanie i kreSlenie reczne) lub przy pomocy automatéw kreslacych (ploterow).
Wykonang dokumentacj¢ geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowaé zgodnie z przepisami Instrukcji 0-3
‘Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej”, z podziatem na:

1) dokumentacj¢ techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego,

2) dokumentacj¢ techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacji.
Sposob skompletowania dokumentacji, o ktérej mowa w pkt2) oraz form¢ dokumentéw nalezy uzgodni¢ z
o$rodkiem dokumentacii.
Dla Zamawiajacego nalezy skompletowa¢ nastgpujace materiaty:
- wtomik mapy zasadniczej uzupelniony dodatkows trescia,
- kopie wykazéw wspolrzednych i wysokosci punktéw osnowy poziomej, wysokosciowej oraz wykazy
wspdlrzednych punktéw granicznych,
- kopie protok&t6w przekazania znakéw geodezyjnych pod ochrone,
- kopie opiséw topograficznych,
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- kopie szkicow polowych.
- mape numeryczng.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktoéw wysokosciowych oraz

wykonaniem pomiaréw powykonawczych nalezy prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i

wytycznych Glownego Urzedu Geodezji i Kartografii lub Gléwnego Geodety Kraju [2+11].

6.2. Sprawdzenie robdt pomiarowych

Sprawdzenie rob6t pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wedlug nastepujacych zasad:

- 0f drogi nalezy sprawdza¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmnie;
co 200 m na prostych,

- robocze punkty wysoko$ciowe nalezy sprawdzaé niwelatorem na calej dugosci budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robét zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktéw wysokosciowych w terenie oraz
wykonaniem pomiaréw powykonawczych jest: - 1 km trasy drogowe;j.
Zakres rob6t zgodnie z projektem drogowym.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogo6lne”.

8.2. Sposéb odbioru robét

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem osi trasy 1 punktow wysoko$ciowych w terenie rtéwninnym nast¢puje na
podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedklada Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Odbidr robdt zwigzanych z wykonaniem pomiaréw powykonawczych nastepuje po przedtozeniu skompletowanej
dokumentacji technicznej zgodnie z pkt. 5.7 n/n ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Platno$¢ za kilometr dla robdt liniowych oraz za hektar dla robdt powierzchniowych nalezy przyjmowaé na

podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej (odtworzenie trasy)

oraz po odbiorze skompletowanej dokumentacji geodezyjnej (pomiary powykonawcze).

Cena wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenia granic pasa drogowego

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych

- wyzaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposb trwaly, ochrona ich przed zmiszczeniem i oznakowanie watwiajace
odszukanie 1 ewentualne odtworzenie,

- przeniesienie punktéw poligonowych,

- odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej w wypadku ich zniszczenia w trakcie prowadzonych robot

- wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniesieniem zmian na mape zasadnicza.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. 1. Normy
1. PN-76/N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwy, okreslenia, oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obshuga inwestycji.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokos$ciowe.

Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

Wityezne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.

Wityczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.

Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U Nr 30, poz. 163 z péZniejszymi zmianami)
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D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiorka elementéw drogi w ramach inwestycji:

- zagospodarowanie terenu przy budynku Urz¢du Miejskiego w Tykocinie.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST dotycza rozbi6rki elementéw drog (roboty przygotowawcze) 1 obejmuja:
rozebranie istniejacej nawierzchni z brukowca

rozebranie istiejacej podbudowy

rozebranie chodnikéw z plyt betonowych i kostki betonowe;j

rozebranie kraweznikéw betonowych

rozebranie innych elementéw

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST
D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

1.5. Ogélne warunki dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu. Wymagania ogoélne dotyczace robdt podano w ST D.M.00.00.00
,»Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprz¢tu

Wymagania ogdélne dotyczace sprzgtu podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorka elementéw drogi nalezy stosowac:

- spycharki,

- koparki,

- samochody ci¢gzarowe,

- mioty pneumatyczne,
Drobne roboty mozna wykonywaé recznie przy zastosowaniu prostych narzedzi pomocniczych.

Rozbiorki elementéw drog 27+
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materialy z rozbi6rki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wyznaczone przez Wykonawce,
uzgodnione z Inzynierem/Kierownikiem projektu. Sposob gospodarki materiatami uzyskanymi z rozbi6rek istniejacych
nawierzchni i urzadzen drogowych zostat okreslony w punkcie 5 niniejszej SST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robét
Ogolne zasady wykonywania robét podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogé6lne™.

5.2. 'Wykonanie rozbiérki

Istniejaca podbudowe, nawierzchnie bitumiczna na jezdni, i chodniku krawezniki betonowe, obrzeza betonowe, tawy
betonowe pod krawezniki, usuwa¢ mechanicznie lub recznie w sposdb wybrany przez wykonawcg.

Uzyskany materiat z rozbidrki nawierzchni bitumicznej, podbudowy betonowej, podbudowy z kruszywa oraz
warstwa z kruszyw nalezy zastosowaé do wykonania warstwy mrozoochronnej oraz podbudowy z mieszanki
destryktu bitumicznego, betonowego 1 kruszywa z rozbieranych warstw konstrukcyjnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™.

6.2. Kontrola prawidlowosci wykonania robét rozbiérkowych
Sprawdzenie jakosci rob6t polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych rob6t rozbidrkowych oraz uszkodzenia
elementéw nadajacych si¢ do powtémego wykorzystania.

Zageszezenie gruntu wypehiajacego doly po usunigtych elementach powinno spehia¢ odpowiednie wymagania
okreslone w PN-S-02205.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsa rob6t zwigzanych z rozbiorka elementéw drogi jest:

- dla podbudowy i nawierzchni (podbudowa betonowa, nawierzchnia bitumiczna, nawierzchnia z
plyt drogowych betonowych, chodniki z betonowej kostki brukowej, chodniki z plyt betonowych
- 1 m? (metr kwadratowy)

- dla kraweZznikéw i obrzezy, - 1 m (metr)

- dlataw betonowych pod krawezniki, murkéw i cokotow - 1 m3 (metr szescienny)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

28+ Rozbidrki elementow driog
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8.2. Sposéb odbioru robét

Roboty objete niniejszg ST obejmuyja:

- odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbior ostateczny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

Rozbiorki elementow drog 294
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D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I+V KAT.

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem wykopdw w ramach inwestycji:

- zagospodarowanie terenu przy budynku Urz¢du Miejskiego w Tykocinie.

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

13.  Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w n/n ST dotycza wykonania rob6t ziemnych w wykopach i obejmuja:
- wykopy z odwozem urobku na odklad - z wykopow na odklad (whascicielem nadmiaru gruntu jest Wykonawca

Robot, ktory ponosi koszty zwigzane z transportem gruntu i jego gospodarka, w tym ewentualne koszty
zwiazane z korzystaniem z wysypiska odpadow oraz rekultywacja terenu

14.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Glegbokosé wykopu - rtémica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
1.4.2. Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos$é jest mniejsza niz 1 m.

1.4.3.  Wykop sredni - wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.4. OdKad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.
Pozostale okreslenia s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST

D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogllne”.

15.  Ogélne wymagania dotyczace rob6t

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY

21. Wymagania ogélne dotyczace materialow
Wymagania ogélne dotyczace materiatéw podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

23. Warunki wykorzystania gruntéw z wykopu

Ziemia rodlinna pozyskana w trakcie realizacji rob6t ziemnych powinna zosta¢ odwieziona na miejsce wskazane przez
Wykonaweg Robdt i tam skladowana na haldzie a potem wykorzystana do pokrycia projektowanych terenéw zielonych
warstwg ziemi urodzajnej.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢ w maksymalnym stopniu wykorzystane przez Wykonawceg
do budowy nasypdw, zgodnie z dokumentacja projektowa. ST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Grunty spoiste uzyskane z wykopow nie moga zosta¢ zastosowane na nasypy wykonywane na poziomie dna koryta pod
konstrukcje nawierzchni lub wyzszym.

Wykonanie wykopow w gruntach IV kat. 31
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W przypadku wystgpienia w podtozu gnuntow slabonosnych catoé€ tych gruntow przewidziana jest do usuniecia i odwozu
na odklad na miejsce wskazane przez Wykonawce. Okreslenie gnntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy
nasypow nalezy przyjmowac wg tablicy 2 zawartej w PN-S-02205.

W czasie trwania rob6t ziemnych, Wykonawca powinien przeprowadza¢ badania laboratoryjne gruntow pozyskanych z
wykopow celem okreslenia ich przydatnosci do budowy nasypow zgodnie z PN-S-02205.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypéw powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odklad zgodnie z pkt.
523.0/nST.

3. SPRZET

31. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

3.2.  Sprzet do robét ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepm acego sprzgtu do:
odspajania i wydobywania gruntow (koparki, tadowarki),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, réwniarki),
- transportu mas ziemnych (samochody samowytadowcze i skrzyniowe),
- sprzetu zaggszezajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczjce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

42. Transport gruntu pozyskanego z wykopow

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego
objetosci, technologii odspajania i zaladunku oraz od odleglosci transportu. Wydajno$¢ srodkéw transportowych
powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu uzywanego do wykonania wykopow.

5. WYKONANIE ROBOT

51. Ogoélne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne’.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do akceptaciji projekt organizacji, harmonogram robot,
uwzgledniajace wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane wykopy.

52. Zasady prowadzenia robot

5.2.1. Odwodnienie pasa robot iemnych

Niezalezmie od budowy wrzadzen stanowiacych elementy system6w odwadniajacych, ujgtych w dokumentacji projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonac urzadzenia, ktdre zapewnia odprowadzenie wod
opadowych poza obszar robét ziemnych, tak aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopdw, aby powierzchniom gruntu nadawaé w catym okresie
trwania robdt spadki, zapewniajace prawidiowe odwodnienie.

Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrwalg nieprzydamosé,
Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gnntéw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez
jakichkolwiek optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt.

W czasie prowadzenia rob6t ziemnych nalezy zachowac odpowiedni spadek podhuny i nada¢ przekrojom poprzecznym
spadki umozliwiajace szybki odplyw wod z wykopu, zgodnie z Dokumentacja Projektows i poleceniami Inzyniera/
Kierownika projektu.

32 Wykonanie wykopow w gruntach I+V Kat,
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Wody opadowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.2.2. Wykonanie wykopow

Wykopy powinny by¢ wykonywane w takim okresie, aby po ich zakoniczeniu mozna bylo przystapi¢ do
wykonywania kolejnych warstw nawierzchni.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy
nasypéw byly odspajane oddzielnie, w spos6b uniemozliwiajacy ich wymieszanie.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp. W miejscu
wbudowania nalezy zapewni¢ pracg sprzgtu gwarantujacego rozlozenie i zaggszczenie gruntu zgodnie z wymaganiami
dokumentacji projektowej 1 ST D.02.03.01. O ile Inzynier/Kierownik projektu dopusci czasowe sktadowanie gruntdw,
nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiemym zawilgoceniem. Jezeli gnnt jest zamarzniety, nie nalezy odspajac
go do glebokosci okolo 0,5 m powyzej projektowanych rzednych robét ziemnych.

Grunty nieprzydatne do wbudowania w nasyp przechodza na wiasnos¢ Wykonawcy Robét, ktory ponosi koszty
Zwiazane z transportem gruntu i jego gospodarka, w tym ewentualne koszty zwigzane z korzystaniem z wysypiska
odpad6w oraz rekultywacja terenu

W odleglosci mniejszej niz 1,5 m od urzadzen podziemnej infrastruktury technicznej (kable telefoniczne, kable
elektryczne, sied telefoniczna), roboty nalezy prowadzié recznie, z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci.

Wymiary wykopéw powinny by¢ dostosowane do sposobu ich wykonywania, gl¢bokosci, rodzaju gruntu, poziomu
wody gruntowej oraz koniecznosci i mozliwosci zabezpieczenia Scian wykopu.

W przypadku zastosowania zabezpieczenia $cian wykopu nalezy uwzgledni¢ w szerokosci dna wykopu dodatkowo
wymiary konstrukeji zabezpieczajacej oraz swobodna przestrzen na pracg ludzi pomiedzy zabezpieczeniem $cian
wykopu a wykonywanym w wykopie elementem (np. kanat). Przestrzen ta powinna wynosi¢ nie mniej niz 0,6 m a w
przypadku $cian izolowanych nie mniej niz 0,8 m. Materialy zastosowane do wykonania zabezpieczenia i rodzaj
konstrukcji zabezpieczajacej powinny by¢ uzgodnione z Inspektorem Nadzoru.

Wykopy nalezy wykonywa¢ z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci, okre§lonych w pkt. 5.2.6.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzonych rob6t, a
naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podcigcia ub innych
odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce rob6t ziemnych.

5.2.3. Zdjecie demi roslinnej

Wykopy zwigzane z usuni¢ciem warstwy ziemi rolinnej powinny by¢ wykonywane w oparciu o zalecenia ST
D.01.02.02 — Usuni¢cie warstwy humusu.

Zebrang ziemig¢ roslinng nalezy odwiez¢ w miejsce wskazane przez Wykonawce Rob6t i umiesci¢ na hatdzie celem
pozmiejszego wykorzystania do pokrycia terenéw zielonych warstwsg ziemi urodzajne;.

5.2.4. Wymagania dotyczgce zagesiczenia
Wskaznik zageszczenia gruntéw Is okreslony wg BN-77/8931-12 [10], nie moze by¢ mniejszy niz.:

Strefa korpusu Drogi o ruchu ciezkim i bardzo Drogi o ruchu mniejszym od
ciezkim cigzkiego
Gérna warstwa o grubosci 20 cm 1,02 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm
od powierzchni podioza 1,00 0,97

Jako kryterium zastgpcze oceny wymaganego zaggszczenia gruntéw, dla ktérych trudne jest pomierzenie wskaznika
zageszczenia, nalezy przyjmowaé warto$¢ wskaznika odksztalcenia I, wg zalgcznika B normy PN-S-02205,
rownego stosunkowi odksztalcenia widrmego E; do pierwotnego Ei.

Wskaznik odksztatcenia I, nie powinien by¢ wigkszy niz:

- dla zwiréw, pospotek i piaskéw : 2,2,

- dla gruntéw drobnoziamistych o réwnomiemym uziamieniu (pyly, gliny pylaste, gliny zwiezle, ity) : 2,0,
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- dla gruntdw rézmoziamistych (zwiry gliniaste, pospotki gliniaste, pyly piaszczyste, piaski gliniaste, gliny
piaszczyste, gliny piaszczyste zwiezte) : 3,0.

Calosciowe] oceny cech nosnosci warstwy gruntu dokonuje si¢ na podstawie pomiaru wtomego moduiu
odksztalcenia Ep, za pomocg obcigzenia statycznego plyta o srednicy 300 mm.

Wymagane minimalne wartosci wtémego modutu odksztatcenia E; nalezy przyjmowaé wg PN-S-02205 .

Powinny one wynosi¢:

- powierzchnia rob6t ziemnych — 120 MPa

- warstwa goma lezaca na glebokosci 20 cm ponizej powierzchni rob6t ziemnych — 80 MPa (grunty niespoiste), 60
MPa (grunty spoiste)

- warstwy do glebokosci od powierzchni robdt ziemnych 0,50 m — 60 MPa (grunty niespoiste, 45 MPa (grunty
spoiste),

Jezeli grunty rodzime w wykopach nie maja wymaganego zageszczenia, to przed wozeniem nastgpnych warstw
konstrukcji nawierzchni nalezy je dogescié celem uzyskania wymaganej nos$nosci warstwy gruntu.

Jezeli wartosci wskaznika zageszezenia (lub wskaznika odksztatcenia) i wtdémego modwtu odksztatcenia okreslone
j-w. nie moga by¢ osiagniete przez bezposrednie zageszczanie gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu
ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajgcego uzyskanie wymaganego poziomu nosnosci. Mozliwe do zastosowania
$rodki zaproponuje Wykonawca i przedstawi do akceptacyi Inspektora Nadzoru.

5.2.5. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu, o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadkladu) powyzej
rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw
obcigza Wykonawce rob6t ziemnych.

5.2.6. Dokladnos¢ wykonania wykopow
Dopuszcza si¢ nastgpujace tolerancje:

- przy usuwaniu gruntéw stabych nalezy wybraé wszystkie grunty organiczne

- wymiary wykopu w planie nie moga rézni¢€ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz +10 cm i
-5 cm, a krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman,

- romica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekracza¢ +1 cm i -3 am, 95 %
zmierzonych rzgdnych nie powinno przekracza¢ wartoéci dopuszczalnych

- pochylenie skarp wykopu nie moze r6zni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata,

- maksymalna glebokos¢ wklesnigé na powierzchni skarp wykopu nie moze przekracza¢ 10 cm przy
pomiarze fata 3 m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakosci robét

Zasady ogélne kontroli jakosci rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Przed przystgpieniem do robdt ziemnych Wykonawca powinien sprawdzi¢ prawidtowo$¢ wykonania robdt
pomiarowych i przygotowawczych.

62. Badaniaipomiary w czasie wykonywania wykopow

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami ST podanymi w pkt.
5.2.11 pkt. 5.2.2 oraz dokumentacja projektowa.

Szczego6lng uwage nalezy zwrdci¢ na wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych.
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6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w n/n ST oraz
w dokumentacji projektowej.

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocic na:

a) odspajanie gruntéw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,

d) doktadnos¢ wykonania wykop6éw (usytuowanie i wykonczenie),

€) zagegszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkt.5.2.4.

63. Badania w czasie odbioru wykopéw

63.1. Sprawdzenie dokumentow kontrolnych

Sprawdzenie dokumentdéw kontrolnych dotyczy:

a) oznaczen laboratoryjnych,

b) dziennikéw budowy,

¢) dziennikow laboratorium Wykonawcy,

d) protokotow odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezacej kontroli jakosci rob6t.

63.2. Sprawdzenie szerokosci korpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem taSmy, szablonu lub 1aty, w odstepach co 100 m na prostych, co 50
m na tuku, a takze w miejscach, ktére budza watpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od dokumentacji projektowej nie mogg przekracza¢ warto$ci
dopuszczalnych, podanych w pkt.5.2.6.

6. 3.3. Sprawdzenie rzednych powierzchni korpusu ziemnego
Pomiar przeprowadza si¢ z zastosowaniem niwelatora z czestotliwoscia wg pkt. 6.3.2.
Odchylenia od dokumentacji projektowej nie mogg przekracza¢ wartosci dopuszezalnych, podanych w pkt. 52.6.

6. 3.4. Sprawdzenie pochylenia skarp
Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem szablonu, taty i poziomicy lub niwelatora z czestotliwoscigwg — pkt. 63.2.
Odchylenia od dokumentacji projektowej nie mogg przekracza¢ wartosei dopuszezalnych, podanych w pkt. 52.6.

6. 3.5. Sprawdzenie rownosci powierzchni korpusu
Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem faty o dtugosci 3 m. z czestotliwoscig wg pkt. 6.3.2.
Odchylenia od dokumentacji projektowej nie moga przekracza¢ wartosei dopuszezalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6. 3.6. Sprawdzenie spadku podtuinego powierzchni korpusu

Kontrole spadkéw podiuznych nalezy oprze¢ na ocenie rzednych wysokosciowych, pomierzonych niwelatorem z
czestotliwoscig podang w pkt. 6.3.2.

Odchylenia od dokumentacji projekiowe;j nie moga przekracza¢ wartosci dopuszezalnych, podanych wpkt. 52.6.

6. 3.7. Sprawdzenie zageszczenia gruntow
Sprawdzenie przeprowadza si¢ na podstawie wynikéw podanych w dokumentach kontrolnych oraz przez
przeprowadzenie wyrywkowych badan bezposrednich.
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7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogélne dotyczace obmiaru robét
Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru robét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne™.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m® (metr szescienny) wykonanych rob6t w wykopach na podstawie pomiaréw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

82. Rodzaje odbioréw

Odbidr robdt ziemnych w wykopach dokonywany jest na zasadach odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu zgodnie z wymaganiami podanymi w ST D.M.00.00.00.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6.3 daty wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres robét poprawkowych do wykonania, a Wykonawca
wykona je na whasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem gruntu na odkiad

- wiadcicielem nadmiaru gruntu jest Wykonawca Robot, ktory ponosi koszty zwigzane z transportem gruntu i

jego gospodarka, w tym ewentualne koszty zwigzane z korzystaniem z wysypiska odpadéw oraz rekultywacjg
terenu

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu i skarp zgodnie z dokumentacja projektowa,
- zageszczenie powierzchni wykopu,

- uporzadkowanie odkladu

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw.
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilamosci bieme.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze

AN Sl A
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6. PN-B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodg bromowa.
7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni i podioza

przez obcigzenie plyta.

8. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celow drogowych i
lotniskowych.

9. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika no$nosci gruntu jako podioza
nawierzchni podatnych.

10. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
11. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
12.  PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

102. Inne dokumenty

13. Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiego ruchu. Instytut Badawczy Drog i Mostow,
Warszawa, 1978.

14. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych - IBDiM, 1997

15. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie — Dz.U.
Nr 43, Warszawa dn. 1 maja 1999 r.
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D.02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem nasypéw w ramach realizacji inwestycji:

- zagospodarowanie terenu przy budynku Urzedu Miejskiego w Tykocinie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obj¢tych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST maja zastosowanie przy wykonywaniu nasypow na terenie objetym zakresem
z pkt. 1.1. i obejmuja roboty zwigzane z wykonaniem korekty istniejacego korpusu drogowego oraz
wykonaniem nasypdéw na potrzeby przepustéw oraz wlotow drog bocznych i zjazdow.

1.4. OkKkreslenia podstawowe

14.1. Wysokos¢ nasypu - rtézmica rzgdnej terenu i rzednej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu.

1.4.2. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone poza pasem rob6t drogowych.

1.4.3. Wskaznik zagesuczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona
wedlug wzoru:

I=Pe

gdzie:
Pa - gestosé objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu [Mg/m?),

Pas - maksymalna gestosé objetosciowa szkieletu gnmtowego przy wilgotnosci optymalne;,
okreslona w nommalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [3], shuzaca do oceny
zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [10]
Mg/m®.
Pozostate okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne™.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych rob6t oraz za. ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialéw
‘Wymagania ogdlne dotyczace materiatdw podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

2.2. Materialy do budowy nasypow
Do wznoszenia nasypéw nalezy stosowa¢ wylacznie grunty i materialy przydatne do tego celu, ktdre spehniaja
szczegOlowe wymagania zawarte w normie PN-S-02205 [11] 1 s3 akeeptowane przez Inspektora Nadzoru.
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Akoeptacja powinna nastegpowac na biezaco, w czasie trwania robdt ziemnych, na podstawie przedkladanych
przez Wykonawee wynikéw badan laboratoryjnych.

W przypadku stosowania materialow o ograniczonej przydatnosci Wykonawca ma obowigzek uwzglednienia
wazystkich zastrzezeri dotyczacych technologii i dopuszczonych miejsc wbudowania tych materiatow,
okreslonych w nomie PN-S-02205 [11] Aablica 2/.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materiaty nieprzydatne, albo nie uwzgledni zastrzezen
dotyczacych materialéw o ograniczonej przydatnosci, okreslonych w SST lub przez Inspektora Nadzoru, to
wszelkie takie czedei nasypu zostang przez Wykonawcg na jego koszt usuniete i wykonane powtémie z
materiat6w o odpowiednich whasciwosciach.

2.2.1. Grunty uzyskane z wykopow

Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i SST D.02.01.01 grunty uzyskane z wykop6w na trasie drogi beda
wykorzystane do budowy nasypéw po wykonaniu badan laboratoryjnych i akceptacji Inspektora Nadzoru.

2.2.2. Grunty uzyskane 7 dokopow
Zgodnie z Dokumentacja Projektows, grunt niewysadzinowy katI+Il do wykonania nasypéw nalezy
uzyskac z dokopu. Grunty niewysadzinowe z dokopu powinny posiada¢ nastgpujgce wiasciwosci podane w
normie PN-S-02205 [11]:
a) zawarto$¢ czastek wg PN-B-04481:
- <0,075 mm - <15%,
- £0,02 mm-<3%,
b) kapilamos¢ biema /Hy/ wg PN-B-04493 <1,0m
c) wskaznik piaskowy /WP/ wg BN-64/8931-01 > 35.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprz¢tu

‘Wymagania ogdlne dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na wlasciwosci gruntu zarbwno w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania,
transportu, wbudowania i zageszczania.

3.2. Sprzet do wykonania nasypoéw

Do wykonania nasypéw nalezy stosowac:

- kopark,

- spychark,

- rowniarki samojezdne,

- walce ogumione i stalowe, wibracyjne i statyczne,

- plyty wibracyjne.

Sprzgt uzywany w robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i uzyskaé akceptacje
Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. 'Wymagania ogélne dotyczgce transportu
Wymagania ogélne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport przy wykonywaniu nasypow

Wyboér srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gnuntu, jego objetosci,
technologii odspajania i zatadunku oraz od odleglosci transportu.
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Wydajno$¢ srodkéw transportowych powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
wbudowania grunti

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robét podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajace warunki w jakich prowadzone beda roboty przy wykonywaniu nasypow.

5.2. 'Wykonanie nasypow

5.2.1. Przygotowanie podloza

Przed przystapieniem do budowy nasypéw nalezy w obrebie ich podstawy zakonczy¢ roboty przygotowawcze
okreslone w SST D.01.01.01,D.01.02.01, D.01.02.02, D.01.02.03 i D.01.02.04.

5.2.2. Wybor gruntow do wykonania nasypow
Wybdr gruntéw do wykonania nasypéw powinien by¢ dokonany z uwzglednieniem zasad z pkt. 2.2.

5.2.3. Zasady wykonania nasypow

5.2.3.1. Ogolne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podiuznego, zgodnie

z Dokumentacja Projektows i ewentualnymi zmianami wprowadzonymi przez Inspektora Nadzoru.

W celu zapewnienia statecznosci nasypdw i ich rownomiemego osiadania nalezy przestrzega¢ nastepujacych

zasad:

a) Nasypy nalezy wykonywac metoda warstwowg z gruntéw przydatnych do budowy nasypéw. Nasypy
powinny by¢ wznoszone réwnomiemie na calej szerokosci.

b) Grubo$¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju gruntu
i sprzgtu uzywanego do zaggszczania. Przystapienie do ukladania kolejnej warstwy nasypu moze
nastgpi¢ dopiero po stwierdzeniu prawidiowego wykonania warstwy poprzednie;.

¢) Grunty o rénych wlasciwosciach nalezy uklada¢ w oddzielnych warstwach, o jednakowej grubosci
na calej szerokosci nasypu. Grunty spoiste nalezy wbudowywac w dolne, a grunty niespoiste w gome
warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy uktadaé poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego
ze spadkiem gomej powierzchni okolo 4% + 1%. Uksztaltowanie powierzchni warstwy powinno
uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie si¢ wody.

e) Goéme warstwy nasypu o grubosci co najmniej 0,5 m nalezy wykonaé z gruntéw niewysadzinowych, o
wskazniku réznoziamisto$ci nie mniejszym niz 5 i wspdlezynniku filtracji kio>6x10" m/s, w razie
braku takiego gruntu nalezy goma warstwe ulepszy¢ spoiwem (cementem, wapnem lub aktywnymi
popiotami).

5.2.3.2. Wpykonywanie nasypow w niekorzystnych warunkach atmosferycznych

W okresie deszczow i mrozow, nasypy zaleca si¢ wykonywa¢ jedynie z gnuntow i materialow przydatnych bez
zastrzezen wg tablicy 2 zawartej w PN-S-02205 [11].

Nie nalezy wbudowywa¢ gruntow o nadmiemej wilgotnosci (W>Weg), zamarznietych albo przemieszanych ze
$niegiem lub lodem.

5.2.3.3. Poszerzenie nasypu

Przy poszerzaniu istniejgcego nasypu nalezy wykonywacé w jego skarpie stopnie o szerokosci 12,5 metra.
Spadek gomej powierzchni stopni powinien wynosi¢ 4% + 1% w kierunku zgodnym z pochyleniem
skarpy.
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Wyciecie stopni obowigzuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przyleglych czesci nasypu,
wykonywanych z gruntéw o roznych wiasciwosciach lub w réznym czasie.

5.2.3.4. Wykonywanie nasypow nad przepustami

Nasypy w obrebie przepustow nalezy wykonywac jednoczesnie z obu stron przepustu z jednakowych, dobrze

zageszezonych poziomych warstw gruntu. Grubos¢ zageszczanych warstw powinna wynosié:

- przy zaggszczaniu lekkimi walcami - max 0,2 m,

- przy zaggszezaniu walcami wibracyjnymi, wibratorami ub ubijakami mechanicznymi - max 0,4 m,

- przy ubijaniu ci¢zkimi tarczami - od 0,5 m do 1,0 m w zaleznosci od ich masy i wysokosci spadania, przy
czym grubos$¢ ubijanej warstwy nie powinna by¢ wigksza od srednicy tarczy.

W okolicach urzadzen lub warstw odwadniajacych grunt powinien by¢ zageszczany recznie.

5.2.4. Zageszczanie gruntu.

Kazda warstwa gruntu powinna by¢ zageszczona jak najszybciej po jej roztozeniu z zastosowaniem sprzetu
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow.

Wymagang wilgotnos$¢ zageszczanego gruntu, procedure zageszezania i grubo$¢ warstw nalezy okreslic
do$wiadczalnie podczas probnego zageszczania stosowanym sprzetem.

Rozlozone warstwy gruntu nalezy zageszcza¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego osi. Kolejng warstwe
gruntu mozna ukladag¢ po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametréw juz wozonej warstwy.
Uzyskanie przez grunty w budowli ziemnej wymaganych cech no$nosci sprawdza si¢ przez badanie
wskaznika zageszczenia Is oraz wtdmego modutu odksztatcenia Eo.

Oceny zaggszczenia nalezy dokonywac na podstawie wskaznika zageszczenia Is.

Wskaznik zageszczenia gnmtéw w nasypach, okreslony wg BN-77/8931-12 [10], nie moze by¢ mniejszy niz;

lokalizacja
géma warstwa o grubosci 20 cm 1,00
nizej lezace warstwy nasypu do glebokosci od niwelety rob6t ziemmych 1,2 m 0,97
warstwy nasypu na glebokosci od powierzchni robdt zieminych ponizej 1,2 m 095

Na skarpach powierzchniowa warstwa gruntu grubosci do 20 cm powinna mie¢ wskaznik zageszezenia I> 0,95.
Jako kryterium zastgpcze oceny wymaganego zageszczenia gruntow, dla ktdrych trudne jest pomierzenie
wskaznika zaggszczenia, nalezy przyjmowac warto$¢ wskaznika odksztatcenia I, wg zatgcznika B normy
PN-S-02205 [11], réwnego stosunkowi odksztatcenia wtomego E» do pierwotnego E;.

Wskaznik odksztatcenia I, dla zwiréw, pospolek i piaskéw nie powinien by¢ wiekszy niz 2.2,

Calosciowe] oceny cech nosnosci warstwy gruntu dokonuje si¢ na podstawie pomiaru wtémego modutu
odksztalcenia Ep, za pomoca obciazenia statycznego plyta o Srednicy 300 mm. Wymagane minimalne
warto$ci wtdmego modutu odksztatcenia E; nalezy przyjmowac wg PN-S-02205 [11].

Jezeli badania kontrolne wykaza, Ze zaggszczenie warstwy nie jest wystarczajace to Wykonawca powinien
spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtomie zagescic.

Jezeli powtome zaggszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia Wykonawca
powinien usung¢ warstwe 1 wbudowa¢ nowy material, o ile Inspektor Nadzoru nie zezwoli na ponowienie
proby prawidlowego zageszezenia warstwy.

5.2.5. Wilgotnosé gruntu

Wilgotno$¢ technologiczna gruntu w czasie zaggszczania powinna by¢é dostosowana do metody
zageszezania i rodzaju stosowanego sprzetu.

Decydujacym kryterium jest mozliwos¢ zageszezenia gruntu do wymaganego poziomu no$nosci.

W przypadku zageszczania walcami statycznymi, wilgotno$¢ powinna by¢ zblizona do optymalnej, oznaczonej
na podstawie proby normalnej metoda 1111 wg PN-B-04481 [3].
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Odchylenie od wilgotnosci optymalnej nie powinno przekraczaé +2% (dla gruntdw niespoistych).

W przypadku uzycia sprzetu wibracyjnego zalecana jest wilgotno$¢ mniejsza od optymalnej, ustalona na
podstawie wstepnych prob. Urzadzeniami wibracyjnymi grunty niespoiste mozna zageszczaé takze w stanie
powietrzno - suchym, o ile wstepne proby dadza pozytywne wyniki.

Jezeli wilgotno$¢ gruntu jest wyzsza od wilgotnosei optymalnej o warto$¢ wieksza od podanych odchylen, to
grunt nalezy osuszy¢ w sposob naturalny lub ulepszy¢ przez zastosowanie dodatku spoiw. Sposéb osuszenia
gnumtu powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli zachodzi taka potrzeba, to zaleca si¢ zwigkszenie wilgotnosei gruntu przez zraszanie woda.

5.2.6. Doktadnosé¢ wykonania nasypow

Przy wykonywaniu nasypow obowiazuja nastgpujace wymagania:
odchylenie sytuacyjne osi korpusu ziemnego w nasypie od osi projektowanej nie moze by¢ wicksze
niz +10 cm,

- roznica w stosunku do projektowanych rzednych rob6t ziemnych nie moze przekraczaé +11-3 cm,

- szerokos¢ korony nie moze rézni€ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £10 cm, a krawedzie
korony nie powinny mie¢ wyraznych zataman,

- nierdwnosci powierzchni korpusu mierzone tata dhugosci 3 m nie mogg przekracza¢ 43 cm,

- pochylenie poprzeczne powierzchni korpusu nie moze rozni¢ si¢ o wiecej niz 10,5% pochylenia
projektowanego,

- pochylenie skarp nasypu nie moze r6zni€ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci,

- maksymalna gleboko$¢ lokalnych wklesnie¢ na powierzchni skarp nasypu nie moze przekraczad
10 cm przy pomiarze lata 3-metrowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogélne kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania nasypow

6.2.1. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow

Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okre$lonymi
w pkt. 2.2 oraz 5.2 /n SST i w Dokumentacji Projektowe;.

Szczegolng uwage nalezy zwréci€ na:

a) badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow,

b) badanie prawidlowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,

¢) badanie zageszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu.

6.2.1.1. Badanie przydatnosci gruntow do budowy nasypow

Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypéw powinny by¢ przeprowadzone na probkach pobranych

z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego Zrodia, jednak nie

rzadziej niz trzy razy na kazde 3000 m’.

W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nastepujace wiasciwosci:

- skiad granulometryczny, wg PN-B-04481 [3],

- zawarto$¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481 [3],

- wilgotnosé naturalng, wg PN-B-04481 [3],

- wilgotnos¢ optymalng i maksymalng gestos¢ objetosciows szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481
[3],

- granice plynnosci, wg PN-B-04481 [3],
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- kapilamo$¢ bierng, wg PN-B-04493 [4],
- wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [14] .

6.2.1.2. Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegolnych warstw nasypu polegaja na sprawdzeniu:

a) prawidlowosci rozmieszczenia gruntow o roznych wiasciwosciach w nasypie,

b) odwodnienia kazdej warstwy,

c) grubosci kazdej warstwy i jej wilgotnosci przy zaggszczaniu; badania nalezy przeprowadzi¢ nie
rzadziej niz 1 raz w trzech punktach na 500 m? warstwy,

d) przestrzegania ograniczen okreslonych w pkt. 5.2.3.2, dotyczacych wbudowania gruntéw w okresie
deszczé6w 1 mrozow.

6.2.1.3. Sprawdzenie zageszczenia i nosnosci gruntu

Czgstotliwos¢ badan wskaznika zageszezenia Is kazdej ukiadanej warstwy powinna by¢ nastepujaca:

- dla korpusu nie mniej niz jeden raz w trzech punktach na 500 m?zageszczanych warstw nasypu,

- dodatkowo w miejscach wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Zageszezenie gruntu nalezy oceniac stosujgc metode pordwnania poszczegOlnych wynikéw badan z
wymaganiami w pkt. 5.2.4.

Czgstotliwos¢ badan wskaznika odksztalcenia I, nalezy przyjmowac jak dla wskaznika L.

Nosnos¢ gruntu na podstawie pomiaru wtdrmego modutu odksztalcenia E; nalezy sprawdzi¢ dla warstwy
powierzchniowej podloza nawierzchni, najwyzszej warstwy rob6t ziemnych oraz ewentualnie glebszych
warstw, na zadanie Inspektora Nadzoru.

Czgstotliwos¢ badan wtomego modutu odksztalcenia E sprawdzanej warstwy powinna by¢ nie mniejsza, niz
jeden raz na trzech punktach na 2000 m? powierzchni, a dodatkowo w miejscach wskazanych przez Inspektora
Nadzoru.

6.2.1.4. Pomiary ksztaitu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmuja kontrole:

- prawidtowosci wykonania skarp,

- szerokosci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidiowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
dotyczacymi pochylen i doktadnosci wykonania skarp, okreslonymi w Dokumentacji Projektowej oraz w
pkt. 5.2.6.

Sprawdzenie szerokosci korony korpusu polega na poréwnaniu szerokosci korony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy gruntu z szerokoscia wynikajaca z wymiaréw geometrycznych korpusu,
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;j.

6.3. Badania w czasie odbioru nasypow.

6.3.1. Sprawdzenie dokumentow kontrolnych

Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych dotyczy:

a) oznaczen laboratoryjnych,

b) dziennika budowy,

¢) dziennikéw laboratorium Wykonawcy,

d) protokétéw odbiordw rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

6.3.2. Sprawdzenie szerokosci korpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem tasmy, szablonu, faty, w odstgpach co 100 m na prostych,
co 50 m na huku, a takze w miejscach, ktére budzg watpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza¢ wartosci
dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.
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6.3.3. Sprawdzenie rzednych powierzchni korpusu ziemnego
Pomiar przeprowadza si¢ z zastosowaniem niwelatora z czestotliwoscig wg pkt. 6.3.2.
Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga pizekracza¢ wartoéci dopuszezalnych, podartych w pkt. 52.6.

6.3.4. Sprawdzenie pochylenia skarp

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem szablonu, faty i poziomicy Ilub niwelatora z
czestotliwoscig wg pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszezalnych, podanych w pkt. 52.6.

6.3.5. Sprawdzenie réwnosci powierzchni korpusu
Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem laty o dtugosci 3 m. z czestotliwoscia wg pkt. 6.3.2.
Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszezalnych, podanych wpkt. 52.6.

6.3.6. Sprawdzenie spadku podtuinego powierzchni korpusu

Kontrole spadkéw podlumych nalezy oprze¢ na ocenie rzednych wysokosciowych, pomierzonych
niwelatorem z czgstotliwoscia podang w pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentaciji Projektowe] nie moga przekracza¢ wartosei dopuszezalych, podarych wpkt. 5.2.6.

6.3.7. Sprawdzenie zageszczenia gruntow
Sprawdzenie przeprowadza si¢ na podstawie wynikéw podanych w dokumentach kontrolnych oraz przez
przeprowadzenie wyrywkowych badan bezposrednich.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogélne dotyczace obmiaru robot
Wymagania ogdine dotyczace obmiaru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows robdt zwigzanych z wykonaniem nasypow jest 1 m® (metr szescienny) i uwzglednia
elementy skladowe obmierzane wg innej jednostki: plantowanie skarp nasypéw w m? (metrach
kwadratowych).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdine”.

8.2. Rodzaje odbioréow

Odbiér robét ziemnych dokonywany jest na zasadach odbioru robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonania, a
‘Wykonawca wykona je na wiasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”,

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platnosé za 1 m? wykonanych nasypéw nalezy przyjmowa¢ na podstawie obmiaru i oceny jakosci robot w
oparciu o wyniki pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Wyknanie nasypow 45



D.02.03.01 Szezegolowe Specyfikacje Techniczne

Cena wykonania nasypow obejmuje:

prace pomiarowe,

oznakowanie rob6t zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy,

wykonanie wykopu z transportem gruntu na miejsce wbudowania w nasyp,

wbudowanie dostarczonego gruntu warstwami wraz z zagg¢szczeniem zgodnie z wymaganiami
Dokumentacji Projektowej i SST,

profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem im spadkéw i pochylen zgodnych z Dokumentacja
Projektowa i SST,

wyprofilowanie skarp dokopu,

rekultywacje dokopu,

odwodnienie terenu robdt,

przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych dotyczacych w szczegdlnosci
wiasciwosci wbudowanych gruntéw, wskaznika zaggszezenia poszezegdlnych warstw nasypu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.

2. PN-B-04452 Geotechnika. Badania polowe.

3.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw.

4.  PN-B-04493 Ozmaczanie kapilamosci biemne;j.

5. PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

6. PN-EN1744-1 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna.

7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni i podtoza
przez obcigzenie plyta

8. BN-75/8931-03  Drogisamochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celéw drogowych i lotniskowych.

9. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika no$nosci gruntu jako podioza
nawierzchni podatnych.

10. BN-77/8931-12  Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

11. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

12. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog,

13.  BN-76/8950-03  Badania hydrologiczne. Obliczanie wspétczynnika filtracji gruntéw sypkich na
podstawie uziamienia i porowatosci.

14. BN-64/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

10.2. Inne dokumenty

15.

Wykonanie i odbi6r robét ziemnych dla drog szybkiego ruchu. Instytut Badawczy Drog i Mostow,
Warszawa, 1978

16. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych i Pétsztywnych - IBDiM, 1997
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D.03.02.01 KANALIZACJA DESZCZOWA

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej ( SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegélowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robét zwiazanych z wykonaniem kanalizacji deszczowej w ramach inwestycji:

- zagospodarowanie terenu przy budynku Urz¢du Miejskiego w Tykocinie.

1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegbtowej Specyfikacji Technicznej dotycza budowy elementow
kanalizacji deszczowej 1 obejmuja:

- budowe kanatéw z rur PVC ¢ 110—250 mm,

- wykonanie studni kanalizacyjnych z tworzyw sztucznych ¢ 600 i 425,

- wykonanie studzienek $ciekowych z kregéw betonowych ¢ 500 mm oraz przykanalikéw PVC ¢ 200 mm,
- montaz separatoréw koalescencyjnych,

- wykonanie systemu rozsaczajacego typu DRAINFIX TWIN,

- wykonanie pionowej regulacji istniejacych naziemnych elementéw wrzadzen infrastruktury techniczne;,
Lokalizacja poszczegdlnych elementéw kanalizacji deszczowej wg Dokumentaciji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowa - sie€ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzenia
wod opadowych.

Pozostate okreslenia s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi

w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

2 MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialow
Wymagania ogdlne dotyczace materialéw podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

2.2. Materialy do budowy kanalizacji

Materialami do wykonania kanalizacji deszczowej zgodnie z zasadami niniejszej SST s3:

-rury PVC ¢ 110 - 250 mm,

- studzienki z tworzyw sztucznych ¢ 6001425 (400)

- wlazy zeliwne typu cigzkiego,

- kregi betonowe ¢ 50 cm,

- wpusty uliczne,

- piyty odcigzajgee pod wpusty uliczne,

- pierscienie zelbetowe prefabrykowane ¢ 50 cm z betonu wibrowanego (stal zbrojeniowa St OS), stosowane

pod wpusty,
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- separator koalescencyjny wg. dokumentacji projektowej,
- system rozsaczajacy typu DRAINFIX TWIN,

- Zaprawa cementowa,

- stal zbrojeniowa,

- beton,

- cement,

- lepik asfaltowy,

- roztwor asfaltowy do gruntowania,

- kruszywo na podsypke i do warstw zasypki,

3.  SPRZET

3.1. 'Wymagania ogélne dotyczace sprz¢tu
Wymagania ogélne dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.

3.2. Sprzet do wykonania robét
Do wykonania rob6t nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
a ) koparki,
b ) spycharki gasienicowe,
¢ ) sprzet do zaggszezania gruntu:
- zageszezarki wibracyjne,
- ubijaki spalinowe,
- walce wibracyjne,
d ) weiagarki reczne 3 + 5 ton,
e ) samochody skrzyniowe 5 + 10 ton,
1) samochdd beczkowdz 4 t,
g ) samochdd samowyladowezy 5 + 10 ton,
h) zuraw do 6 ton,
1) mloty pneumatyczne.
Sprzet musi zosta¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. 'Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogélne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

4.2. Transport materialéw do budowy kanalizacji

4.2.1. Kregiiinne prefabrykaty

Transport kregéw powinien odbywac sie w liczbie sztuk nie przekraczajacej dopuszczalnego obcigzenia
zastosowanego Srodka transportu. Ukladanie elementéw na srodkach transportowych powinno odbywac sie
pionowo, zas ich rozmieszczenie powinno by¢ symetryczne.

Elementy nalezy uklada¢ na podkladach drewnianych o wymiarach przekroju co najmniej 10x5 cm z
odstgpami pomiedzy elementami umozliwiajacymi roziadowanie.

Podklady powinny wystawac poza obreb elementu co najmniej 30 cm. Do transportu mozna przekazac
elementy, w ktdrych beton osiggnat co najmniej 0,75 $redniej wytrzymalosci badanej serii probek.
Pozostale prefabrykaty nalezy przewozié tak, aby ich nie uszkodzi¢.

4.2.2. Rury PVC
Przew6z rur samochodami uregulowany jest odno$nymi przepisami ruchu kolowego po drogach
publicznych.
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Ze wzgledu na specyfike rur PVC 1 GRP nalezy przestrzega¢ nastepujacych dodatkowych wymagan:
- rury nalezy przewozi¢ samochodami skrzyniowymi lub pojazdami majacymi boczne
wspomiki 0 max. rozstawie 2 m. Wystajace poza pojazd korice nie mogg by¢ dhuzsze niz 1 m,
- jezeli rury przewozone sg luzem, to wysokos¢ tadunku nie moze przekracza¢ 1 m,
- luzno ukladane rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniem przez podtozenie
tektury falistej i desek pod lancuch spinajacy boczne $ciany skrzyni samochodu.
Przy rurach sklfadowanych luzem uklada¢ na podktadach drewnianych o szerokosci min. 10 cm i wysokosci
2,5 cm. W stosie nie powinno by¢ wigcej niz 7 warstw rur, wysoko$¢ stosu max. 1,5 m. Rury ukladaé
kielichami naprzemianlegle. Rozstaw podpdr max. 2 m. Szczegdtowe dane zawiera instrukcja producenta.
Przy skladowaniu rur zagwarantowac:
- rtowne podioze,
- wysoko$¢ sktadowania 1,5 m,
- rozstaw podkladéw 1 +2 m,
- przetaczanie 1 wleczenie rur jest zabronione.

4.2.3. Mieszanka betonowa
Transport mieszanki betonowej powinien zapewni¢ niezmienno$¢ skladu mieszanki oraz nie powinien
powodowac segregacji sktadnikéw lub zanieczyszczenia mieszanki.

4.2.4. Pozostale materialy

Whazy kanatowe, skrzynki lub ramki wpustow, stopnie wiazowe, korytka odplywowe moga by¢ przewozone
dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczajacy przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.
Kruszywa i keramzyt mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je
przed zmieszaniem, zanieczyszczeniem i nadmiemym zawilgoceniem.

Stal zbrojeniowa powinna by¢ transportowana w warunkach zabezpieczajacych ja przed korozja i
uszkodzeniami mechanicznymi.

Transport cementu powinien odbywac¢ si¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [13].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania roboét

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca powinien przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot, uwzgledniajace warunki w jakich bedzie wykonywana kanalizacja deszczowa.

5.2. Roboty przygotowawcze i ziemne

Sposdb wykonania rob6t ziemnych w wykopach powinien by¢ dobrany w zaleznosci od wielkosci robét,
glebokosci wykopu, uksztattowania terenu, rodzaju gruntu oraz posiadanego sprz¢tu mechanicznego.
Wykopy powinny by¢ wykonane w takim okresie, zeby po ich zakonczeniu mozna bylo przystapié
natychmiast do wykonania przewidzianych w nich rob6t i szybko zlikwidowa¢ wykopy przez ich zasypanie.
Sciany wykopéw winny byé zabezpieczone na czas rob6t wedlug Dokumentacji Projektowej, SST i zalecert
Inspektora Nadzoru. Zabezpieczenie powinno polegac na:

- stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopow,

- podparciu lub rozparciu $cian wykopu.

Dopuszcza si¢ stosowanie nastgpujacych, bezpiecznych nachylen skarp:

- w gruntach spoistych ( gliny, ity ) - o nachyleniu2: 1,

- w gruntach malo spoistych i stabych gruntach spoistych - o nachyleniu 1 : 1,5.

Stan skarp nalezy sprawdzi¢ okresowo w zaleznosci od wystgpowania czynnikoéw niekorzystnych (opady
atmosferyczne, mroz, itp.).

Wymiary wykopdéw powinny by¢ dostosowane do wymiaréw budowli w planie, glebokosci wykopow,
rodzaju gruntu, poziomu wody gruntowej oraz do technicznych mozliwosci zabezpieczenia Scian wykopow.
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Wykop pod rurociagi nalezy rozpocza¢ od najnizszego punktu budowlanego kanatu i prowadzi¢ w kierunku
przeciwnym do jego spadku, co zapewni mozliwo$¢ grawitacyjnego odptywu wody po jego dnie. Dno
wykopu powinno by¢ réwne i1 wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowej, przy czym
dno wykopu wykonanego recznie nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o
okolo 5 cm, a przy gruntach nawodnionych 20 cm. Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinna
by¢ pozostawiona niedobrana warstwa gruntu, o grubosci co najmniej 20 cm od projektowanego dna
wykopu.

Warstwa ta powinna by¢ usunigta recznie, bezposrednio przed wykonaniem elementéw kanalizacji
deszczowej.

5.3. Roboty montazowe

5.3.1. UloZenie kanatu z rur PVC

5.3.1.1. Podloie pod kanalem

Dno wykopu powinno by¢ wyréwnane z doktadnoscig + 2,0 cm. Dno wykopu musi mie¢ nadany
odpowiedni spadek zgodny z Dokumentacja Projektowa..

Lawa fundamentowa o grub. min.15 cm z kruszywa naturalnego (mieszanka piasku, Zwiru, mieszanki o
maksymalnej srednicy ziaren 20 mm) stabilizowanego mechanicznie, powinna by¢ starannie zaggszczona
(I>0,97) 1 wyréwnana z odpowiednim spadkiem.

W przypadku wystepowania pod kanatem gruntéw wysadzinowych, nalezy wykona¢ warstwe izolacyjng z
gruntéw niewysadzinowych o grubosci réwnej co najmniej glebokosci przemarzania, liczac od najnizszego
mozliwego poziomu wody w kanale.

5.3.1.2. Ukladanie przewodu rurowego z rur PVC

Rury nalezy uktada¢ na fawie przygotowanej zgodnie z pkt.5.3.1.1 po zaniwelowaniu poziomu i wytyczeniu
osi kanatu.

W celu zachowania prawidiowego postepu robét montazowych nalezy przestrzega¢ zasady budowy
rurociggu od najnizszego punktu w kierunku przeciwnym do spadku.

Spadki i glebokosci posadowienia rurociggu powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa.

Polaczenia rur dokonac za pomocg ukladu kielich - bosy koniec lub w inny dopuszczony sposob.
Szczegdlowe wymagania odnosnie polaczenia odcinkéw rur wg zalecen producenta.

Po ulozeniu rurociagu nalezy sprawdzi¢ czy w czasie ukltadania nie doszlo do rozluznienia polaczen.

5.3.2. Ukladanie przykanalikow i rur ostonowych

5.3.2.1. Podloze

Pod przykanaliki przewidziano podsypke wyréwnawcza grubosci min. 10 cm z kruszywa naturalnego
( mieszanka piasku i Zwiru 0 max. Srednicy ziaren 20 mm ).

O zastosowaniu podsypki w trakcie wykonywania rob6t winien decydowad nadzor.

5.3.2.2. Ukladanie przewodu rurowego

Do budowy stosowa¢ rury nie wykazujace uszkodzen - wgniecen, peknieg, rys.

Rury powinny zosta¢ utozone na warstwie podsypki piaskowej jak w pkt. 5.3.2.1 po zaniwelowaniu poziomu
i wytyczeniu przebiegu przykanalikow.

W celu zachowania prawidlowego postgpu robét montazowych nalezy przestrzega¢ zasady budowy
rurociggu od najnizszego punktu w kierunku przeciwnym do spadku.

Przewdd powinien przylega¢ do podioza na catej dlugosei na co najmniej 1/4 swego obwodu tzn. nalezy
starannie zagesci¢ grunt. Po wtozeniu rur nalezy sprawdzié¢ czy w czasie ukladania nie doszto do rozluznienia
polaczen.

Zatozenie dwudzielnych rur ostonowych na zabezpieczany odcinek przewodu telekomunikacyjnego oraz
ulozenie obok rury rezerwowej /lub umieszczenie jej metoda przeciskw/ nalezy wykonaé zgodnie z
zaleceniami ich producenta, pod nadzorem uprawnionego pracownika bedacego przedstawicielem gestora
zabezpieczanej sieci.
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5.3.3. Zasypka kanatow

Do wykonywania warstw wypehiajacych wykop, nalezy przystapié natychmiast po dokonaniu i
zatwierdzeniu czesciowego odbioru robdt w zakresie zakonczenia posadowienia rurociggu.

Wypehienie wykopu nalezy wykonywac w dwu etapach:

- etap I, wypelnienie wykopu w strefie ochronnej rury, czyli tzw. obsypka rurociggu,

- etap II, wypeknienie wykopu nad strefa ochronna rury, czyli tzw. zasypka wykopu.

Obsypke wykonywa¢ z gruntu mineralnego, sypkiego, wielkos¢ ziaren w bezposrednim sgsiedztwie rury nie
moze przekracza¢ 10 % nominalnej $rednicy rury, lecz nigdy nie moze by¢ wigksza niz 60 mm.

Materiat obsypki nie moze by¢ zmrozony ani tez zawiera¢ ostrych kamieni lub innego tamanego materiahu.

W celu zapewnienia catkowitej stabilnosci rurociggu konieczne jest zadbanie, aby materiat obsypki szczelnie
wypelnial przestrzen nad rura.

Obsypke wykonywac¢ warstwami réwnolegle po obu bokach rury, kazda warstwe zageszczaé.

Grubo$¢ warstwy nie powinna przekracza¢ 1/3 srednicy rury, ale nie powinna by¢ wigksza niz 30 cm.
Obsypke prowadzi¢ az do osiggnigcia gémego poziomu strefy ochronnej rury tj. po zageszczeniu 30 cm
ponad wierzch rury. Niedopuszczalne jest wykonywanie obsypki przez bezposrednie spuszczanie mas ziemi
na rurociag z samochodéw wywrotek. Wskaznik zageszczenia (I>0,95).

Pierwsze warstwy az do osi rury powinny by¢ zageszczone bardzo ostroznie, by uniknga¢ uniesienia sie rury.
Po wykonaniu obsypki do 1/2 wysokosci rury, wszelkie ubijanie warstw powinno by¢ wykonywane w
kierunku od $cian wykopu do rurociagu. Te warstwy winny by¢ zageszczane recznie. Mechaniczne
zageszezanie wykopu rozpocza¢ dopiero, gdy nad rurociggiem zostata wykonana warstwa ochronna.

Do wykonywania wypelniania wykopu (zasypka) mozna przystapi¢ po wykonaniu kontroli zaggszczenia
obsypki przez uprawniong jednostke geotechniczng.

Zasypke wykopu wykona¢ z takiego materialu, ktéry spelnia warunki rekonstrukcji terenu - drogi, chodniki,
tereny zielone. Do zasypki nie uzywa¢ gruntu zawierajacego duze kamienie i glazy. Wymagany stopier
zageszezenia (Ie>1,0) w przypadku rurociaggéw znajdujacych si¢ pod korpusem drogi i (12>0,97) w przypadku
rurociggéw zlokalizowanych za korpusem drogowym.

5.3.4. Studzienki kanalizacyjne (rewizyjne)

Studzienki kanalizacyjne nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, w ktorej przewidziano
studzienki z tworzyw sztucznych ¢ 600 1 425 (400).

Studzienki z rur zelbetowych nalezy wykona¢ na uprzednio wzmocnionym (warstwa thicznia lub zwiru)
dnie wykopu i przygotowanym fundamencie betonowym.

Dno studzienki nalezy wykonaé jako monolityczne z betonu klasy C20/25 (B 25) na podsypce z piasku
grubosci ok. 7 cm.

Dolng cze$¢ komory i komory robocze studzienek / powyzej wejscia kanatéw / powinny by¢ wykonane z
kregow zelbetowych $1200 mm, spelniajacych wymagania podane w pkt. 2.2.

Z*acza prefabrykatéw powinny by¢ zaspoinowane i zatarte zaprawg cementowa na gladko.

Komore roboczg nalezy przykry¢ zelbetowa plyta pokrywowa.

Studzienki powinny mie¢ wlazy zgodne z Dokumentacja Projektowa.

Stopnie zlazowe w $cianie komory roboczej nalezy montowal mijankowo w dwodch rzedach, w
odleglosciach pionowych 0,30 m i w odleglosci poziomej osi stopni 0,30 m.

Studzienki z PVC montowa¢ zgodnie z instrujcja producenta.

5.3.5. Studzienki sciekowe

Studzienki Sciekowe powinny by¢ wykonane zgodnie Dokumentacja Projektowa.

Do budowy studzienek $ciekowych nalezy uzy¢ kregéw betonowych ¢ 500 mm.
Wioty do studzienek $ciekowych wykonaé z betonu C20/25 (B 25) w szalunkach.
Lokalizacja studzienek, rzgdne posadowienia - zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.
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5.3.6. Separator
Zaprojektowano separator koalescencyjny z osadnikiem i bypassem o wydajnosci nominalnej 6 Us i
maksymalnej 60 I/s. Saparator nalezy zamontowac¢ zgodnie z wytycznymi producenta.

5.3.7. System rozsqczajgcy

Zaprojektowano system rozsaczajacy typu DRAINFIX TWIN o parametrach podoanych w w dokumentacji
projektowej. Mozna zastosowaé rozwigzania rownowazne o parametrach nie gorszych.

System rozsaczajacy powinien by¢ montowany zgodnie z zaleceniami ich producenta.

5.3.8. Pionowa regulacja naziemnych elementow urzqdzen infrastruktury technicznej
Regulacje naziemnych elementéw urzadzen infrastruktury technicznej nalezy wykona¢ przy zastosowaniu
cegly kanalizacyjnej, betonu lub innych zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru materiatéw, po
odslonieciu  regulowanych elementéw i ich demontazu, dostosowujac wysoko$¢ posadowienia do
wymaganego poziomu, zgodnego z Dokumentacjg Projektowa lub zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Po wykonaniu robét teren wokét regulowanych elementéw nalezy doprowadzi¢ do stanu pierwotnego
(wyprofilowad i zaggsci¢ zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej lub Inspektora Nadzoru).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogélne kontroli jakosci robot
Ogo6lne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

6.2. Kontrola jakosci robét

6.2.1. Sprawdzenie materialow uiytych do budowy kanalizacji

Sprawdzenie materialéw nastepuje poprzez pordwnanie ich cech z wymaganiami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowe;j.

6.2.2. Sprawdzenie zgodnosci 7 Dokumentacjq Projektowq

Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacja Projektowa polega na pordwnaniu wykonywanych i wykonanych
rob6t z Dokumentacjg Projektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i
pomiardéw.

6.2.3. Badanie wykopow otwartych

W czasie wykonywania robot ziemnych nalezy sprawdzi¢ odwodnienie wykopu, usytuowanie oraz pod
wzgledem zachowania bezpieczenstwa pracy. Po wykonaniu nalezy sprawdzi¢ czy pod wzgledem ksztattu i
wykonczenia wykop odpowiada wymaganiom Dokumentacji Projektowej oraz czy doktadno$¢ wykonania
nie przekracza tolerancji wg PN-S-02205 [8].

6.2.4. Sprawdzenie podloza naturalnego

Sprawdzenie podtoza sprowadza si¢ do stwierdzenia czy grunt podioza stanowi nienaruszony grunt
rodzimy, czy nie zostal podebrany, czy posiada wilgotno$¢ naturalng oraz czy jest zgodny z okreslonym
w Dokumentacji Projektowe;.

6.2.5. Sprawdzenie lawy fundamentowej

Sprawdzeniu podlega:

- rodzaj i ilo$¢ materialu do wykonania lawy,

- Wymiary tawy.

Sprawdzenie fawy fundamentowej przeprowadza si¢ przez ogledziny zewng¢trzne i obmiar, przy czym
grubo$¢ lawy nalezy zbada¢ w trzech wybranych miejscach badanej fawy.

Dopuszczalne zmniejszenie grubosci tawy nie powinno by¢ wigksze niz 10 %. Badanie to obejmuje
ponadto usytuowanie lawy w planie, rzgdne tawy i glgbokos¢ utozenia tawy. Badanie rzednych tawy

52



Specyfikacje Techniczne dla robot drogowych D.03.02.01

nalezy wykona¢ przy uzyciu niwelatora. Dopuszczalne odchylenie rzgdnych od rzednych
projektowanych nie powinno przekracza¢ w zadnym punkcie + 1 cm. '

6.2.6. Sprawdzenie przewodu rurowego

Sprawdzenie przewodu rurowego obejmuje czynnosci wstepne sprowadzajace si¢ do pomiaru dtugosei (z
doktadnoscig do 10 cm ) i $rednicy ( z doktadnoscig do 1 cm ), badanie ulozenia przewodu na tawie w planie
1 w profilu, badanie polaczenia rur i prefabrykatéw pod wzgledem zgodnosci z wymaganiami podanymi w
pkt. 5.3.1i15.3.2.0/n SST.

Sprawdzenie wykonania potaczen rur i prefabrykatow nalezy przeprowadzi¢ przez ogledziny zewngtrzne.

6.2.7. Sprawdzenie zasypu

Sprawdzenie zasypu przewodu sprowadza si¢ do badania warstwy ochronnej zasypu, zasypu przewodu do
powierzchni terenu zgodnie z norma PN-EN 1610 [3]1 BN-83/8836-02 [9].

Badanie warstwy ochronnej zasypu nalezy wykona¢ przez pomiar jego wysokosci nad wierzchem kanahy,
zbadanie dotykiem sypkosci materialu uzytego do zasypania, skontrolowanie zagegszczenia gruntu.

Pomiar nalezy wykona¢ z dokladnoscia do 10 cm, co najmniej w trzech dowolnie wybranych
charakterystycznych miejscach.

6.2.8. Sprawdzenie nasypu stalego
Sprawdzenie nasypu stalego sprowadza si¢ do badania zaggszczenia gruntu nasypowego zgodnie z
wymaganiami podanymi w SST D.02.03.01.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.00.00.00. “Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa wykonanych elementéw kanalizacji deszczowej zgodnie z Dokumentacja

Projektowa i pomiarem w terenie jest:

- 1 m (metr) kanatu, przykanalika, rury oslonowej, odwodnienia liniowego, ocieplonego wodociagu,

- 1 szt. (sztuka) studni kanalizacyjnej i Sciekowej, osadnika betonowego, wylotu kanatu i przykanalika,
regulowanego naziemnego elementu urzadzenia infrastruktury techniczne; .

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.M.00.00.00. “Wymagania ogélne”.

8.2. Sposéb odbioru robét

Roboty objete niniejsza SST obejmuja:

- odbi6r rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbidr ostateczny,

- odbidr pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00. “Wymagania og6lne™.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za 1 m (metr) kanatu deszczowego, przykanalika, rury ostonowej, oraz 1 szt. (sztuke) studni
kanalizacyjnej i $ciekowej, separatora, wylotu kanalu oraz regulowanego naziemnego elementu urzadzenia
infrastruktury technicznej nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych rob6t na
podstawie wynikéw pomiaréw i badan.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla kanahu deszczowego i przykanalika :

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robdt zgodnie z projektem organizagji ruchu na czas budowy,

- dostarczenie materialow,

- wykonanie wykopéw wraz z ewentualnym umocnieniem przez rozparcie $cian wykopu,
- przygotowanie podioza i odwodnienie wykopu,

- ulozenie rur kanatu i przykanalikow,

- wykonanie izolacji przewoddw,

- zasypanie wykopu warstwami z zaggszczeniem zgodnie z SST,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej przebiegu przewodu kanalizacyjnego.
b) dla studni kanalizacyjnych i $ciekowych:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robét zgodnie z projektem organizacji rachu na czas budowy,,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie wykopoéw wraz z ewentualnym umocnieniem przez rozparcie $cian wykopu,
- przygotowanie podtoza,

- wykonanie studzienek kanalizacyjnych,

- wykonanie studzienek sciekowych,

- wykonanie izolacji studzienek,

- zasypanie wykopu warstwami z zaggszczeniem zgodnie z SST,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

¢) dla separatora:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robét zgodnie z projektem organizacji rachu na czas budowy,

- dostarczenie materialow,

- wykonanie wykopow,

przygotowanie podtoza,

- montaz separatora zgodnie z wytycznymi producenta,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

d) dla systemu rozsaczajacego:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robét zgodnie z projektem organizacji rachu na czas budowy;,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie wykopow,

przygotowanie podtoza,

- ustawienie elementéw systemu rozsaczajacego,

- wykonanie warstwy geowtokniny,

- wykonanie warstwy filtracyjnej,

- zasypanie,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,
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e) dla pionowej regulacji naziemnych elementéw infrastruktury techniczne;j :
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
oznakowanie robdt zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy;,

dostarczenie materialow,

odstoniecie i demontaz regulowanego elementu,

pionowa regulacje regulowanego elementu,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

10.

10.1.

10.2.

1.

2.
3.
4
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11.
12.
13.
14.
15.
16.

17.

PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-EN 206-1 Beton . Cze$¢ 1: Wymagania, whasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

PN-EN 13139 Kruszywa do zaprawy.

PN-EN 12620 Kruszywa do betonu.

PN-EN 197-1 Cement. Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku.

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow
produkcji betonu.

PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN-EN 1610 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych.

PN-B-24620 Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na zimno.

PN-C-96177 Przetwory naftowe. Lepik asfaltowy bez wypehliaczy stosowany na gorgco.

PN-EN 124 Zwienczenia wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kotowego - Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie
jakoscia

PN-ISO 8062 Odlewy. System tolerancji wymiarowych i naddatkéw na obrobke skrawaniem.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

BN-83/8971-06.02 Rury bezcisnieniowe. Rury betonowe i zelbetowe.

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.

Inne dokumenty
Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych - Transprojekt Warszawa.
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D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZANIEM
PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z wykonaniem koryta z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza w ramach inwestycji:

- zagospodarowanie terenu przy budynku Urze¢du Miejskiego w Tykocinie.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1 .

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotyczace wykonania koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem
podtoza obejmuja (lokalizacja wg dokumentacji projektowe;):

- podioze pod konstrukgji nawierzchni jezdni,

- podioze pod projektowane stanowiska postojowe

- podloze pod projektowane chodniki ,.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.4.2. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu wtozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, ST oraz z zaleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdine”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do profilowania i zag¢szczania podloza

Do wykonania profilowania i zaggszczania podtoza nalezy stosowac:

- réwniarki,

- spycharki uniwersalne z uko$nie ustawionym lemieszem,

- drobny sprzet reczny do profilowania recznego, w miejscach gdzie inny sprzet nie moze mie¢ zastosowania,
- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wielkosci zageszczanej powierzchni,

- ubijaki mechaniczne, ptyty wibracyjne do zastosowania w miejscach trudnodostgpnych dla wigkszego sprzetu
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lub inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projekti
4. TRANSPORT

Nie wystepuije.
5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

Przed rozpoczeciem robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do akceptacji projekt
organizacji i harmonogram robdt, uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty zwiazane z
wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podioza bezposrednio przed
rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zageszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera/Kierownika
projektu, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywaé sie¢ ruch
budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Przed rozpoczeciem robot nalezy wyznaczyé polozenie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowania koryta w planie 1 profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w sposdb zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu. Rozmieszczenie
palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w odstgpach nie
wiekszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzgtu, a w szczeg6lnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty i
do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o malym zakresie. Sposdb wykonania powinien by¢ zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST.

Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zage¢szczanie podloza

Przed rozpoczgciem rob6t nalezy wytyczy¢ polozenie podioza podlegajacego profilowaniu i zaggszezaniu. Sposob
wytyczenia powinien umozliwia¢ wyprofilowanie i zaggszczenie podioza i ukladanych na nim warstw nawierzchni z
tolerancjami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST lub przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Paliki do kontroli uksztaltowania podioza w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce.

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Nalezy
usunac bloto i grunt, ktéry ulegt nadmiememu zawilgoceniu.

Jezeli rzedne podioza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i wbudowania dodatkowego gnmtu, to przed
przystapieniem do profilowania oczyszczonego podloza jego powierzchnie nalezy doggsci¢ 3+4 przejéciami walca
Sredniego stalowego, gladkiego lub w inny sposob zaakceptowarny przez Inzyniera/Kierownika projektu
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Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu, to Wykonawca powinien

spulchni¢ podtoze na glebokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera/Kierownika projektu, dowiezé dodatkowy grunt i

zagesci¢ warstwe do uzyskania odpowiedniej wartosci wskaznika zageszczenia.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé sprzet wskazany w p. 3 w zaleznosci od szerokosci profilowanego

podtoza, trudnosci odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczania przez walowanie lub uzycie plyt

wibracyjnych, ubijakéw mechanicznych w miejscach trudnodostepnych dla walcéw, zachowujac optymalng

wilgotno$¢ zageszezanego gruntu. Jakiekolwiek nieréwnosci powstale przy zageszezaniu powinny by¢ naprawione

przez Wykonawce w sposdb zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Zageszczenie podioza nalezy kontrolowaé poprzez oznaczanie wskaznika zageszczenia [Is] zgodnie z BN-77/8931-

12.

Wskazniki zageszezenia (Is) w przypadku robét objetych n/n ST wynosza:

- dno koryta pod projektowang nawierzchni¢ jezdni - min. 1,00,

- dno koryta pod projektowane nawierzchnie zjazdéw - min. 1,00,

- dno koryta pod projektowana nawierzchni¢ chodnika - min. 0,97,

Jako zastepcze kryterium oceny wymaganego zaggszczenia gruntow, dla ktérych trudne jest pomierzenie wskaznika

zageszczenia, nalezy przyjmowad warto$¢ wskaznika odksztatcenia I, wg zalacznika B do normy PN-S-02205,

rownego stosunkowi modutéw odksztatcenia Wtodmego Ez do pierwotnego E.

Wskaznik odksztatcenia I, nie powinien by¢ wiekszy niz:

- dlazwiréw, pospdtek i piaskow - 2,2

- dla gruntéw drobnoziamistych o rOwnomiemym uziamieniu (pyly, gliny, gliny pylaste, gliny zwiezte, ity) —2,0

- dla gnntéw rozmoziamistych (zwiry gliniaste, pospotki gliniaste, pyly piaszczyste, piaski gliniaste, gliny
piaszczyste, gliny piaszczyste zwigzie) — 3,0.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia Is (lub wskaznika odksztalcenia I,) okreslone jak wyzej nie mogg zostaé

osiagniete przez bezposrednie zaggszczanie gruntéw rodzimych (dotyczy m.in. namutéw) to nalezy przed

wbudowaniem kolejnej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni dogesei¢ podioze na ile to mozliwe.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze
przed nadmiemym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiememu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do
ukladania kolejnej warstwy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia. Jezeli zawilgocenie nastgpilo
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.

6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podioza podaje tablica 1.
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Tablica l. Czestotliwosé badan kontrolnych

Czestotliwo$¢ badan
Lp. Wyszczeg6lnienie badan Minimalna liczba badar na Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej przypadajaca na jedno badanie (m?)

1. | Szerokos¢ koryta

Rownos¢ poprzeczna i podiuzna
Spadki poprzeczne Z czestotliwoscia gwarantujaca spelnienie wymagan przy
Rzedne wysokosciowe odbiorze, okreslonych w pkt. 6.2.
Uksztaltowanie osi w planie

2. | Zageszczenie,
Wilgotnosé gruntu 2 300

Wskaznik zageszczenia nalezy sprawdzaé na kazdej dzialce roboczej wedlug BN-77/8931-12 przynajmniej w 2
punktach wybranych losowo, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 300 m2.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedhug metody Proctora jest niemozliwe ze wzgledu na
gruboziamiste uziarnienie materialu tworzacego podloze, kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie
oznaczenia wskaznika odksztatcenia zgodnie z p. 5.3.2.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ przynajmniej dwukrotnie na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 300 m2.

Calosciowej oceny cech nosnosci warstwy gruntu w podiozu nalezy dokonywaé na podstawie pomiaru wtémego
modutu odksztatcenia E wedlug p. 5.2.2.

6.2.2. Zageszczenie podloza
Do odbioru podtoza Wykonawca przygotuje i przedstawi zestawienie wynikéw badan wskaznika zageszczenia (lub
wskaznika odksztatcenia) i wtdmego modutu odksztatcenia wykonane na podstawi biezacej kontroli zageszczenia.

Jezeli wyniki badan zageszczenia beda mniejsze od podanych w p.5.2.2 podioze nalezy spulchnié i roboty powtdrzy¢
w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

6.2.3. Szerokos¢ koryta (profilowanego podioza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nalezy sprawdzaé co najmniej co 50 m.

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podioza nie moze réznié si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10
cmi-5 cm.

6.2.4. Rownosé¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nier6wnosci podtuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrows lata co 20 metréw w kierunku
podhuznym, zgodnie z BN-68/8931-04.

Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrows lata, a na odcinkach poszerzen latg o dlugosci dostosowanej do
szerokosci profilowanego podtoza, co najmniej co 50 m.

Nierownosci nie moga przekraczaé 2 cm.

6.2.5. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca taty o dtugosci jak w pkt. 6.2.3 i poziomicy co najmniej co S0 m.

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows z tolerancja
10,5%.

60 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podfoza



Specyfikacje Techniczne dla robot drogowych D.04.01.01

6.2.6. Rzedne wysokosciowe
Rzedne wysokosciowe nalezy sprawdzaé w osi jezdni i na jej krawedziach co 20 m, a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m.

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm.
95 % zmierzonych rzednych nie powinno przekracza¢ dopuszczalnych odchyleri okreslonych j.w.

6.2.7. Uksztaltowanie osi w planie
Uksztattowanie osi koryta i podtoza nalezy sprawdza¢ w punktach rozmieszczonych nie rzadziej niz co 100 m.
O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.2.8. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wedlug BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od podanego w pkt 54 n/n ST.

Wilgotnos$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17.

Wilgotnosé gruntu podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalne; z tolerancja od -20% do +10%.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne™.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarow jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta lub podioza zgodnie z
dokumentacja projektowa i obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne™.

Odbiér koryta lub podloza dokonywany jest na zasadach odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
podanych w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6.2 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnosé za 1 m? koryta lub podtoza nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru po ocenie jakosci wykonania robot na
podstawie wynikéw badan i pomiaréw laboratoryjnych.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- odspojenie gruntu,

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie,

- profilowanie dna koryta i podloza,
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- zagegszczenie,

- utrzymanie koryta i podtoza,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Koryto i podtoze pod nawierzchni¢ chodnika i schodéw terenowych zostanie wykonane recznie.

Pozostale roboty zwigzane z wykonaniem koryta i uksztaltowaniem podtoza mogg zosta¢ wykonane mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

3.  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Ozaczanic modwlu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie plyta.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.

5. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

6.  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

7. PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy o okreslenia.

8. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celéw drogowych i
lotniskowych.

9. BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaznika nosnosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.

10.2. Inne dokumenty

9. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa, 1997 r

10. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie — Dz.U. Nr
43, Warszawa dn. 1 maja 1999 r.
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D.04.05.01 PODBUDOWA I ULEPSZONE PODLOZE Z KRUSZYWA
STABILIZOWANEGO CEMENTEM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegolowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z realizacja inwestycji:

- zagospodarowanie terenu przy budynku Urze¢du Miejskiego w Tykocinie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegblowej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z

wykonaniem ulepszenia podloza i obejmuja:

- wykonanie ulepszonego podtoza z kruszywa stabilizowanego cementem o Rm= 2,5 MPa, grubosci 15 cm pod
projektowang nowa konstrukcje nawierzchni jezdni, oraz 10 cm pod chodniki.

Dokladna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kruszywo stabilizowane cementem - mieszanka kruszywa naturalnego, cementu i wody, a w razie
potrzeby réwniez innych dodatkéw, np. popioléw lotnych lub chlorku wapniowego, dobranych w
optymalnych ilosciach, zageszczona i stwardniata w wyniku ukonczenia procesu wigzania cementu.
Dodatki powinny by¢ zgodne z PN lub aprobatg techniczng IBDiIM.

1.4.2. Podloze ulepszone cementem - jedna lub dwie warstwy zageszczonej mieszanki cementowo-
kruszywowej, na ktorej ukladana jest warstwa podbudowy.

Pozostate okreslenia s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi

w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne™.

2. MATERIALY

2.1. 'Wymagania ogélne dotyczace materialow
Wymagania ogélne dotyczace materiatéw podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

2.2. Cement

Do stabilizacji kruszywa nalezy stosowa¢ cement portlandzki lub portlandzki z dodatkami, klasy 32,5 wg
PN-EN 197-1.

Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 1.
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Tablica 1. Wlasciwosci mechaniczne i fizyczne cementu wg. PN-EN 197-1

Lp. Wilasciwosci Klasa cementu
32,5
1. | Wytrzymalos¢ na $ciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mniej niz:
- cement portlandzki 16
- cement hutniczy 16
- cement portlandzki z dodatkami 16
2. | Wytrzymalos¢ na sciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mniej niz: 32,5
3. | Czas wiazania:
- poczatek wigzania, najwczesniej po uplywie, min. 75
4. | Stalo$¢ objetosci, mm, nie wigcej niz: 10

Badania cementu nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-04300.

Przechowywanie cementu powinno odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.
W przypadku, gdy czas przechowywania cementu bedzie dtuzszy od trzech miesiecy, mozna go stosowaé za
zgoda Inzyniera/Kierownika projektu tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wykaza jego przydatno$é do robét.

2.3.

Do stabilizacji cementem nalezy stosowaé kruszywa naturalne (piaski, mieszanki i zwiry) albo mieszanke
tych kruszyw o ciaglym uziarnieniu spelniajace wymagania podane w tablicy 2.

Kruszywo mozna uzna¢ za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, gdy wyniki badan laboratoryjnych
wykaza, ze wytrzymalos¢ na Sciskanie probek kruszywa stabilizowanego beda zgodne z wymaganiami

Kruszywa

okreslonymi w pkt. 6.3.6.
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Tablica 2. Wymagania wobec kruszyw do warstw podbudowy i podtoza ulepszonego z
mieszanek zwigzanych cementem

ozdzial Wiasciwosé Deklarowane kategorie lub wartoéci w odniesieniu do Odniesienie
w PN-EN zastosowania kruszywa do warstwy: do tablicy w
13242: . : PN-EN
zwigzanej warstwy podbudowy Zwiazanej warstwy 13242: 2004
pomocniczej i podbudowy zasadniczej
podloza ulepszonego wszystkie| wszystkie kategorie ruchu
kategorie ruchu
(KRI+KR6) (KR1+KR6)
4.1 Frakcje/zestaw sit # 1;2;4;5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 31,5; 45; 63,190 Tabl. 1
(zestaw podstawowy plus zestaw 1)
wszystkie frakcje dozwolone
43.1 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 Gc80/20, Gr80, G(A.75 Gc80/20, GeB0, G(A.75 Tabl.2
43.2 Ogolne granice i tolerancje GTcNR GTcNR Tabl.3
uziarnienia kruszywa grubego na
sitach posrednich wg PN-EN 933-
1
433 Tolerancje typowego uziarnienia GTANR, GT.NR GTeNR, GT,NR Tabl.4
kruszywa drobnego i kruszywa o
ciaglym uziamieniu wg PN-
EN933-1
4.4 Ksztalt kruszywa grubego FI Deklarowana FI50 Tabl. 5
maksymalne warto$ci wskaznika
plaskosci wg PN-EN 933-3
Ksztalt kruszywa grubego S1 S150 Tabl.6
maksymalne warto$ci wskaznika Deklarowana
ksztattu wg PN-EN 9334 ¥
45 Kategorie procentowych CNR °NR Tabl.7
zawarto$ci ziaren o powierzchni
przekruszonej lub famanych oraz
ziaren catkowicie zaokraglonych
w kruszywie grubym wgPN-
EN933-5
4.6 Zawarto$¢ pyléw wg PN-EN 933- ./Deklarowana ,/Dtklarowana Tabl.8
1 a) w kruszywie grubym
b) w kruszywie drobnym "-! ./Deklarowana /Deklarowana Tabl.8
4.7 Jako$é pytow Brak wymagan Brak wymagan
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5.5 Nasiakliwo$¢ wg PN-EN Deklarowana Deklarowana
10976:2001, rozdziat 7, 8
albo 9
6.2 Siarczany rozpuszczalne kruszywo kam.: AS02 - kruszywo kam.: AS02 Tabl.
w kwasie wg PN-EN zuzel kawatkowy wielkopiecowy: - miat kawatkowy 12
1744-1 AS1,0 wielkopiecowy: AS1,0
6.3 Catkowita zawarto$¢ -kruszywo kam.: SR; - kruszywo kam.: SR; Tabl.
siarki wgPN-EN 1744-1 | -zuzel kawalkowy wielkopiecowy: - zuzel kawatkowy 13
S2 wielkopiecowy: S2
6.4.1 Skladniki wplywajace na Deklarowana Deklarowana
szybko$¢ wigzania i
twardnienia mieszanek
zwiazanych hydraulicznie
6.4.2.1 Stalo$¢ objetosci zuzla V5 \'A] Tabl.
stalowniczego wg PN-EN 14
1744-1:1998, rozdzial 19.3
6.4.22 Rozpad krzemianowy w Brak rozpadu Brak rozpadu
zuzlu wielkopiecowym
kawatkowym wg PN-EN
1744-1:1998, p.19.1
6423 Rozpad zelazawy w zuzlu Brak rozpadu Brak rozpadu
wielkopiecowym
kawatkowym wg PN-EN
1744-1:1998, p.192
6.4.3 Skladniki rozpuszczalne Brak substancji szkodliwych w stosunku do $rodowiska wg odrebnych
w wodzie wg PN-EN przepiséw
1744-3
6.4.4 Zanieczyszczenia Brak ciat obcych takich jak drewno, szklo, i plastik, mogacych pogorszyé
wyrdb koficowy
7.2 Zgorzel stoneczna bazaltu $a ®la
wg PN-EN 1367-3, wg
PN-EN 1097-2
7.3.2 Nasigkliwo$¢ wg PN-EN WA242 WA242 Tabl.
1097-6, rozdziat 7, (jezeli 16
kruszywo nie spelni
warunku WA;42, to nalezy
zbada¢ jego
mrozoodpormnosé wg
p.7.3.3. tablicy 1.)
733 Mrozoodpomno$¢ -skaly magmowe i przeobrazone: F4 Tabl.
nadfrakcji kruszywa 8/16 F4 —skaly osadowe: F10 — 18
wg PN-EN 1367-1 kruszywa z recyklingu: F10 (F25
(Badanie wykonywane )
tylko w przypadku, gdy
nasigkliwo$¢ kruszywa
przekracza WA42)
Zalacznik Sktad mineralogiczny deklarowany deklarowany
C, pkt.
C34
Zalacznik Istotne cechy Wigkszo$¢ substancji niebezpiecznych okre§lonych w dyrektywie Rady
C, pkt. $rodowiskowe 76/769/EWG zazwyczaj nie wystepuje w Zrédtach kruszywa pochodzenia
C34 mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych
nalezy zbada¢ czy zawarto$¢ substanciji niebezpiecznych nie przekracza
warto$ci dopuszczalnych wg odrebnych przepiséw.
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*) Badaniem wzorcowym oznaczania ksztattu kruszywa grubego jest badanie wskaznika plaskosci

*¥) ¥ gczna zawarto$é pylow w mieszance powinna si¢ miesci¢ w wybranych krzywych granicznych wg pkt
1.2.3.1 WT-5

**¥) Pod warunkiem, gdy zawarto$¢ w mieszance nie przekracza 50% m/m

2.4. Woda

Woda stosowana do stabilizacji kruszyw cementem i ewentualnie do pielegnacji wykonanej warstwy
powinna by¢ czysta, bez zawartosci szkodliwych dodatkéw, odpowiadajaca wymaganiom normy PN-EN
1008 [2].

Bez badan laboratoryjnych mozna stosowaé wodociagowa wode pitna.

3. SPRZET

3.1. 'Wymagania ogélne dotyczace sprz¢tu
‘Wymagania ogélne dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne™.

3.2. Sprze¢t do wykonania robét

Do wykonania podtoza ulepszonego cementem nalezy stosowac:

- wytwomie stacjonamg do produkcji mieszanki kruszywowo-cementowej,

- samochody samowyladowcze do transportu mieszanki,

- male walce ogumione i wibracyjne,

- ubijaki mechaniczne, ptyty wibracyjne do stosowania w miejscach trudnodostepnych dla innego sprzetu,

- inny, drobny sprzet pomocniczy.

Sprzet powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wydajnos$¢ sprzgtu powinna by¢ dostosowana do warunk6éw technologicznych dotyczacych czasu mieszania i
Zageszezania.

4. TRANSPORT

4.1. 'Wymagania ogélne dotyczace transportu
‘Wymagania ogdlne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow do wykonania ulepszonego podloza

Transport materialéw i mieszanki kruszywa z cementem powinien odbywaé si¢ w sposob przeciwdzialajacy ich
zanieczyszczeniu i niekorzystnemu wplywowi warunkéw atmosferycznych.

Mieszanka kruszywowo-cementowa powinna by¢ transportowana w sposob zabezpieczajacy przed
rozsegregowaniem i wysuszeniem lub nadmiemym zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywag si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogélne wykonywania roboét

Zasady ogélne wykonywania rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierow/Kierownikowi projektu do akoeptacji projekt organizacji i hairmonogram robdt,
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywane podloze ulepszone cementem.

5.2. Projektowanie mieszanki kruszywa stabilizowanego cementem

5.2.1. Sklad mieszanki kruszywa stabilizowanego cementem

Sktad mieszanki projektuje si¢ ze wzgledu na wytrzymato$é na $ciskanie probek (System I),
zaggszczanych metoda Proctora wg PN-EN 13286-50 w formach walcowych H/D = 1.
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Wytrzymalo$¢ na $ciskanie Re okreslonej mieszanki oznaczona zgodnie z PN-EN 13286-41
powinna by¢ réwna lub wigksza od wytrzymalosci na $ciskanie wymaganej dla danej klasy
wytrzymalosci podanej w tablicy 3. Projektuje si¢ wykonanie warstwy ulepszonego podioza z
mieszanki mineralnej o uziarnieniu 0/31,5 mm. Zawarto$¢ cementu w mieszance nie moze
przekraczaé wartosci 8%.

Zaleca si¢ taki dobor mieszanki, aby spelni¢ wymagania wytrzymatosciowe okreslone w tablicy 3
przy jak najmniejszej zawartosci cementu.

Zawarto$¢ wody w mieszance powinna odpowiada wilgotnosci optymalnej. Zawartos¢ wody
nalezy okresli¢ zgodnie z PN-EN 13286-2.

5.2.2. Projektowanie sktadu mieszanki kruszywa stabilizowanego cementem

Przed rozpoczeciem rob6t Wykonawca powinien dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt
skladu mieszanki. Wraz z projektem Wykonawca powinien dostarczy¢ probki kruszywa, cementu, pobrane
w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu.

Projekt sktadu mieszanki powinien by¢ opracowany w oparciu o:

a) wyniki badan kruszywa przeznaczonego do stabilizacji wedtug zakresu podanego w n/n SST,

b) wyniki badan cementu,

c) wyniki badan wytrzymalo$ci kruszywa stabilizowanego cementem wg. metod podanych w WT-5 oraz
wymagan n/n SST,

oraz zawierac:

d) wymagang zawarto$¢ cementu w mieszance,

€) wymagang zawarto$¢ wody w mieszance odpowiadajaca wilgotnosci optymalnej mieszanki kruszywa z
cementem,

f) w przypadkach watpliwych - wyniki badania jakosci wody wedtug normy PN-EN 1008.

Mieszanka kruszywa zwigzana cementem do warstwy ulepszonego podtoza powinna odpowiadaé
wymaganiom przedstawionym w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania wobec mieszanki zwigzanej cementem do warstwy ulepszonego podtoza

Lp. Wiasciwosc | Wymagania | Uwagi
1.0 Skladniki
1.1 | Cement wg PN-EN 197-1 i pkt2.2 n/n SST
1.2 | Kruszywo Tablica 2 n/n SST
1.3 | Woda zarobowa Wg PN-EN 1008
1.4 | Dodatki wg Aprobaty Technicznej
2.0 Mieszanka
2.1 | Uziarnienie krzywe graniczne uziarnienia:
mieszanka CBGM Krzywa uziarnienia wg rys 1.1
0/31,5 mm przechodzi przez oczko sita, % m/m

#31,5 85-100 #22,4 70-100 # 16 57-"88
#11,2 46-80 #4 26- 61 #2 18- 50 #1 12-
40 #0,5 8- 30 #0,063 3-11

2.2 | Minimalna zawartos$¢ 3 %, m/m
cementu
2.3 | Zawarto$¢ wody wg projektu Ustalenie na
podstawie PN-
EN 13286-2
2.4 | Wytrzymato$¢ na Klasa C 1,5/2,0 Badanie wg
sciskanie (system I) - PN-EN 1328641
klasa wytrzymatosci Re, po 28 dniach
wg tablicy 1.2 w WT-5 ielegnacji
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5.3. 'Wbudowanie mieszanki

5.3.1. Przygotowanie podloZa

Podloze grnuntowe nalezy oczysci¢ z wszelkich zanieczyszczen oraz sprawdzi¢ jego cechy geometryczne i
zageszczenie. Wszelkie koleiny i powierzchnie nieodpowiednio zageszczone lub wykazujace odchylenia cech
geometrycznych powinny by¢ naprawione.

5.3.2. Warunki atmosferyczne
Podbudowa z kruszywa stabilizowanego cementem nie moze by¢ wykonywana przy temperaturze otoczenia
ponizej +5°C, przy zamarznigtym podiozu i podczas opadéw deszezu.

5.3.3. Stabilizacja metodq mieszania w mieszarkach stacjonarnych

Skladniki mieszanki powinny by¢ dozowane w ilosci okreSlonej w recepcie laboratoryjnej. Mieszarka
stacjonama powinna by¢ wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania kruszywa lub gruntu i cementu
oraz objetosciowego dozowania wody.

Czas mieszania w mieszarkach cyklicznych nie powinien by¢ krétszy od 1 minuty, o ile krétszy czas mieszania
nie zostanie dozwolony przez Inspektora Nadzoru po wstepnych proébach. W mieszarkach typu ciaglego
predkos¢ podawania materiatéw powinna by¢ ustalona i na biezaco kontrolowana w taki sposob, aby zapewni¢
jednorodno$¢ mieszanki.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnoséci optymalnej z tolerancja +10% i -20% jej wartosci.
Przed wlozeniem mieszanki podloze nalezy zwilzy¢ wodg.

Grubo$¢ ukladanej mieszanki powinna by¢ taka, aby zapewni¢ uzyskanie wymaganej grubosci warstwy po
zageszczeniu. Orientacyjna grubo$¢ ukladanej warstwy nie powinna przekraczaé 22 cm. Jezeli projektowana
grubos$¢ warstwy jest wigksza, to stabilizacje nalezy wykonywac w dwdch warstwach.

Przed zageszczeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych rzednych, spadkéw podtuznych i
poprzecznych.

Po wyprofilowaniu nalezy natychmiast przystapi¢ do zageszczania warstwy.

5.3.4. Zageszczanie

Zageszczanie warstwy kruszywa stabilizowanego cementem nalezy prowadzi¢ przy uzyciu matych walcow gladkich,
wibracyjnych, plyt wibracyjnych w zaleznosci od szerokosci ulepszanego podioza. Stosujac do zageszezania walce
wibracyjne, poczatkowe przejscia walcow nalezy wykonywac bez uruchamiania wibratorow.

W miejscach niedostgpnych dla walcéw warstwa kruszywa powinna byé zageszczana zageszczarkami
plytowymi lub ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa z cementem podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedtug normalnej proby Proctora zgodnie z PN-B-04481 [20] .

Pojawiajace si¢ W czasie zaggszezania zanizenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady powinmy by¢ natychmiast
naprawiane przez wymiane mieszanki na pelna glebokosé, wyréwnanie i ponowne zageszczenie. Powierzchnia
zageszezonej warstwy powinna mie¢ prawidtowy przekrdj poprzeczny 1 jednolity wyglad.

Operacje zaggszczania i obrobki powierzchniowej musza by¢ zakonczone przed uptywem dwdch godzin od
chwili dodania wody do mieszanki. Przerwy w zageszczaniu nie mogg by¢ dhuzsze niz 30 min.

Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia (Is) mieszanki nie mniejszego od 1,0
wg normalnej proby Proctora zgodnie z normg PN-B-04481 [20].

Zageszczenie mieszanki nalezy sprawdza¢ wedtug normy BN-77/8931-12 [17].

Wszelkie migjsca luZne, rozsegregowane, spekane podczas zageszezania lub w inny sposéb wadliwe, muszg
by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na pelng grubos¢, wbudowanie nowej mieszanki o odpowiednim
skladzie i ponowne zaggszczenie. Roboty te s3 wykonywane na koszt Wykonawcy.
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5.4. Spoiny robocze

W miar¢ mozliwosci nalezy unikaé¢ podtuznych spoin roboczych, poprzez wykonanie warstwy na calej
szerokosci.

Jezeli jest to niemozliwe, przy warstwie wykonywanej w prowadnicach, przed wykonaniem kolejnego pasa
nalezy pionowg krawedZ wykonanego pasa zwilzy¢ wodg. Przy warstwie wykonanej bez prowadnic w
uwlozonej i zageszczonej mieszance, nalezy niezwlocznie obcia¢ pionowg krawedz. Po zwilzeniu jej woda
nalezy wbudowa¢ kolejny pas. W podobny sposob nalezy wykona¢ poprzeczng spoin¢ robocza na polaczeniu
dziatek roboczych. Od obcigcia pionowej krawedzi w wykonanej mieszance mozna odstapi¢ wtedy, gdy czas
pomiedzy zakonczeniem zageszczania jednego pasa, a rozpoczeciem wbudowania sgsiedniego pasa, nie
przekracza 60 minut.

Jezeli w nizej polozonej warstwie wystepuja spoiny robocze, to spoiny w warstwie lezacej wyzej powinny by¢
wzgledem nich przesunigte o co najmniej 30 cm dla spoiny podtuznej i 1 m dla spoiny poprzecznej.

5.5. Pielegnacja warstwy kruszywa stabilizowanego cementem

Pielegnacja powinna by¢ przeprowadzona wedlug jednego z nastepujacych sposobow:

a) utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotne skrapianie woda, co najmniej 7 dni,

b) przykrycie warstwa piasku lub grubej wiékniny i utrzymanie jej w stanie wilgotnym przez co najmniej
7 dni.

Inne sposoby pielegnacji, zaproponowane przez Wykonawcg i inne materialy moga by¢ zastosowane po
uzyskaniu akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

Nie nalezy dopuszcza¢ zadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie w okresie 7 dni pielegnacii, a po tym
czasie ewentualny ruch budowlany moze odbywac si¢ wylacznie za zgoda Inzyniera/Kierownika projektu.

5.6. Utrzymanie ulepszonego podloza

Ulepszone podloze po wykonaniu, a przed wozeniem nastgpnej warstwy, powinno by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera/Kierownika projektu, gotowe
ulepszone podioze do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia ulepszonego
podioza, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania ulepszonego
podtoza obcigza Wykonawce robot.

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia biezacych napraw ulepszonego podloza uszkodzonego
wskutek oddziatywania czynnikéw atmosferycznych, takich jak opady deszczu i $niegu oraz mroz.

Wykonawca jest zobowigzany wstrzymaé ruch budowlany po okresie intensywnych opadéw deszczu, jezeli
wystapi mozliwo$¢ uszkodzenia ulepszonego podloza.

Warstwa ulepszonego podioza z kruszywa stabilizowanego cementem powinna by¢ przykryta przed zima
warstwg nawierzchni lub zabezpieczona przed dzialaniem czynnikéw atmosferycznych w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakosSci robét
Zasady ogolne kontroli jakosci rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogo6lne™.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania niezbedne do opracowania projektu
sktadu mieszanki przeznaczonej do stabilizacji, w zakresie i w czasie okre§lonym w pkt. 5.2.
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6.3. Badania w czasie robot
Czgstotliwos¢ 1 zakres badan kontrolnych w czasie robdt przy wykonywaniu ulepszonego podioza z
kruszywa stabilizowanego cementem podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czestotliwos¢ badan przy budowie ulepszonego podloza z kruszywa stabilizowanego cementem

Czestotliwo§¢ badan
Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna ilo§¢ badani | Maksymalna powierzchnia
na dziennej dzialce podbudowy przypadajgca na
roboczej jedno badanie [m?]
1. | Uziarnienie kruszywa
2. | Wilgotnosé mieszanki kruszywa z 2 600
cementem
3. |Zageszczenie warstwy
4. | Grubosé ulepszonego podloza 3 400
5. | Wytrzymato$¢ na $ciskanie 7 i 28-dniowe 6 400
6. | Mrozoodpornosé Przy projektowaniu
i w przypadkach watpliwych
7. |Badanie cementu Przy projektowaniu sktadu mieszanki
i przy kazdej dostawie
8. | Badanie wody Dla kazdego watpliwego zrodla
9. |Szczegdtowe badania kruszywa Dla kazdej partii do 1500 t i przy kazdej zmianie
rodzaju kruszywa

6.3.1. Badania cementu

Dla kazdej dostawy cementu Wykonawca powinien okresli¢ czas wigzania, stalo$¢ objetosci i wytrzymatosé
28-dniowg cementu. W przypadku stosowania cementow marki 32,5 dopuszcza si¢ ocene wytrzymalosci na
podstawie badania wytrzymatosci 3-dniowej. Wlasciwosci te powinny spelnia¢ wymagania podane w normie
PN-EN 197-1.

6.3.2. Badania kruszywa

Przy kazdej zmianie rodzaju kruszywa nalezy bada¢ wszystkie jego wiasciwosci okreslone odpowiednio w
tablicy 2 i opracowaé nowy skiad mieszanki cementowo-kruszywowe;j.

Uziamienie kruszywa nalezy badac w czasie robot z czestotliwoscia okreslona w tablicy 4.

6.3.3. Badanie wody
W przypadkach watpliwych nalezy przeprowadzi¢ badania wody wedtug PN-EN 1008.

6.3.4. Wilgotnosé mieszanki kruszywa stabilizowanego cementem

Wilgotnosé mieszanki powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej okreslonej w projekcie sktadu tej mieszankd,
z tolerancja +10%, -20%.

Wilgotno$¢ mieszanki nalezy sprawdzaé z czgstotliwoscig okreslong w tablicy 4 przy kontroli zageszczenia
warstwy.

6.3.5. Zageszczenie mieszanki

Mieszanka powinna by¢ zaggszczana do osiagniecia wskaznika zaggszczenia (Is) nie mniejszego niz 1,0,
okreslonego wedlug normy BN-77/8931-12. Zaggszczenie nalezy sprawdzaé z czgstotliwoscig podang w
tablicy 4.

6.3.6. Wytrzymalosé na sciskanie kruszywa stabilizowanego cementem
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Wytrzymato$¢ na Sciskanie kruszywa stabilizowanego cementem badana wg. PN-EN 1328641 powinna by¢
réwna lub wigksza od wytrzymatosci na sciskanie wymaganej dla danej klasy wytrzymatosci podanej w tablicy
3. Probki do badan nalezy pobra¢ z miejsc wybranych losowo na $wiezo rozlozonej warstwie przed jej
zageszczeniem.

6.4. Badania i pomiary ulepszonego podloza z kruszywa stabilizowanego cementem

6.4.1. Czestotliwosé pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw podioza ulepszonego z kruszywa stabilizowanego cementem
podano w tablicy 5.

Tablica 5. Czestotliwos¢ badan ulepszonego podloza

Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiar6w Minimalna czgstotliwos¢ badan i pomiar6w
1. | Szerokosé 10 razyna 1 km
2. | Réwnos¢ podtuzna co 20 m 1ata na kazdym pasie ruchu
3. | Réwnosé poprzeczna 10razyna 1 km
4. | Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km
5. | Rzedne wysokosciowe co0100m
6. | Grubosé ulepszonego podioza w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

* Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych nalezy wykonaé w punktach gléwnych tukéw poziomych

6.4.2. Szerokos¢ ulepszonego podloza
Szeroko$¢ ulepszonego podtoza nie moze rzmic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz+10 cm, -5 cm.

6.4.3. Rownosé podiloza

Nieréwnosci podtuzne nalezy mierzy¢ 4-metrows tatg zgodnie z BN-68/8931-04.

Nieré6wnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ tata dostosowana do szerokosci ulepszonego podioza.
Nieréwnosci nie powinny przekraczaé 15 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne podioza ulepszonego z kruszywem stabilizowanym cementem powinny byé zgodne z
Dokumentacja Projektows z tolerancjg 10,5%.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi ulepszonego podtoza a rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢
+1 cm, -2 cm.

6.4.6. Grubosé

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nie powinny przekraczaé +10%, -15%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) podtoza ulepszonego z kruszywa stabilizowanego
cementem.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogélne™.

8.2. Sposéb odbioru robét
Odbior robét dokonywany jest na zasadach odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu zgodnie z
zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- dostarczenie materiatéw, wyprodukowanie mieszanki i jej transport na miejsce wbudowania,
- rozlozenie, wyprofilowanie i zaggszczenie mieszanki,

- pielegnacja wykonanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych, wymaganych w SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN197-1  Cement. Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku.

2.  PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i
ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody
odzyskanej z procesow produkcji betonu.

3. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

4. PN-EN 13286-2 Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym.
Czes¢ 2: Metody badan dla ustalonej laboratoryjnie gestosci i
wilgotnosci — zageszczenie aparatem Proctora.

5. PN-EN 13286- Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym.

41 Czg$¢ 41: Metoda oznaczania wytrzymalodci na $ciskanie mieszanek
zwigzanych spoiwem hydraulicznym.

6. PN-EN 13286- Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym.

50 Metody sporzadzania probek badawczych. Czes¢ 50: Metoda
sporzadzania prébek zwigzanych hydraulicznie za pomocg aparatu
Proctora lub zageszczania na stole wibracyjnym.
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

o0

9. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
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10.2. Inne dokumenty

10. WT-5 Mieszanki zwiazane spoiwem hydraulicznym do drég krajowych i normy powotane w
WT-5
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D.04.04.02 PODBUDOWA Z MIESZANKI NIEZWIAZANEJ Z
KRUSZYWEM LAMANYM Cso3o

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem n/n ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie w ramach inwestycji:

- zagospodarowanie terenu przy budynku Urzedu Miejskiego w Tykocinie.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania warstwy podbudowy pomocniczej z kruszywa
lamanego stabilizowanej mechanicznie i obejmujg :

- wykonanie warstwy podbudowy grub. 15 cm: - przy realizacji konstrukcji nawierzchni jezdni

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wiecej warstw
zageszezonej mieszanki, ktdra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowej.

1.4.2.  Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w
optymalnej wilgotno$ci kruszywa o wiasciwie dobranym uziamieniu.

Pozostale okreslenia s zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST

D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacija Projektowa, ST
i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Ogolne wymagania dotyczace Robét podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogéine”.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D.M.00.00.00.

2.2. Rodzaje materialéw

Materialem do wykonania podbudowy z mieszanki niezwiazanej z kruszyw tamanych stabilizowanych
mechanicznie powinno by¢ kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakow, w ktdrym procentowa zawarto$¢ ziaren o powierzchni przekruszonej lub famanych oraz
ziaren catkowicie zaokraglonych wg PN-EN 933-5 powinna by¢ kategorii nie nizszej niz Csozo.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Do wykonania podbudowy nalezy zastosowa¢ kruszywo o uziamieniu 0/31,5 mm. lub 0/63 mm.

Okreslone wg PN-EIN 933-1 uziamienie mieszanek kruszywowych przeznaczonych do warstw podbudowy

pomocniczej powinno spelia¢ warunek, aby krzywa uziamienia kruszywa znajdowala si¢ miedzy krzywymi
granicznymi p6l dobrego uziarnienia.
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Powinna ona by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziamienia do gémej krzywej granicznej

uziamienia na sasiednich sitach.

Oprdcz wymagania dotyczacego krzywej uziamienia wymaga si¢, aby 90% uziamienia mieszanek badanych w
okresie 6 miesiecy spenito wymagania kategorii podanych w tablicach 1, 2, aby zapewni¢ jednorodnosé i cigglosé
uziarnienia mieszanek.

Tablica 1. Wymagania wobec jednorodnosci uziamienia na sitach kontrolnych — poréwnanie z deklarowang przez
producenta wartoscia (S). Wymagania dotycza produkowanej i dostarczonej mieszanki. Jezeli mieszanka zawiera
nadmiemg ilo$¢ ziem stabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziamienia mieszanki po
pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora.

Mieszanka Por6éwnanie z deklarowang przez producenta wartoscia (S)
niezwigzana Tolerancje przesiewu przez sito (mm) % (m/m)
0,5 1 2 4 56 8 112 16 224 31,5
0/31,5 5 +5 +7 +8 18 +8
0/63 +5 %5 +7 +8 +8 8

Krzywa uziamienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna miesci¢ siog¢ w krzywych uziamienia z
uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji zawartych w tablicy 1, a takze powinna spetnia¢ wymagania ciaglosci

uziamienia zawarte w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania wobec ciggloéci uziamienia na sitach kontrolowanych — réznice przesiewu podczas badan
kontrolnych produkowanych mieszanek

Mieszanka Poréwnanie z deklarowang przez producenta wartoscia (S)
Tolerancje przesiewu | sito (mm) % (m/m)
12 2/4 2/5,6 4/8 5,6/112 8/16 11,2/22.4 16/31,5
min | max | min | max | min | max | min | max | min | max | min | max | min | max | min | max
0/31,5 15| 7 | 20 - - 10 | 25 - - 10 | 25 - - - s
0/63 - 4 15 - - 7 | 20 - - 10 | 25 - - 10 25 |

Wymagania wobec jednorodnosci uziamienia na sitach kontrolnych — poréwnanie z deklarowana przez produ\centa
warto$cig (S). Wymagania dotycza produkowanej i dostarczonej mieszanki. Jezeli mieszanka zawiera nadmiema
ilo§¢ ziem stabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziamienia mieszanki po pieciokrotnym
zaggszezeniu metoda Proctora.

2.3.2.

Wlasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okre$lone w tablicy 3.
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Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych podbudowy pomocniczej

Rozdziat w Wyszczegodlnienie Wymagania wobec mieszanek
PN-EN whasciwosci niezwigzanych przeznaczonych do
13285. stosowania w warstwie
Podbudowa Odniesienie do
pomocnicza tablicy w PN-EN
13285
4.3.1 Uziamienie mieszanek 0/31,5 0/63 Tabl. 4
43.2 Maksymalna zawartos$¢ pylow: kategoria UF UF;, Tabl. 2
43.2 Minimalna zawarto$¢ pytéw: kategoria LF LFnr Tabl. 3
4.3.3 Zawarto$¢ nadziama OC OCsp Tabl. 416
441 Wymagania wobec uziamienia Krzywe Tabl. 516
uziarnienia
442 ‘Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia
poszczegblnych partii — poréwnanie z deklarowana przez Wg tabl. 1 Tabl. 7
producenta wartoscia (S)
442 Wymagania wobec jednorodnosci uziamienia na sitach
kontrolowanych — réznice w przesiewach Wg tabl. 2 Tabl. 8
4.5 Wrazliwo$¢ na mréz, wskaznik piaskowy SE, co najmniej 40 -
Odpomosé na rozdrabnianie (dotyczy frakcji 10/14 odsianej z LA -
mieszanki wg PN-EN 1097-1, kategoria nie wyZsza niz
Mrozoodpomos¢ (dotyczy frakcji 8/16 kruszywa ods1anej z F7 -
mieszanki wg PN-EN 1367-1
Wartos¢ CBR po zageszczeniu do wskaznika zageszczenia Is 120% -
= 1,03 i moczeniu w wodzie 96h, co najmniej
4.5 Wodoprzepuszczalno$¢ mieszanki w warstwie odsaczajacej| Brak wymagan -
po zageszczeniu wg metody Proctora do wskamika
zageszczenia Is =1,0 wspblczynnik filtracji k, co najmniej
cn/s
ZawartoS$¢ wody w mieszance zaggszczonej, % (m/m) 80 -100 -
wilgotnosci optymalnej wg metody Proctora
4.5 Inne cechy srodowiskowe Wiekszo$¢ substancji niebezpiecznych

okreslonych w dyrektywie Rady
76/769/EWG zazwyczaj nie wystepuje w

Zrédtach kruszywa pochodzenia

mineralnego. Jednak w odniesieniu do

kruszyw sztucznych i odpadowych nalezy

bada¢ czy zawarto$¢ substancji
niebezpiecznych nie przekracza warto$ci
dopuszczalnych wg odrebnych przepiséw.

Badanie wskaznika piaskowego SE nalezy wykona¢ na mieszance po pigciokrotnym zageszczeniu metodg Proctora

wg PN-EN 13286-2.

2.3.3.

Woda

Nalezy stosowaé¢ wode wg PN-EN 1008.
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3. SPRZET

3.1. 'Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne™.

3.2. Sprzet do wykonania Robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazaé¢

sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;,

b) roéwniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinty by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

Sprzet powinien zostaé zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogé6lne dotyczace transportu
Wymagania og6lne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne™.

4.2. Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiemym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podlozu drogi powinien by¢ tak zorganizowany, aby nie dopusci¢ do jego
uszkodzen i tworzenia kolein.

Transport pozostatych materiatéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania Robét

Ogolne zasady wykonywania Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akeeptaci projekt organizacji i harmonogram Robdt, uwzgledniajace
wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywana podbudowa z kruszywa Iamanego stabilizowanego mechanicznie.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie powinno spelnia¢ wymagania
okreSlone w ST D.04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza, ST D.02.01.01.
Wykonanie wykopéw w gruntach I —V kat. oraz ST D.04.05.01 Podbudowa i ulepszone podloze z kruszywa
stabilizowanego cementem.

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny i migkkie miejsca podloza oraz wszelkie powierzchnie
nieodpowiednio zageszczone lub wykazujace odchylenia wysokosciowe od zalozonych rzgdnych powinny byé
naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszanie do osiggniecia wilgotnosci
optymalnej, powtdmie wyréwnane i zaggszczone.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziamieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegllnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegla
rozsegregowaniu i wysychaniu.

Recepta laboratoryjna powinna zawierac:
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ustalenie agregatu kruszynowego

okreslenie wlasciwosci kruszyw

wymagang zawarto$¢ wody w mieszance odpowiadajaca wilgotnosci optymalnej mieszanki kruszywa
ustalenie gestosci nasypowej w stanie luznym, ustalenie ggstosci objetosciowej szkieletu gruntowego i
maksymalnej gestosci objgtosciowej szkieletu gruntowego

- okreslenie wilgotnosci optymalnej mieszanki

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubos¢ po
zageszezeniu byla rtowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo ukiadanej warstwy nie moze przekracza¢ 25 cm po
Zageszezenil

Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposéb zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych
wysokosciowych.

Jezeli podbudowa skiada si¢ z wigeej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszezona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej
warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jego segregacja powinno by przed zaggszczeniem zastgpione materialern o
odpowiednich wiasciwosciach..

Wilgotnoé mieszanki kruszywa podezas zaggszezania powinna odpowiadad wilgotnosci optymalnej, okrelonej wedtug proby
Proctora PN-B-04481 (metoda II). Materiat nadmiemie nawilgocony, powinien zostad osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20 % jej wartosci. mieszanka powinna by¢
zwilzona okreslons ilodcig wody i 'éwnomiemie wymieszana. W pizypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza
od optymalnej o 10 % jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyC.

Wilgotnosé powinna znajdowag si¢ w przedziale od 10 % powyzej wilgotnoéci optymalnej do 20 % ponizej wilgotnosci
optymalnej.

Natychmiast po koficowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapic do jej zageszczania przez watowanie.
Jakiekolwick nierdéwnosci i zaglebienia powstate w czasie zaggszezania powinny by¢ wyrdwnane przez spulchnienie
kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu az do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcow podbudowa powinna by¢ zageszczona zaggszczarkami plytowymi lub ubijakami
mechanicznymi, zaakoceptowanymi przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Zageszczenie nalezy kontynuowac do osiagnigeia wskaznika zaggszczenia [Is] podbudowy nie mniejszego od 1,00,
okre$lonego zgodnie z norma BN-77/8931-12, ktory powinien odpowiada¢ przyjetemu poziomowi wskaznika
nos$noéci podbudowy wg tabl. 1.

Jezeli nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia, to nalezy sprawdzaé stosunek modutu odksztalcenia wtomego B, do
pierwotnego E;, ktory nie powinien by¢ wigkszy niz 2,2.

5.5. Odcinek probny

Na zadanie Inzyniera/Kierownika pro;ektu Wykonawca powinien wykona¢ odcinek prébny przed

rozpoczeciem robot.

Odcinek prébny powinien by¢ wykonany w celu stwierdzenia czy sprz¢t do mieszania, rozkladania i

zageszczania jest wlasciwy,

- okreslenia gruboéci warstwy w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci
warstwy po zaggszczeniu

- okreélenia potrzebnej liczby przejs$¢ sprzetu zaggszczajgcego potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskazZnika zaggszczenia

Dhugo$¢ i lokalizacj¢ odcinka probnego ustali Inzynier/Kierownik projektu.

Wilasciwe roboty moga by¢ rozpoczete po zaakceptowaniu odcinka probnego przez

Inzyniera/Kierownika projektu.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed wozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera/Kierownika projektu, gotowa podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt
napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawcg Robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot
Ogolne zasady kontroli jakosci Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do Robét

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania Robdt i
przedstawic¢ wyniki tych badan Inzynierowi/Kierownikowi projektu w celu akceptacji materialow.

Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3. niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie Robét
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i Robét
Czestotliwosé oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwosé badan
Lp Wyszczegélnienie badan Minimalna liczba badani | Maksymalna powierzchnia
na dziennej dzialce podbudowy przypadajaca
roboczej na jedno badanie (m?)
1 |Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600
3 |Zageszczenie warstwy 1 prébka na 500 m?
4 | Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab.1, pkt 2.3.2. | dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej
zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢
na biezgco przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotno§¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10 % -20 %.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wg PN-B-06714-17.

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiagniecia wymaganego wskaznika zaggszezenia Is> 1,03.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wg BN-77/8931-12 . W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest
niemozliwe ze wzgledu na gruboziamiste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen
plytowych, wg PN-S02205 i nie rzadziej niz raz na 500 m2 lub wedtug zalecen Inzyniera/Kierownika projektu.
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Zageszczenie podbudowy z kruszywa nalezy uznaé¢ za prawidlowe wtedy, gdy stosunek wtdrnego
modutu odksztalcenia do pierwotnego modulu odksztalcenia jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ przynajmniej w dwoch punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
1zadziej niz raz na 500 m?, lub wg zalecen Inzyniera/Kierownika projekti

6.3.5. Wlasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawoe w sposdb losowy w obecnosci Inzyniera/Kierownika
projektu.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢ i zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego

mechanicznie
Lp. | Wyszczegélnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwos$é pomiarow
1 | Szerokos¢ podbudowy ¢0 100 m
2 |Réwnosé podtuzna co 20 m fata na kazdym pasie ruchu
3 | R6é6wno$é poprzeczna ¢o 100 m
4 |Spadki poprzeczne
a) na odcinkach prostych co 100 m
b) na odcinkach fukowych co najmniej w 5 miejscach kazdego tuku
5 |Rzedne wysoko$ciowe w przekrojach podanych w Dokumentacji Projektowe;j, nie
rzadziej jak co 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w planie co0 100 m
7 | Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?
8 [Nos$nosé podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwdch przekrojach na kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze réznié si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz. +5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikéw szerokos¢ podbudowy powinna byé wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej o co

najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w Dokumentacji Projektowe.

6.4.3. Réwnos¢ podbudowy
Nierownoéci podheme podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows lata.
Nieré6wnosci podbudowy nie moga przekracza¢:

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej
- 10 mm dla podbudowy zasadnicze;.
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6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa, z tolerancja
10,5 %.

6.4.5. Rze¢dne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rz¢dnymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé¢ +1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy

0s podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz + 5 cm.

6.4.7. Grubo$¢ podbudowy

Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- 110 %. dla podbudowy zasadniczej

- +10%, -15% dla podbudowy pomocniczej

6.4.8. Nosno$¢ podbudowy
- modut odksztatcenia wg PN-S-02205 powinien by¢ zgodny z podanym w tabl. 4
- ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tabl. 4

Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa o Wymagane cechy podbudowy
wskazniku - Waos | Wskaznik Maksymalne ugiecie sprezyste pod | Minimalny modu! odksztalcenia
e MnEISZym | zapeszczenia Is | kotem, mm mierzony plyta o srednicy 30 cm,
niz, % nie mniejszy niz MPa
40 kN SOkN Od pierwszego | Od  drugiego
obcigzenia E; obcigzenia E;
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazujg wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4. powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtomie zaggszczone.
Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez
spulchnienie warstwy na pelng grubos¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dolozenie materiatu i powtérne
zaggszezenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig
gleboko$¢, zgodnie z decyzjg Inzyniera/Kierownika projektu, uzupelione nowym materialem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone.
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Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych Rob6t nastgpi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosno$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie Roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych Robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci
podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania Robét.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét
Ogolne zasady obmiaru Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robét
Ogolne zasady odbioru Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposéb odbioru Roboét
Odbior podbudowy pomocniczej jest dokonywany na zasadach odbioru robé6t zanikajacych i ulegajacych
zakryciu zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly
wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogblne™.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$é za 1 m? wykonanej podbudowy nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jakosci

Robodt w oparciu o pomiary i wyniki badan laboratoryjnych.

Cena wykonania Robét obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- opracowanie recepty laboratoryjnej na mieszank¢ kruszywa,

- przygotowanie mieszanki kruszywowej zgodnie z receptg i dostarczenie na miejsce wbudowania,

- rozlozenie mieszanki warstwami zgodnie z zalozona gruboscia, szerokosciag i profilem z
zachowaniem projektowanej niwelety,

- zageszczenie rozlozonej mieszanki,

- dowoz wody do zaggszczania,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i okreslenia.
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
3. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych.
4. PN-EN 933- Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — oznaczanie skladu
1:2000/ A1:2006 ziarnowego — metoda przesiewania.
5. PN-EN 933- Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — cz¢$¢ 4: Oznaczanie
4:2008 ksztattu ziaren — wskaznik ksztaltu.
6. PN-EN 1097- Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — czg$¢ 5:
5:2008 oznaczanie zawarto$ci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja.
7. PN-EN 1097- Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — czes¢ 6:
6:2002/ A1:2006 oznaczanie g¢stosci ziam i nasigkliwosci.
8. PN-EN 1367- Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dzialanie
1:2007 czynnikow atmosferycznych — cze¢é¢ 1: oznaczanie mrozoodpornosci.
9. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego.
10. PN-EN 1744- Badania chemicznych wtasciwos$ci kruszyw — cz¢$¢ 1: Analiza
1:2010 chemiczna.
11. PN-EN 1097- Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — metody
2:2002 oznaczania odporno$ci na rozdrabnianie.
12. PN-EN 13285-  Mieszanki niezwigzane — specyfikacja.
:2010
13. PN-EN 1097- Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw —
1:2000/ A1:2004 oznaczanie odpornos$ci na $cieranie (mikro — Deval).
14. PN-EN 1367- Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie
1:2007 czynnikoéw atmosferycznych — cze$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci.
15. PN-EN 13286-  Mieszanki niezwigzane i zwigzane hydraulicznie — cz¢$¢ 2: Metody
2:2002 badan laboratoryjnych gestosci na sucho i zawartosci wody —
zageszczanie metodg Proctora.
16. PN-EN 1008- Woda zarobowa do betonu — specyfikacja pobierania probek, badanie
2004 i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody
odzyskanej z proceséw produkcji betonu.
17. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.
18. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.
19. PN-S-02205-15 Drogi samochodowe. Roboty ziemne — wymagania i badania.
20. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fatg.
21. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugieciomierzem belkowym.
22. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
23. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatmych i pétsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
24 WT-4 Wymagania techniczne. Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. Warszawa 2010.
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D-05.03.01 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI KAMIENNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki
kamiennej koloru szarego w ramach inwestycji:

- zagospodarowanie terenu przy budynku Urz¢du Miejskiego w Tykocinie.

1.2, Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania nawierzchni z kostki
kamiennej granitowej 9/11 cm na nawierzchni drég manewrowych i stanowiskach
postojowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kamienna kostka brukowa — maly element brukowy z kamienia naturalnego, o
wymiarach nominalnych mi¢dzy 50 mm a 300 mm, ktérego zaden wymiar powierzchni
na ogot nie przekracza podwojnej grubosci. Najmniejsza grubo§¢ nominalna wynosi 50
mm.

1.4.2. Kamienna kostka brukowa z powierzchnig obrabiang — kamienna kostka brukowa o
zmodyfikowanym wygladzie, uzyskanym w wyniku jednokrotnej lub wielokrotnej,
mechanicznej lub termicznej obrdbki powierzchni.

1.4.3. Wymiar nominalny — kazdy wymiar okre§lony w celu wykonania kamiennej kostki
brukowej, ktéremu powinien odpowiadaé wymiar rzeczywisty w okre§lonych granicach
dopuszczalnych odchylek.

1.4.4. Wymiar rzeczywisty — kazdy wymiar kamiennej kostki brukowej uzyskany w wyniku
pomiaru.

1.4.5. Dlugos¢ catkowita — dluzszy bok najmniejszego prostokata opisujacego kostke
brukowa.

1.4.6. Szeroko$¢ calkowita — krétszy bok najmniejszego prostokata opisujacego kostke
brukowa.

1.4.7. Grubo$¢ — odlegltos¢ pomiedzy géma powierzchnig i dolng powierzchnig kostki
brukowe;j.

1.4.8. Gérna powierzchnia — powierzchnia kamiennej kostki brukowej, ktora jest widoczna w
czasie uzytkowania.

1.4.9. Powierzchnia z drobng faktura — powierzchnia po obrébce, pozwalajacej na uzyskanie
réznicy maksimum 0,5 mm pomig¢dzy wypuklosciami i wklestosciami (na przykiad
przez polerowanie, szlifowanie lub pilowanie tarcza diamentowsa albo pila).

1.4.10. Powierzchnia szlifowana — powierzchnia polerowana bez potysku lub matowa.

1.4.11. Powierzchnia z gruba fakturg — powierzchnia po obrébce, pozwalajacej na uzyskanie
réznicy pomiedzy wypuklosciami i wklgstosciami wigkszej od 2 mm (na przyktad przez
groszkowanie, obrabianie mechaniczne, $rutowanie lub obrébke ptomieniowa).

1.4.12. Groszkowanie — wykonczenie powierzchni w postaci wypuklosci i wklestosci
uzyskanych za pomocg czteropunktowego groszkownika.

1.4.13. Obrabianie mechaniczne — wykonfczenie powierzchni z widocznymi $ladami narzedzi,
uzyskane z zastosowaniem obrébki mechaniczne;.
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1.4.14. Powierzchnia ciosana — powierzchnia po rozhupaniu, nie obrobiona.

1.4.15. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogé6lne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialdow podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
0golne” pkt 2.

Do kazdej ilosci jednorazowo dostarczonego materiatu (wyrobu) dotaczony powinien
by¢ dokument potwierdzajacy jego jako$¢ i wlasciwosci na podstawie przeprowadzonych
przez producenta badan w zgodnosci z powolang normg lub Aprobatg Techniczng.

Materialy (wyroby) winny by¢ dopuszczone do obrotu i stosowania zgodnie z wymaganiami
ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych, dopuszcza si¢ wykonanie robot
z kostki nowej jak réwniez z odzysku.

2.2. Kostka brukowa kamienna

2.2.1. Wymiary

Dostawca powinien okre§li¢ wymiary nominalne kazdej badanej kostki brukowej,
chyba ze wymiary
dostarczonych kostek sa przypadkowe. Wymiary nalezy mierzy¢ zgodnie z normg PN-EN
1342.

2.2.1.1. Wymiary powierzchni elementu i grubos¢ — dopuszczalne odchylki
Odchytki od nominalnych wymiaréw powierzchni elementu, zmierzonych zgodnie z
PN-EN 1342 powinny odpowiada¢ wartoSciom w granicach odchylek podanych w tablicy 1.

Tablica 1 - Odchyiki od nominalnych wymiar6w powierzchni

miedzy dwiema powierzchniami ciosanymi + 15 mm
miedzy jedna powierzchnig obrabiana i powierzchnig ciosana |+ 10 mm
miedzy dwiema powierzchniami obrabianymi + 5 mm

Odchylki od wymiaru nominalnego grubosci, mierzone zgodnie z PN-EN 1342 powinny
odpowiadaé
warto$ciom w granicach odchytek podanych w tablicy 2.

Tablica 2 — Odchytki od nominalnej grubosci

Klasa Klasa
Oznaczenie znakiem T ™
mi¢dzy dwiema powierzchniami ciosanymi +30mm |+ 15mm
miedzy jedna powierzchnig obrabiang i powierzchnig ciosang |+ 30 mm [+ 10 mm
mig¢dzy dwiema powierzchniami obrabianymi +30mm [+ 5 mm

Jezeli kamienne kostki brukowe sg ukladane w ksztalcie wachlarza, nie tylko potrzeba wigcej
kostek szesciennych, ale takze pewnej liczby kostek trapezowych i podtuznych. Dla tak
zamierzonego zastosowana kamiennych kostek brukowych dostawa moze zawieraé
maksymalnie 20 % kostek brukowych, ktérych wymiary przekraczaja dopuszczalne odchytki
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o nie wigcej niz 20 mm . We wszystkich przypadkach grubos¢ kostek brukowych powinna
by¢ przestrzegana. Jezeli kostki brukowe nie bgda uktadane w ksztalcie wachlarza, powinno
by¢ to zaznaczone przy zamawianiu.

2.2.1.2. Podcinanie bokdw ciosanych — dopuszczalne odchytki
Odchytka od prostopadlosci powierzchni bocznej, mierzonej zgodnie z PN-EN 1342
nie powinna przekracza¢ 15 mm w odniesieniu do powierzchni.

2.2.1.3. Nieréwnosci powierzchni kostki ciosanej lub z gruba fakturg — dopuszczalne odchytki
Wgelebienia i wypuklo$ci na powierzchni, mierzone zgodnie z PN-EN 1342 nie
powinny przekracza¢ odchylek podanych w tablicy 3.

Tablica 3 — Odchytki od nier6wno$ci powierzchni

Ciosana Obrobiona

9mm 6mm

2.2.2. Odpornos$¢ na zamrazanie / rozmrazanie

Producent powinien okreslié odpornos$¢ kamienia na zamrazanie/rozmrazanie zgodnie
z tablicg 4, jezeli badanie jest wykonywane zgodnie z PN-EN 12371. Liczba cykli powinna
wynosi¢ 48.

Badanie wykonuje si¢ w celu ustalenia wptywu cykli zamrazania/odmrazania na
wlasciwosci uzytkowe (PN-EN 1926 — wytrzymato$¢ na $ciskanie). Probki do badan powinny
by¢ zgodne z odpowiednia norma.

Brak wymagania dotyczacego odpornosci na zamrazanie/rozmrazanie lub brak
okreslenia takiej wlasciwosci nalezy odnotowac.

Tablica 4 — Odporno$¢ na zamrazanie / rozmrazanie

Klasa Klasa 0 Klasa 1
Oznaczenie znakiem FO F1
Wymaganie Brak wymagan dotyczacych Odporne
odpornosci na zamrazanie / (<30 % zmiany w
rozmrazanie wytrzymato$ci na $ciskanie)

Odpornoéci na zamrazanie/rozmrazanie kostki kamiennej F1 dla klasy 1.

2.2.3. Wytrzymalo$¢ na $ciskanie

Producent powinien deklarowa¢ wytrzymato$¢ na $ciskanie (MPa) jako minimalna
warto$¢ przewidywana w odniesieniu do pojedynczych prébek do badania, badanych zgodnie
z PN-EN 1926. Jezeli wlasciwo$¢ ta nie jest okre§lana, nalezy to odnotowac.

Wytrzymalo$¢ na Sciskanie w stanie powietrzno suchym, nie mniej niz 130 MPa, dla
klasy 1.

2.2.4. Odpornos¢ na $cieranie

Producent powinien deklarowa¢ odporno$¢ na $cieranie (dtugo$é cigciwy w mm) jako
maksymalng wartos¢ przewidywana w odniesieniu do pojedynczych probek do badania,
badanych zgodnie z PN-EN 1342. Jezeli wlasciwo$¢ ta nie jest okreslana, nalezy to
odnotowac.

2.2.5. Odpornos¢ na poslizg

Nawierzchnia z kostki kamiennej 87



Szczegolowe Specyfikacje Techniczne dla Robét Drogowych D.05.03.01

Producent powinien deklarowa¢ minimalng warto$¢ odpornosci na poslizg
powierzchni niepolerowanej (USRV), przewidywang w odniesieniu do pojedynczych kostek
brukowych o powierzchni z drobng faktura, badanych zgodnie z PN-EN 1342. Jezeli
wlasciwos¢ ta nie jest okre$lana, nalezy to odnotowac.

Uznaje si¢, ze kostki brukowe z gruba faktura powierzchni oraz z powierzchnig
ciosana maja zadowalajaca odpornos$¢ na poslizg. Nie mozna ich bada¢ w sposéb wiarygodny.

Wiasciwosci kostek brukowych, gdy sa juz ulozone, mogg wykazywac inng warto$¢
odpomnosci na poslizg w stosunku do warto$ci okreslonej na pojedynczych kostkach
brukowych lub probkach badawczych. Warto§¢ odpomosci na poslizg powierzchni
niepolerowanych odnosi si¢ do kostek brukowych w takim stanie, w jakim zostaly
wyprodukowane, pozwala to na zapewnienie wlasciwej odpornosci na poslizg/poslizgniecie
po ulozeniu.

Jesli warto§¢ USRV uzyskana w czasie pomiaru z uzyciem szerokiego $lizgacza na
wahadle typu TRL jest wigksza od 35, kostka brukowa moze by¢ uznana za bezpieczna.

2.2.6. Wyglad
2.2.6.1. Wyglad zewnetrzny

Kamien jest naturalnym materiatlem, ktéry moze mie¢ wyglad zréoznicowany pod
wzgledem barwy, uzylenia i struktury, dlatego tez 0g6lna charakterystyke wygladu
zewngtrznego mozna podaé na podstawie jednej probki lub kilku probek (patrz 2.2.6.2.).

2.2.6.2. Probka odniesienia

Prébka odniesienia powinna si¢ sktadaé z pewnej liczby kostek brukowych z kamienia
naturalnego o wymiarach wystarczajacych do przedstawienia wygladu gotowego wyrobu i
daé ogdlne poje¢cie w odniesieniu do barwy, wzoru uzylenia, struktury i wykonczenia
powierzchni.

Prébka powinna przedstawiaé ogdlng tonacj¢ zabarwienia i wykonczenia kamienia
naturalnego, lecz nie powinna w jakikolwiek sposob sugerowa¢, catkowitej jednolitosci
barwy i uzylenia dostarczonej partii na podstawie probki.

Prébke odniesienia nalezy przekazaé¢ odbiorcy w celu zaprezentowania okreslonych
charakterystycznych
wlasciwo$ci oferowanego materiatu, takich jak pustki w trawertynie, pory kanalikowe w
marmurze, rysy szkliste, plamy, zyly krystaliczne i rdzawe plamy.

Wymienionych wlasciwosci nie traktuje si¢ jako wady i nie wykorzystuje sie jako
powodu do odrzucenia
materiatu.

Do prébki powinna by¢ dolaczona informacja zawierajaca nazwe i adres producenta
lub dostawcy jak rowniez identyfikacja materiatu facznie z nazwa handlows, opisem
petrograficznym, krajem pochodzenia i rejonem wydobycia.

Prébki odniesienia powinny takze pokazywaé proponowane wykonczenie powierzchni.
Kazde pordwnanie probek do badan z prébkami odniesienia powinno polega¢ na obserwacji
tych prébek umieszczonych naprzeciw siebie, z odlegtosci dwoch metréw w warunkach
normalnego o§wietlenia i zapisaniu jakichkolwiek widocznych réznic dotyczacych wygladu,
struktury lub barwy.

2.2.7. Nasigkliwos$¢é

Producent powinien deklarowaé nasigkliwo$¢ (w % masy) jako maksymalng warto$¢
przewidywana w odniesieniu do pojedynczych prébek, badanych zgodnie z PN-EN 13755,
jezeli jest takie wymaganie.
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2.2.8. Opis petrograficzny

Producent powinien dostarczyé opis petrograficzny z uwzglednieniem nazwy
petrograficznej danego rodzaju skaly zgodnie z PN-EN 12407.

2.2.9. Chemiczna obrobka powierzchni

Producent/dostawca powinien podaé, czy wyrdb byt poddany chemicznej obrébce
powierzchni i jaka to byta obrobka.

2.3. Cement

Cement stosowany do podsypki i zasypki cementowo-piaskowej powinien by¢ klasy
32,5, odpowiadajacy wymaganiom normy PN-EN 197-1:2001/A1:2005.

2.4. Kruszywo

Kruszywo na podsypke i do wypelniania spoin powinno odpowiada¢ wymaganiom
normy PN-EN 12620:2004.

Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z innymi kruszywami.

2.5. Woda

Woda stosowana do podsypki cementowo-piaskowej, powinna odpowiadaé
wymaganiom normy PN-EN 1008:2004.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprze¢t do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych powinien
wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z nast¢pujacego sprzetu:
- betoniarki, do przygotowywania podsypki cementowo-piaskowej,
- ubijakoéw recznych i mechanicznych, do ubijania kostki,
- wibratoréw ptytowych i lekkich walcoéw wibracyjnych, do ubijania kostki po pierwszym
ubiciu r¢cznym,
- sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Kamienne kostki brukowe powinny by¢ pakowane przez producenta w taki sposéb,
aby unikngé¢ uszkodzenia podczas transportu, a wszystkie uzyte do pakowania tasmy
metalowe powinny by¢ odporne na korozje.

Na opakowaniu lub w dokumencie producent dostawy winien poda¢ nastgpujace informacje:
a) petrograficzng nazwe¢ kamienia,

b) handlowa nazwe kamienia,

¢) nazwe i adres dostawcy,
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d) nazwg i lokalizacj¢ kamieniolomu,

e) tytul, numer i dat¢ niniejszej normy,

f) deklarowang warto$¢ lub oznaczenie znakiem klasy ,

g) inne informacje, na przyk}ad dotyczace chemicznej obrébki powierzchni.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania roboét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
5.

5.2. Obramowanie nawierzchni

Obramowania nawierzchni kostkowych stanowi kraweznik betonowy 20x30 cm.
Ustawienie kraweznika powinno by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w SST D.08.01.01 ,
Krawezniki betonowe” .

5.3. Podsypka :

Do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej zastosowano podsypke piaskowo-
cementowgl:4 grub. 3-5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zaggszczona i
wyprofilowana.

5.4. Ukladanie nawierzchni z kostki kamiennej
5.4.1. Warunki przystgpienia do rob6t

Kostke mozna ukladaé¢ bez $rodkéw ochronnych przed mrozem, jezeli temperatura
otoczenia jest +5°C lub wyzsza. Jezeli w ciagu dnia temperatura utrzymuje si¢ w granicach od
0 do +5°C, a w nocy spodziewane sg przymrozki, kostk¢ nalezy zabezpieczy¢ przez nakrycie
materiatem o ztym przewodnictwie cieplnym.

5.4.2. Ukladanie kostki kamienne;j

Kostki duze o wysokosci kostki od 16 do 18 cm powinny by¢ ukladane w rze¢dy poprzeczne.

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne nalezy stosowa¢ w nawierzchniach z kostki na
podsypce cementowo - piaskowej w odleglosciach od 10 do 15 m oraz w takich miejscach, w
ktérych wystepuje dylatacja podbudowy lub zmiana sztywnosci podloza. Szczeliny podtuzne
nalezy stosowa¢ przy sciekach na jezdniach wszelkich szerokosci lub w przypadku uktadania
nawierzchni potows szerokosci jezdni. Szczeliny dylatacyjne zalewa si¢ po calkowitym
ubiciu nawierzchni.

Przy ukladaniu nawierzchni z kostki na podbudowie betonowej - na podsypce
cementowo-piaskowej z wypelnieniem spoin masg zalewowa, szczeliny dylatacyjne warstwy
jezdnej nalezy wykonywaé nad szczelinami podbudowy. Szeroko$¢ szczelin dylatacyjnych
powinna wynosi¢ od 8 do 12 mm.

Kostke¢ nalezy ubija¢ dwukrotnie. Pierwsze mocne ubicie powinno nastapi¢ przed
zalaniem spoin i spowodowaé obnizenie kostek do wymaganej niwelety. Drugie - lekkie
ubicie, ma na celu doprowadzenie ubijanej powierzchni kostek do wymaganego przekroju
poprzecznego jezdni. Zamiast drugiego ubijania mozna stosowa¢ wibratory plytowe.

Kostki, ktére pekna podczas ubijania powinny by¢ wymienione na cale. Ostatni rzad
kostek na zakonczenie dziatki roboczej, przy ubijaniu nalezy zabezpieczy¢ przed
przesunieciem za pomoca np. belki drewnianej umocowanej szpilkami stalowymi w podlozu.

Szeroko$¢ spoin nie powinna przekraczaé 12mm .
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5.4.3. Wypelnienie spoin

Material do spoinowania nawierzchni

Do wypehienia spoin nawierzchni z kostki kamiennej stosowaé zaprawe cementowo-
piaskowa o wytrzymalosci na §ciskanie minimum 30 MPa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 6.

6.2. Badania przed rozpocz¢ciem robét

Rodzaj i zakres badan dla kostek kamiennych powinien by¢ zgodny z wymaganiami normy
PN-EN 1342:2003 .

Badanie zwykle obejmuje sprawdzenie cech zewngtrznych i dopuszczalnych odchylek
wymiarow.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki polega na stwierdzeniu jej zgodnosci z dokumentacja
projektowa oraz z wymaganiami okreslonymi w p. 5.3.

6.3.2. Badanie prawidlowos$ci uktadania kostki

Badanie prawidtowosci uktadania kostki polega na:
- zmierzeniu szeroko$ci spoin oraz zwigzania zasypki,
- sprawdzeniu rodzaju uzytej kostki,
- sprawdzeniu prawidlowosci wykonania szczelin dylatacyjnych.
Sprawdzenie wigzania kostki wykonuje si¢ wyrywkowo w kilku miejscach przez ogledziny
nawierzchni.
Ubicie kostki sprawdza si¢ przez swobodne jednokrotne opuszczenie z wysokosci 15 cm
ubijaka o masie 25 kg na poszczegdlne kostki. Pod wplywem takiego uderzenia osiadanie
kostek nie powinno by¢ dostrzegane.

6.3.3. Sprawdzenie wypelnienia spoin

Sprawdzenie wypelnienia spoin wykonuje si¢ w miejscach wskazanych przez
wykruszenie zasypki na dtugosci okolo 10 cm i zmierzenie glebokosci wypelnienia spoiny
oraz przez sprawdzenie przyczepnosci zaprawy lub masy zalewowej do kostki.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. R6wnosé
Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ zgodnie z norma BN-68/8931-04.
Nieré6wnosci podtuzne nawierzchni nie powinny przekracza¢ 1,0 cm.

6.4.2. Rzedne wysokoSciowe

Réznice pomiedzy rz¢gdnymi wykonanej nawierzchni i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekraczaé
+1 cm1-2 cm.

6.4.3. Grubo$¢ podsypki
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Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé
+1,0 cm.

6.4.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows z
tolerancjg + 0,5%.

6.4.5. Szeroko$¢ nawierzchni
Szerokos$¢ nawierzchni nie moze réznié si¢ od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz +
5 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogédlne zasady obmiaru robét

Ogoélne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostki
kamienne;.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru roboét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- oczyszczenie podtoza,
- wykonanie podsypki cementowo-piaskowe;.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00
,» Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z kostki kamiennej obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- wykonanie podsypki,
- wozenie i ubicie kostki,
- wypetnienie spoin,
- pielegnacje nawierzchni,
- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-EN 1342:2003  Kostka brukowa z kamienia naturalnego do zewnetrznych nawierzchni
drogowych. Wymagania i metody badan.

PN-EN 12371:2002 Metody badan kamienia naturalnego — Oznaczanie mrozoodpornosci.

PN-EN 1926:2001 Metody badan kamienia naturalnego — Oznaczanie wytrzymalo$ci na
Sciskanie.

PN-EN 12407:2001 Metody badan kamienia naturalnego — Badania petrograficzne.

PN-EN 13755:2002 Metody badan kamienia naturalnego — Oznaczanie nasigkliwosci przy
ci$nieniu atmosferycznym.

PN-EN 14157:2005 (U) Kamien naturalny. Oznaczanie odpornosci na $ciskanie.

PN-EN 14231:2004 Oznaczanie odpornosci na poslizg z uzyciem przyrzadu wahadtowego

PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatdéw
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

PN-B 06714/12:1976 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenia zawartosci zanieczyszczen
obcych.

PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw. Oznaczenie skladu
ziarnowego. Metoda przesiewu.

PN-EN 1744-1:2000 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw.

PN-EN 206-1:2003 Beton. Cz¢s¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i
zgodnosé.
PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania prébek,

badania i ocena przydatnosci
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw
produkcji betonu.
PN-EN 197-1:2002/A1:2005 Cement. Czg$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci
dotyczace cementow
powszechnego uzytku (Zmiana Al).

PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu.
PN-B-06714.13:1978 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci pylow
mineralnych.

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa.
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D 05.02.12 NAWIERZCHNIA BRUKOWCOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru nawierzchni brukowcowej, ktére zostang wykonane w ramach
zadania inwestycyjnego:

- zagospodarowanie terenu przy budynku Urz¢du Miejskiego w Tykocinie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni brukowcowej.

Nawierzchnie brukowcowe moga by¢é wykonywane na drogach miejscowego
przeznaczenia.

Ze wzgledu na niemoznos$¢ zastosowania nowoczesnej mechanizacji, nawierzchnie
brukowcowa powinno si¢ wykonywa¢ w przypadkach uzasadnionych ekonomicznie (w
okolicach obfitujacych w kamien lub gdy do dyspozycji jest brukowiec ze starej rozebranej
nawierzchni), na drogach, ulicach i placach podrzednego znaczenia, na zjazdach z
nawierzchni ulepszonej na drogi boczne, na nie ustabilizowanych nasypach przy koniecznosci
wczesniejszego otwarcia ruchu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia brukowcowa - nawierzchnia, ktdrej warstwa $cieralna jest wykonana z
brukowca.

1.4.2. Brukowiec - kamien narzutowy nieobrobiony (otoczak) lub kamien obrobiony,
wzglednie ptytowany kamien famany, o ksztalcie zblizonym do graniastostupa lub ostrostupa
$cietego o nieregularnych lub zaokraglonych krawedziach, stosowany do wykonywania
nawierzchni brukowcowych.

1.4.3. Kamienn oporowy - brukowiec osadzony jako obramowanie i zabezpieczenie
nawierzchni przed rozsuwaniem si¢ jej na boki pod wpltywem ubijania i obcigZenia ruchem.

1.4.4. Podsypka - cz¢$¢ nawierzchni z piasku lub innego drobnoziarnistego materiatu, w
ktorej osadza si¢ brukowiec.

1.4.5. Podsypka cementowo-piaskowa - czg§¢ nawierzchni z mieszaniny cementu i piasku, w
ktorej osadza si¢ brukowiec.

1.4.6. Kliniec - kruszywo tamane zwykle o wielkosci ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.7. Piasek - kruszywo naturalne o wielkosci ziarn do 2 mm.

1.4.8. Pozostate okre$lenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
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1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w
SST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni brukowcowej, wg PN-B-

06101 [19], sa:

— brukowiec nieobrobiony, obrobiony lub brukowiec ptytowany, wg PN-B-11104 [14],

- kliniec, wg PN-B-11112 [15],

- piasek na podsypke oraz do zasypania wykonanej nawierzchni, wg PN-B-11113 [16],

- cement portlandzki zwykly, w przypadku wykonywania podsypki cementowo-piaskowe;,
wg PN-B-19701 [17],

- woda, wg PN-B-32250 [18],

- materialy na warstwe odsgczajaca, w przypadku gdy dokumentacja projektowa przewiduje
jej wykonanie; materiaty te powinny odpowiada¢ wymaganiom SST D-04.02.01 ,,Warstwy
odsaczajace i odcinajace”.

2.3. Wymagania dla materialéw
2.3.1. Brukowiec

Nalezy zastosowa¢ brukowiec pochodzacy z rozbidrki instniejacych nawierzchni
brukowcowych.

2.3.2. Kliniec

Kliniec uzywany do klinowania nawierzchni powinien mie¢ wymiary od 4 do 12,8 mm
iod 12,8 do 20 mm i powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w tablicy 3.
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Tablica 3. Wymagania dla klinca, wg PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania

Scieralno$¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-
LB 0671442 13T (Los Angeles) wg BY
a) przy peinej liczbie obrotéw, % ubytku masy, nie 40
wiecej niz: .
b) po” 1/5 pelnej liczby obrotéw, % ubytku masy w 30
stosunku do_ubytku masy po pelnej liczbie obrotow,
nie wiecej mz:

2 |Nasigkliwo$¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie
wiecej niz, dla kruszywa ze skat:

a) magmowych i przeobrazonych 2,0
b) osadowych 3,0

3 |Odpormos¢ na dzialanie mrozu, wg PN-B-06714-20
[11], % ubytku masy, nie wigcej niz, dla kruszywa ze
skat: 4,0
a) magmowych i przeobrazonych 5,0
b) osadowych

4 |Odporno$¢ na dzialanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody bezposredniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN- 30
B-11112[15], % ubytku masy nie wiecej niz:

5 |Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [7]
a) zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm odsianych

na mokro, % (m/m), nie wigcej niz: 4
b) zawarto$¢ frakcji podstawowej, % (m/m), nie mniej 75
niz: 15
¢) zawarto$¢ podziarna, % (m/m), nie wiecej niz: 15

d) zawartos$¢ nadziarna, % (m/m), nie wiecej niz:

6 |Zawarto$é zanieczyszczen obcych, wg PN-B-06714-12

2
[6], % (m/m), nie wiecej niz: 0

7 |Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, wg PN-B-

06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejsza niz: wzorcowa

2.3.3. Piasek

Piasek na podsypke oraz do zasypywania (zamulania) nawierzchni powinien
odpowiada¢ wymaganiom podanym w SST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogdlne”.

2.3.4. Cement

Cement stosowany:
a) na podsypke cementowo-piaskowa powinien by¢ cementem portlandzkim klasy 32,5,
b) do zalania spoin zaprawa cementowo-piaskowa powinien by¢ cementem portlandzkim
klasy 32,5
odpowiadajacym wymaganiom PN-B-19701 [17].
Cement powinien by¢ dostarczany w workach i przechowywany zgodnie z
postanowieniami BN-88/6731-08 [21].
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2.3.5. Woda

Woda do podsypki cementowo-piaskowej i zaprawy cementowo-piaskowej powinna
by¢ ,,odmiany 1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [18].

Woda, stosowana przy zageszczaniu i do zwilzania warstw piasku, powinna
odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.3 SST D-05.02.00 , Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogo6lne”.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie
twarde nieulepszone. Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystgpujacy do wykonania nawierzchni brukowcowej powinien

wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

- ubijakéw stalowych o masie od 25 do 35 kg, miotkéw brukarskich, dragéw stalowych do
wyjmowania bruku, topat, pil, siekier,

~ przewoznych zbiornikoéw do wody (beczkowozow),

- ew. walcow statycznych o nacisku jednostkowym od 25 do 45 kN/m, w przypadku
zastgpienia trzeciego ubijania r¢cznego brukowca na podsypce piaskowej,

- ew. walcow wibracyjnych o nacisku jednostkowym watu wibrujacego co najmniej 18 kN/m
lub ptytowych zageszczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie
twarde nieulepszone. Wymagania ogélne” pkt 4.
Transport cementu powinien by¢ zgodny z BN-88/6731-08 [21].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Ogoblne zasady wykonania robdt podano w SST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde
niculepszone. Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod nawierzchni¢ brukowcowa powinno by¢é przygotowane zgodnie z
warunkami ogo6lnymi okreslonymi w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogdlne” pkt 5.2.

Oprocz szpilek ustawionych w osi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi (w tym na
krawedziach jezdni), nalezy réwnolegle do osi ustawi¢ dodatkowo szpilki posrednie,
rozgraniczajagce pasy przeznaczone dla poszczegdlnych brukarzy. Najodpowiedniejsza
szeroko$¢ pasa dla jednego brukarza wynosi 1,5 m i zmienia si¢ w pewnych granicach
zaleznie od szerokosci nawierzchni i liczby brukarzy.

5.3. Wykonanie podsypki
5.3.1. Podsypka piaskowa

Podsypka pod nawierzchni¢ powinna by¢ wykonana z piasku odpowiadajacego
wymaganiom punktu 2.3.3.
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Jesli dokumentacja projektowa nie okresla inaczej, to grubo$¢ warstwy podsypki
powinna wynosi¢ 10 cm, a po ubiciu brukowca powinna wynosi¢ co najmniej od 2 do 3 cm
liczac od spodu brukowca, o najwi¢kszej znormalizowanej wysokosci, do spodu podsypki.

Przy podlozu z gruntéw przepuszczalnych podsypke rozsciela si¢ bezposrednio na dnie
koryta, a przy podlozu nieprzepuszczalnym - na wyr6wnanej i zagegszczonej warstwie
odsaczajace;j.

5.3.2. Podsypka cementowo-piaskowa

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie okresla inaczej, to sklad podsypki
cementowo-piaskowej powinien by¢ ustalony laboratoryjnie.

Wytrzymatosé na $ciskanie po 7 dniach prébek walcowych o $rednicy 8 cm z podsypki
cementowo-piaskowej powinna wynosi¢ co najmniej 10 MPa, a po 28 dniach nie mniej niz 14
MPa.

Mieszanie skladnikéw powinno by¢ dokonywane w betoniarkach. Podsypka jest
dobrze wymieszana, gdy kolor mieszanki jest jednakowy. Przy mieszaniu podsypki nalezy
doda¢ wody w ilosci od 0,20 do 0,25 masy cementu w posypce. Wilgotnos¢ podsypki
powinna by¢ taka, aby po scisni¢ciu podsypki w dtoni podsypka nie rozsypywala sie i nie bylo
na dloni §ladow wody, a po nacisnig¢ciu palcami podsypka rozsypywala sie.

Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.3.3, cement - punktu 2.3.4, a
woda - punktu 2.3.5.

Podtoze pod podsypke cementowo-piaskowa musi by¢ catkowicie ustabilizowane.

Jesli dokumentacja projektowa nie okreslila inaczej, to grubo$¢ warstwy podsypki
powinna wynosi¢ 10 cm, przy czym po ubiciu brukowca jej grubos¢ pod poszczegdlnymi
kamieniami nie powinna by¢ mniejsza niz 2 cm oraz nie wigksza niz 6 cm.

Rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedza¢ ukladanie
brukowca od 3 do 4 m. Rozscielong podsypke nalezy wyréwnac §cisle do profilu.

5.4. Ukladanie i ubijanie nawierzchni brukowcowej na podsypce piaskowej

Kamienie oporowe powinny by¢ osadzone na podsypce wedtug sznura, stosownie do
projektowanego przekroju poprzecznego i wysokosSci niwelety jezdni oraz zabezpieczone
przed przechyleniem si¢ w kierunku pobocza za pomoca ubitego zwiru (lub tlucznia).
Kamienie oporowe nalezy ustawiac, wyprzedzajac uktadanie nawierzchni co najmniej o 10 m.

Wszystkie sznury umocowuje si¢ o 3 do 4 cm wyzej niz projektowana niweleta, majac
na uwadze osiadanie brukowca w czasie ubijania.

Brukowiec przed dostarczeniem do koryta powinien by¢ przesortowany. Brukowiec
wyzszy powinien byé osadzany od strony zewngtrznej jezdni, nizszy za$ ku jej $srodkowi.
Roznica wysokosci dwoch kamieni bezposrednio przylegajacych do siebie nie powinna
przekraczac 2 cm.

Kazdy kamien ustawiony pionowo na sztorc, czolem do goéry powinien by¢ osadzony
w podsypce najwyzej do potowy wysokosci (od 8 do 10 cm) i mocno wbity uderzeniami
miotka w goérng powierzchni¢ tak, aby nie wychylat si¢ przy poruszaniu. Podczas brukowania
podsypka piaskowa powinna by¢ nieco wilgotna, lecz nie nadmiernie. Na zamarznigta
podsypke¢ nie wolno klas¢ brukowca. Nawierzchni¢ brukowcowa nalezy wykonywad
jednoczesnie na calej jej szerokosci.

Nawierzchnia powinna by¢ utozona $cisle, z przewigzaniem szczelin tak w kierunku
podtuznym jak i poprzecznym, a kazdy osadzony brukowiec musi przykrywaé szczeling
powstata miedzy dwoma uprzednio osadzonymi kamieniami i ma by¢ do nich Scisle
dosunigty.

Szczeliny podtuzne nie mogg by¢ dluzsze niz dwa brukowce. Widziane z gory
szczeliny powinny mie¢ ksztaltt podobny do trdjkatéw utworzonych z linii krzywych. Dobrze
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osadzony brukowiec nie powinien osiada¢ pod naciskiem nogi i nie powinien tatwo dawa¢ si¢
wyciagnac reka.

Nawierzchnie brukowcowa nalezy ubija¢ trzy razy ubijakami stalowymi o masie od 25
do 35 kg. Na odcinkach prostych ubijanie rozpoczyna si¢ od kamieni oporowych i stopniowo
przesuwa si¢ ku srodkowi jezdni. Na tukach poziomych o spadkach jednostronnych ubijanie
rozpoczyna si¢ od nizszych kamieni oporowych i przesuwa si¢ stopniowo do wyzej utozonych
na luku zewnetrznym.

Pierwsze ubijanie wykonuje si¢ bez wypelniania spoin i bez polewania brukowca.
Ubijanie to ma na celu wyr6wnanie nawierzchni do profilu oraz czgsciowe osadzenie
brukowca. Ubijakiem uderza si¢ w $rodek czota brukowca z wysokosci 15 do 20 cm tak, aby
zaglebienie brukowca wynosito od 2 do 3 cm.

Po pierwszym ubiciu brukowiec klinuje si¢ klincem o wymiarach 12,8 mm do
20 mm, przesuwajac go miottami w celu nalezytego zapelnienia spoin i polewajac woda.
Nastepnie usuwa si¢ z nawierzchni pozostaly material i ubija si¢ go po raz drugi, uderzajac
silnie w $rodek brukowca. Przy drugim ubiciu brukowiec powinien zaglebiaé sie o 1 do 2 cm.

Po drugim ubiciu uzupelnia si¢ wypelnienie spoin klincem o wymiarach 4 mm do 12,8
mm z przesuwaniem materialdw miotlami i polewaniem wodsg. Material pozostaly na
nawierzchni usuwa si¢ i ubija po raz trzeci, uderzajac ubijakiem 2 lub 3 sgsiednie brukowce
dla wyréwnania powierzchni.

Zamiast trzeciego ubicia nawierzchni moze by¢ zastosowane walowanie. Przed
watowaniem nalezy usuna¢ z nawierzchni luzno lezacy material. Walowanie wykonuje si¢
walcem lekkim o nacisku od 25 do 45 kN/m, zaczynajac od kamieni oporowych i stopniowo
przesuwajac si¢ ku $rodkowi. Nastepnie watuje si¢ nawierzchni¢ w kierunku uko$nym do osi
drogi. Walec po kazdym pasie powinien przetacza¢ si¢ od 5 do 6 razy. Podczas watowania
nawierzchni¢ nalezy polewaé woda.

Ubijanie nalezy prowadzi¢ jednoczesnie z ukladaniem brukowca. Pozostawienie
utozonego brukowca na kilka dni bez ubicia jest niedopuszczalne.

Podczas kazdego kolejnego ubijania przekré] nawierzchni nalezy sprawdzad
szablonem, a tatg réwnos$¢ w kierunku podhuznym.

Brukowce zapadnigte nalezy podnies¢, uzupelniajagc brakujaca podsypke, a wystajace
dobi¢. Brukowce uszkodzone przy ubijaniu nalezy wyja¢ i zamieni¢ nowymi. Ubijanie nalezy
zakonczy¢ na 3 do 5 m przed koncem odcinka, na ktérym ulozono brukowiec.

Po ostatecznym ubiciu lub uwatowaniu, przed oddaniem do ruchu, nawierzchnig
nalezy przysypa¢ warstwa 1,5 do 2 cm piasku (lub zwiru) w celu zabezpieczenia materialu
wypelniajgcego spoiny przed wyrywaniem kolami pojazdéw, uzupelnienia wypelnienia spoin
i ztagodzenia uderzen két pojazdéw. Warstwe piasku nalezy utrzymywaé przez okres 2
tygodni w stanie wilgotnym. Kruszywo zsuwane przez ruch w stron¢ poboczy nalezy
podmiataé na $rodek jezdni.

Nawierzchnia brukowcowa powinna mie¢ w przekroju poprzecznym przekrdj
daszkowy o spadku zgodnym z dokumentacjg projektowa, a jesli dokumentacja projektowa
nie okreslila tego inaczej to o spadku 3 do 4% z zaokragleniem po Srodku jezdni o wysokosci
1,5 do 2 cm.

5.5. Ukladnie i ubijanie nawierzchni brukowcowej na podsypce cementowo-piaskowej

Kolejno$¢ ukladania i ubijania nawierzchni brukowcowej na podsypce cementowo-
piaskowej obejmuje nastgpujace czynnosci:
1. osadzenie kamieni oporowych, wg punktu 5.4,
2. przesortowanie brukowca i dostarczenie do koryta, wg punktu 5.4,
3. ulozenie brukowca, wg punktu 5.4,
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4. pierwsze ubicie brukowca, wg punktu 5.4, z tym, ze jest to mocne ubicie, powodujgce
obnizenie brukowcow mniej wigcej o catag nadwyzke w uktadaniu,

5. zaklinowanie spoin brukowca klificem o wymiarach od 12,8 mm do 20 mm i od 4 mm do
12,8 mm z przesuwaniem go miottami w celu wypelnienia spoin,

6. zalanie spoin brukowca zaprawa cementowo-piaskowa.

Sklad zaprawy cementowo-piaskowej ustala si¢ laboratoryjnie. Wytrzymato$¢ na
sciskanie zaprawy nie powinna by¢ mniejsza po 28 dniach od 25 MPa.

Zaprawe przygotowuje si¢ w betoniarkach lub recznie. Wody dodaje sie tyle, aby
zaprawa miala wystarczajaca ptynnosé.

Przed rozpoczg¢ciem zalewania brukowiec nalezy oczysci¢ z piasku i zla¢ wodg,
dodajac do wody 1% cementu klasy 32,5 w stosunku objgtosciowym. Zalewanie spoin mozna
wykonaé przez rozlanie zaprawy na powierzchni¢ nawierzchni i wprowadzenie jej do spoin
przez rozgarnigcie $ciagaczami gumowymi lub szczotkami. Po pierwszym zalaniu spoin nie
beda one catkowicie wypelnione i nalezy uzupelnié¢ wypelnienie spoin zalewajgc je po raz
drugi zapraws.

7. drugie ubicie brukowca, wykonane bezposrednio po zalaniu spoin, bedgce lekkim ubiciem,
ktére ma na celu pelng regulacj¢ przekroju podtuznego i poprzecznego nawierzchni.

Zamiast drugiego ubijania r¢cznego mozna zastosowaé¢ watowanie lekkimi walcami
wibracyjnymi lub zageszczanie ptytowymi zageszczarkami wibracyjnymi.

8. pielegnacje nawierzchni polegajaca na:

- przykryciu warstwg piasku o grubosci co najmniej 5 cm i utrzymywanie go w stalej
wilgotnosci przez okres od 7 do 10 dni,

- dokladnym oczyszczeniu nawierzchni z piasku, po uzyskaniu przez zaprawe cementowo-
piaskowa wytrzymalosci okreslonej w punkcie 5.5 podpunkcie 6, a nastepnie oddaniu
nawierzchni do ruchu.

5.6. Warunki prowadzenia roboét

1. Przy ukladaniu brukowca na podsypce cementowo-piaskowej wszystkie czynnosci od
rozlozenia podsypki do ostatecznego ubicia z zalaniem spoin zaprawg cementowo-
piaskowa nalezy wykona¢ przed uptywem 3 godzin.

2. Brukowiec na podsypce cementowo-piaskowej mozna uktadaé bez srodkéw ochronnych
przed mrozem tylko przy temperaturze powietrza powyzej +5°C. Nie mozna ukladaé
nawierzchni jesli temperatura powietrza jest ponizej 0°C. Przy spodziewanym obnizeniu
temperatury w nocy ponizej 0°C nawierzchni¢ nalezy zabezpieczyé przed dzialaniem
mrozu, nakrywajac ja matami ze stomy, papa lub innymi materiatami ocieplajacymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci roboét

Ogoélne zasady kontroli jakosci robdét podano w punkcie 6 SST D-05.02.00
,.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé¢ badania materiatow
przeznaczonych do wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie rob6t Wykonawca bedzie sprawdzal, zgodnie z wymaganiami podanymi w
punkcie 5.4 lub 5.5:
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- sortowanie brukowca i osadzanie wyzszych brukowcoéw od strony zewngtrznej jezdni, a
nizszych ku jej srodkowi,

- nieprzekraczanie wysokosci dwoch kamieni przylegajacych do siebie o 2 cm,

- wilasciwa wilgotnosé podsypki,

— osadzanie brukowcow w podsypce co najwyzej do potowy ich wysokosci (od 8 do
10 cm),

~ sposéb klinowania brukowca,

— spos6b ubijania brukowca,

- réwno$¢ podluzng i poprzeczng nawierzchni.

6.4. Badania i pomiary dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci nawierzchni
brukowcowej

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Przy badaniach i pomiarach wykonanej nawierzchni brukowcowej Wykonawca, w
obecnosci Inzyniera, sprawdza:
a) konstrukcje nawierzchni,
b) uksztaltowanie osi nawierzchni,
¢) rz¢dne nawierzchni,
d) przekroje poprzeczne,
e) szeroko$¢ nawierzchni,
f) réwnosé¢ nawierzchni,
g) $cistos¢ ulozenia nawierzchni,
h) dokladnos$¢ ubicia nawierzchni,
i) pielegnacje nawierzchni przed oddaniem do ruchu.

6.4.2. Wymagania dotyczace konstrukcji nawierzchni

Konstrukcj¢ nawierzchni sprawdza si¢ co do zgodnosci z dokumentacja projektows
przez rozebranie nawierzchni na powierzchni okoto 0,1 m? na co drugim kilometrze, lecz nie
mniej niz w dwéch miejscach w catoéci odbieranego odcinka i stwierdzenie wielkosci,
ksztattu i jakosci brukowca oraz grubosci podsypki, jak réwniez makroskopowo - jakosci
uzytego materiatu.

6.4.3. Wymagania dotyczace przekroju poprzecznego

Przekroje poprzeczne sprawdza si¢ w 10 miejscach na kazdym kilometrze przez
przytozenie szablonu profilowego. Przekroje poprzeczne powinny by¢ tak wykonane, aby
przeswit migdzy dolng krawedzig szablonu profilowego a powierzchnig nawierzchni nie
przekraczal 20 mm.

W miejscach wyznaczonych przez Inzyniera nalezy dokona¢ sprawdzenia spadku
poprzecznego nawierzchni wedlug ustalen punktu 6.2.2 SST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie
twarde nieulepszone. Wymagania ogdlne”.

6.4.4. Wymagania dotyczace $cislosci utozenia nawierzchni

Scisto$é utozenia brukowca sprawdza sie 2 razy na 1 km przez wytamanie od 1,5 do 2
m? brukowca i ponowne zabrukowanie tym samym kamieniem. Scisto§é utozenia brukowca
przyjmuje si¢ jako dostateczna, jesli przy ponownym zabrukowaniu wylamanej nawierzchni
zabraknie kamienia do zabrukowania nie wiecej niz 3% wylamanej powierzchni.

6.4.5. Wymagania dotyczace dokladnosci ubicia nawierzchni
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Doktadnos$¢ ubicia nawierzchni sprawdza si¢ 5 razy na 1 km ubijakiem o masie od 25
do 35 kg, uzywanym do ubijania brukowca. Przy sprawdzaniu dokladno$ci ubicia brukowiec
nie powinien okazywa¢ widocznych oznak osiadania pod wplywem trzech uderzen ubijakiem.

6.4.6. Pozostale cechy i wlasciwos$ci wykonanej nawierzchni

Uksztaltowanie osi w planie, rz¢dne wysokosciowe, szerokos¢ nawierzchni i réwnosé
nawierzchni nalezy wykona¢ wedlug ustalen SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogdlne” pkt 6.2, z czgstotliwoscia podang w tablicy 2.

6.5. Zasady post¢powania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.5.1. Niewlasciwe cechy materiatéw kamiennych

Wszystkie materialy kamienne nie spelniajgce wymagan podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji zostang odrzucone.

6.5.2. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w punktach 6.1 i 6.4 powinny by¢é ponownie wykonane przez
Wykonawce na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-05.02.00
,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? nawierzchni brukowcowej obejmuje:
— prace pomiarowe i oznakowanie robot,
- przygotowanie podtoza,
— dostarczenie brukowca i innych materiatow,
- wykonanie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowe;j,
- ustawienie kamieni oporowych,
— ulozenie brukowca,
— ubicie nawierzchni i zaklinowanie szczelin kruszywem lamanym bez zalewania spoin lub z
wypelnieniem spoin zaprawa cementowo-piaskowa,
— przysypanie warstwa piasku lub zwiru,
- wykonanie pomiar6w i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwigzane podano w SST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania og6lne” pkt 10.
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D.06.01.01.1 HUMUSOWANIE I OBSIANIE SKARP

1. CZESC OGOLNA.

1.1 Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania
odbioru rob6t w ramach:
- zagospodarowanie terenu przy budynku Urze¢du Miejskiego w Tykocinie.

1.2 Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu
1 realizacji robot w zakresie przebudowy drog.

1.3 Okreslenia podstawowe.
Roboty ktorych dotyczy niniejsza SST obejmujag wszystkie czynnosci dotyczace:
— humusowania i wyréwnania powierzchni skarp,

— obsiew mechaniczny lub reczny mieszankg traw,
— uzupehienie ubytkdw w obsiewie po okresie wzrostu.

1.4 Okreslenia podstawowe.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST - 00.

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robét.

Ogoélne wymagania dotyczace robét podano w ST- 00 ,,Wymagania og6lne’pkt.2
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Roboty pomiarowe dla potrzeb robdt oraz wszelkie koszty z tym zwigzane obcigzaja
Wykonawce i powinny by¢ wliczone w cen¢ umowng.

2. MATERIALY.

2.1 Ogé6lne wymagania dotyczace materialéw.

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST- 00
» Wymagania ogdlne”pkt.2

2.2 Materialy

Materialami stosowanymi przy wykonaniu umocnienia skarp nasypéw wg zasad niniejszej
SST, sa:

— grunt z odkladu,

— nasiona traw.

2.2.1. Grunt z odkladu

Do wyréwnania powierzchni skarp nalezy uzy¢ ziemig¢ rolinng zdjeta z pasa rob6t ziemnych i
sktadowang zgodnie z SST-0.

» ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem rob6t budowlanych i
zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,
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» ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze byé
zagruzowana, przerosnieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie

2.2.2. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych
gatunkéw. Gotowa

mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sklad gatunkowy, klase, numer normy
wg ktorej

zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

2.3. Skladowanie
Zgodnie z SST - 00 Warunki ogdlne.pkt.2

3. SPRZET.

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST- 00 ,,Wymagania ogélne”pkt.3

3.2 Sprz¢t do wykonania robét

Do wykonania rob6t nalezy stosowac:

- spycharki gasienicowe, koparki,

- ubijaki o rgcznym prowadzeniu, wibratory samobiezne do zageszczania ziemi roslinne;.
- glebogryzarek, plugéw, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,

- watu kolczatki oraz watu gladkiego do zaktadania trawnikdow,

- kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikow,

4. TRANSPORT.

4.1 Ogélne wymagania dotyczace transportu.
Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST- 00 ,,Wymagania ogdlne”pkt.4

4.2 Transport sprz¢tu i materialéw.

Transport gruntu moze by¢ wykonany dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi
przez Inspektora.

W trakcie zatadunku gruntu Wykonawca powinien usung¢ z gruntu zanieczyszczenia obce -
korzenie, kamienie itp.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogolne zasady wykonania robdét.
Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST- 00 ,,Wymagania og6lne”pkt.5

5.2. Zakres wykonania robét

5.2.1. Plantowanie

Przed przystapieniem do obsiewu skarp nasypu, ich powierzchnie powinny odpowiadad
wymaganiom okre§lonym w Dokumentacji Projektowej. Wykonawca wyréwna skarpy
nasypoéw ziemia z odkladu zachowujac nachylenie skarp zgodnie z dokumnetacja.
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Wyréwnywanie guntem z odkladu powinno by¢ wykonywane od dolnej krawedzi skarpy
prowadzone w goreg.

Warstwe ziemi roslinnej nalezy lekko zagesci¢ przez ubicie sprzetem wymienionym w pkt.
Do wyréwnania bedzie uzyta ziemia urodzajna, uprzednio zdj¢ta z pasa przewidzianego pod
nasypy i ztozony w pryzmach w poblizu prowadzonych roboét.

5.2.2. Obsianie trawg i piel¢gnacja

Zahumusowane powierzchnie skarp beda obsiane trawg. Wymagania dotyczace obsiania i

pielegnacji trawnikOw sg nastgpujace:

* teren musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

* teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

» ziemia z odkatdu powinna by¢ rozscielona rowng warstwg i w razie potrzeby wymieszana z
kompostem, nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

» przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowaé watem gladkim, a potem watem
kolczatkg lub zagrabi¢,

* siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

» okres siania - najlepszy okres wiosenny, najp6zniej do potowy wrzesnia,

* na terenie plaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m2,

* na skarpach nasiona traw wysiewane s3 w ilosci 4 kg na 100 m2,

» przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemia grabiami lub watem kolczatkg,

* po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyrdwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla podsiakania wody.

Jezeli przykrycie nasion nastgpilo przez walowanie kolczatka, mozna juz nie stosowaé walu
gladkiego,

» mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1 Ogoélne zasady kontroli jakoSci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST- 00 ,,Wymagania og6lne”’pkt.6

6.2 Kontrola jakosci prac.

Kontrola w czasie wykonywania robot polega na sprawdzeniu:

Kontrola wykonanego obsiewu nalezy przeprowadzi¢, gdy trawy sg w fazie co najmnie;j
trzech lubczterech listkbw. Wowczas zasiana roslinno$¢ powinna byé rozmieszczona
réwnomiernie na powierzchni gruntu, pokrywajac go nie mniej niz 80% powierzchni terenu.
W przypadku trudnoSci z okreSleniem gestoSci porostu przez ogledziny, nalezy
przeprowadzal badania z zastosowaniem ramki Webera w dziesieciu losowo wybranych
miejscach.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robaét.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST- 00 ,,Wymagania ogoélne” pkt.7.

7.2 Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarows jest:
1 m2 (metr kwadratowy) wyplantowane;j i obsianiem powierzchni skarp,
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8. ODBIOR ROBOT.

8.1 Ogodlne zasady odbioru robaét.
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST- 00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 8

8.2 Sposéb odbioru robot. Roboty zanikajace

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST - 00.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary daly wyniki pozytywne.

Roboty zanikajace nie wystepuja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1 Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST- 00 ,,Wymagania ogélne” pkt.9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej.

Placi si¢ za rzeczywiscie wykonang i odebrang ilo$¢ robét.

Cena 1 m2 umocnienia skarp przez humusowanie z obsianiem obejmuje:
- roboty przygotowawcze,

- dostarczenie humusu,

- wbudowanie humusu,

- obsiew,

- pielggnacj¢ skarpy,

- kontrole prawidtowo$ci wykonania rob

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i
badania przy odbiorze

PN-R-65023:1999 Material siewny. Nasiona roslin rolniczych

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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D.07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem oznakowania pionowego w ramach inwestycji:

- zagospodarowanie terenu przy budynku Urz¢du Miejskiego w Tykocinie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza wykonania oznakowania pionowego na terenie objetym zakresem jak w

pkt. 1.1 i obejmuja ustawienie pionowych znakéw drogowych odblaskowych na shupkach z rur stalowych.

Tlosci i lokalizacje projektowanego oznakowania pionowego zostaty pokazane na planie sytuacyjnym projektu statej

organizacji ruchu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z napisami albo symbolami, zwykle
umieszczony na konstrukcji wsporczej.

1.4.2. Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzchni ktérego umieszczana jest tre§é znaku.
Tarcza moze by¢ wykonana z ré6znych materialéw (stal, aluminium, tworzywa syntetyczne itp.)
- jako jednolita lub skladana.

1.4.3. Lico znaku - przednia cz¢$¢ znaku, shuzaca do podania tresci znaku. Lico znaku moze by¢ wykonane jako
malowane lub oklejane (folia odblaskowa lub nieodblaskows). W przypadkach szczegblnych (znak z
przejrzystych tworzyw syntetycznych) lico znaku moze by¢ zatopione w tarczy znaku.

1.4.4. Znak drogowy nieodblaskowy - znak, ktérego lico jest wykonane z materiatéw zwyktych (lico
nie wykazuje wlasciwosci odblaskowych).

1.4.5. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktorego lico wykazuje wlasciwosci odblaskowe (wykonane
jest z materialu o odbiciu powrotnym — wsp6itdroznym).

1.4.6. Konstrukcja wsporcza znaku - stup (shupy), wysiggnik, wspomik itp., na ktérym zamocowana jest
tarcza znaku, wraz z elementami stuzacymi do przymocowania tarczy (Sruby, zaciski itp.).

14.7 Znak nowy — mnak uzytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowany w okresie do 3 miesiecy od daty
produkcji

1.4.8. Znak uiytkowany — znak ustawiony na drodze lub magazynowany dtuzej niz 3 miesiace od daty produkcji

Pozostale okreslenia s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST

D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne warunki dotyczgce robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogélne wymagania dotyczace 1ob6t podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
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2. MATERIALY

2.1. 'Wymagania ogélne dotyczace materialow

Wymagania ogélne dotyczace materiatdéw podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowego, na ktory nie ma polskiej normy, musi posiadaé
aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke. Znaki drogowe powinny mie¢ certyfikat bezpieczenstwa
(znak “B”) nadany przez uprawniong jednostke.

2.2. Pionowe znaki drogowe

Materiatami stosowanymi do wykonania oznakowania pionowego w/g zasad n/n ST sa:
- beton wykonywany “na mokro” do zamocowania konstrukcji wsporczych znakéw,
- konstrukcje wsporcze,

- tarcze znakdw,

- folia odblaskowa,

- materialy do montazu znakéw.

2.2.1. Materialy stosowane do fundamentow znakow

Fundamenty do zamocowania konstrukcji wsporczych znakéw nalezy wykona¢ z betonu klasy B15, wylewanego
“na mokro”. Wymiarowanie fundamentéw powinno by¢ uzgodnione z Inspektorem Nadzoru.

Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN-206-1.

2.2.2. Konstrukcje wsporcze znakow

Konstrukcje wsporcze mozna wykona¢ z ocynkowanych rur zaakceptowanych przez Inspektora
Nadzoru.

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 10210-1 [3], PN-EN 10210-2 [4], PN-EN 10224 [5],
PN-H-74220 [6] lub innej normy zaakceptowanej przez Inspektora Nadzoru. Powierzchnia zewngtrzna
1 wewngtrzna rur nie powinna wykazywaé¢ wad w postaci tusek, peknie¢, zawalcowan i naderwan.
Konce rur powinny by¢ réwno obcigte i prostopadle do osi rury. Rury powinny by¢ proste.
Dopuszczalne miejscowe odchylenia od prostej nie powinny przekraczaé 1,5 mm na 1 m dtugosci rury.
Rury powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przez normy (np. R55, R65,
18G2A): PN-H-84023/07 [13], PN-EN 10025-1 [8], PN-EN 10025-3 [10], PN-EN 10025-4 [11], PN-
EN 10083-1 [12], PN-EN 10084 [14].

Do ocynkowania rur stosuje si¢ gatunek cynku Raf wedlug PN-EN 1179 [7]. Powloka metalizacyjna
cynkowa na konstrukcjach wsporczych do znakéw powinna by¢ z cynku o czystoéci nie mniejszej niz
99,5% i odpowiada¢ wymaganiom BN-89/1076/02 [22].

Minimalna grubo$¢ powloki metalizacyjnej cynkowej narazonej na dzialanie atmosferyczne wg BN-
89/1076/02 [22], w warunkach umiarkowanych wynosi 120 pm.

Producent lub dostawca obowigzany jest do wydania gwarancji na konstrukcje wsporcza, ktorej
przedmiotem sg wlasciwosci techniczne konstrukcji wsporczej lub elementéw mocujacych oraz
trwalo$¢ zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

2.2.3. Tarcze znakow

2.2.3.1. Trwalosé materiatow na wplywy zewnetrzne

Materiaty uzyte na lico i tarcz¢ znaku oraz potaczenie znaku z tarcza znaku, a takze sposob
wykonczenia znaku, musza wykazywa¢ pelng odpornos¢ na dziatanie §wiatta, zmian temperatury,
wplywy atmosferyczne i wystepujace w normalnych warunkach oddziatywania chemiczne (w tym
korozje elektrochemiczng) — przez caly czas trwalo$ci znaku, okres$lony przez producenta lub
dostawce.
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2.2.3.2. Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obowigzany jest przy dostawie okresli¢, uzgodniona z odbiorca,
trwalo$¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, a takze udostepnié¢ na zyczenie odbiorcy:
a) instrukcje montazu znaku,

b) dane szczegdtowe o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu znaku,

¢) instrukcj¢ utrzymania znaku.

2.2.3.3. Materialy do wykonania tarczy znaku

Tarcze znakoéw mogg by¢ wykonane z blachy ocynkowanej ogniowo o grubosci min. 1,25 mm zgodnie
znorm[] PN-EN/10142+A1 [24] lub z blachy aluminiowej o grubosci min. 1,5 mm zgodnie z norma
PN-EN 485 1-4 [25, 26, 27, 28].

Tarcze znakow mogg zosta¢ wykonane z innych materiatéw, np. tworzyw syntetycznych, pod
warunkiem uzyskania przez producenta aprobaty techniczne;.

Tarcze tablic o powierzchni wigkszej od 1 m2 nalezy wykona¢ z blachy ocynkowanej ogniowo o
grubosci min. 1,5 mm zgodnie z normg PN-EN/10142+A1 [24] lub z blachy aluminiowej o grubos$ci
min. 2,0 mm zgodnie z norma PN-EN 485 1-4 [25, 26, 27, 28].

2.2.3.4. Wymagania dla znaku odblaskowego

Znaki drogowe odblaskowe nalezy wykonaé przez oklejenie powierzchni znaku folig odblaskowa typu
1 lub typu 2 /zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej/.

W zalezno$ci od wlasciwosci folii odblaskowej (odbijajacej powrotnie) powinna ona spelniaé
wymagania optyczne okreslone wspélczynnikiem luminancji barw znak6w oraz wymagania dotyczace
barw znaku odblaskowego okreslone wspélrzednymi chromatyczno$ci p6l barw, podane w
»Szczegdlowych warunkach technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych...” [31].

Tarcze znakéw powinny spelnia¢ takze nast¢pujace wymagania:

- krawedzie tarczy znaku musza by¢ usztywnione na calym obwodzie poprzez ich podwdjne giecie o
promieniu gigcia nie wigkszym niz 10 mm wiacznie z naroznikami lub przez zamocowanie
odpowiedniego profilu na calym obwodzie znaku,

- powierzchnia czolowa tarczy znaku musi by¢ plaska - bez wgig¢é, wybrzuszen, pofatdowan i otworow
montazowych; dopuszczalna nieréwnos$¢ wynosi 2mm/m,

- podwojna gieta krawedz lub przymocowane do tylnej powierzchni profile montazowe musza
usztywni¢ tarcz¢ znaku w taki sposdb, aby wymagania podane w tablicy 2 byly spelnione a zarazem
stanowity element konstrukcyjny do montazu do konstrukcji wsporczej; dopuszcza si¢ maksymalne
odksztatcenie trwale do 20 % odksztalcenia odpowiedniej klasy na zginanie i skrecanie,

- tylna powierzchnia tarczy musi by¢ zabezpieczona przed procesami korozji ochronnymi powlokami
chemicznymi oraz powloka lakierniczg o gr. min. 60 pm z proszkowych farb poliestrowych.

Tarcze znakow i tablic o powierzchni > 1 m2 powinny spelnia¢ dodatkowo nastepujgce wymagania:

- narozniki znaku i tablicy muszg by¢ zaokraglone, o promieniu zgodnym z wymaganiami okreslonymi
w zatgczniku nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r., nie mniejszym
jednak niz 30 mm, gdy wielkosci tego promienia nie wskazano,

- laczenie poszczegdlnych segmentdéw tarczy (dla znakow wielkogabarytowych) wzdhuz poziomej lub
pionowej krawedzi musi by¢ wykonane w taki sposéb, aby nie wystgpowaly przesuni¢cia 1 przeswity w
miejscach ich tgczenia.

Tolerancje wymiarowe:

Tolerancje wymiarowe dla grubosci blach:

- dla blachy stalowej ocynkowanej ogniowo o gr. 1,25 + 1,5 mm wynosi: + 0,14 mm,

- dla blachy aluminiowej o gr. 1,5 + 2,0 mm wynosi: = 0,10 mm.

Tolerancje wymiarowe dla grubosci powlok malarskich:

- dla powloki lakierniczej na tylnej powierzchni tarczy znaku o grubosci 60 pm wynosi: + 15 pum.
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Tolerancje wymiarowe dla ptasko$ci powierzchni:

- odchylenia od poziomu nie mogg wynie$¢ wiecej niz 0,2 %, wyjatkowo do 0,5 %.

Tolerancje wymiarowe dla tarcz znakéw:

- dla tarcz znakéw o powierzchni < 1 m2 wynosi: £ 5 mm,

- dla tarcz znakéw o powierzchni > 1 m2 wynosi: £ 10 mm.

Tolerancje wymiarowe dla lica znaku:

- tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego drukiem sitowym wynoszg: + 1,5 mm,

- tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego metoda wyklejania wynosza: + 2 mm,

- kontury rysunku znaku (obwddka i symbol) muszg by¢ réwne z dokladnoscig w kazdym kierunku do
1,0 mm.

Wymagania jako$ciowe:

- Powierzchnia licowa znaku musi by¢ réwna, plaska, gltadka, bez rozwarstwien, pgcherzy i odklejen
na krawedziach. Pomi¢dzy tarcza znaku a licem nie powinno by¢ pecherzy powietrza ani czastek
stalych; lico cala swa powierzchnig powinno przylega¢ do tarczy znaku. Dopuszcza si¢ wystepowanie
ptytkich rys i wzeréw do glebokosci maksymalnie 0,1 mm.

- Lica znakéw wykonane drukiem sitowym muszg by¢ wolne od smug i cieni.

- Krawedzie lica znaku z folii typu 1 i 2 musza by¢ odpowiednio zabezpieczone np. przez lakierowanie
lub ramg z profilu ceowego.

- Powtloka lakiernicza na tylnej stronie znaku musi by¢ réwna, gltadka bez smug i zaciekéw.

2.2.4. Materialy do montaZu znakow i inne

Wszystkie ocynkowane taczniki metalowe przewidywane do mocowania mig¢dzy sobg elementow
konstrukcji wsporczych znakow jak $ruby, listwy, wkrety, nakretki itp. powinny by¢ czyste, gladkie,
bez peknieé, naderwan, rozwarstwien i wypuktych karbow.

2.3.  Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca powinien zapewni¢ wszystkim materiafom warunki przechowywania i skladowania zapewniajace
zachowanie ich jakosci i przydatnosci do robot.

Znaki powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od materiatéw dziatajacych korodujaco i w
warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprz¢tu
Wymagania og6lne dotyczace sprzgtu podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogéine™.

3.2. Sprzet do wykonywania robét

Przy wykonywaniu oznakowania pionowego mozna stosowaé nastepujacy sprzet:
- koparki,
- wiertnice do wykonywania dotéw pod stupki w gruncie spoistym,
- betoniarki przewozne,
- $rodki transportu materialow,
- przewozne zbiomiki do wody,
- drobny sprz¢t pomocniczy do montazu,
sprzgt spawalniczy, itp.
pod warunkiem zaakceptowania przez Inspektora Nadzoru.
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4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania og6lne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

4.2. Transport materialow
Znaki, shupki prowadzace, konstrukcje wsporcze i osprzet (uchwyty, Sruby, nakretki itp.) nalezy przewozi¢ w zasadzie
powszechnie stosowanymi $rodkami transportowymi, zabezpieczajac je przed uszkodzeniami mechanicznymi i

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania rob6t

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru projekt organizacji robét i harmonogram robot,
uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty zwigzane z wykonywaniem pionowego
oznakowania drogi.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robét nalezy wyznaczy¢:

- lokalizacje zmaku, §j. jego pikietaz oraz odleglos¢ od krawedzi jezdni lub krawedzi pobocza umocnionego,

- wysoko$¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporcze;j.

- punkty stabilizujace miejsca ustawienia znakéw nalezy zabezpieczy¢ w taki sposdb, aby w czasie trwania i
odbioru robét istniata mozliwos¢ odtworzenia lokalizacji znakow

- lokalizacje 1 wysokos¢ zamocowania znakéw nalezy przyjmowaé zgodnie z dokumentacjg projektows oraz
wymaganiami podanymi w “Szczegétowych warunkach technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach — Szczeglowe warunki
techniczne dla znakéw drogowych pionowych i warunki ich umieszczania na drogach”.

5.3. Wykonanie wykopéw i fundamentéw dla konstrukeji wsporczych znakéw

Sposéb wykonania wykopu pod fundament znaku pionowego powinien by¢ dostosowarty do glebokosci wykopu, rodzaju

gruntu i posiadanego sprzetu. Wymiary wykopu powinny by¢ zgodne ze wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych dla zamocowania znakéw, wykonywane z betonu “na mokro”

nalezy wykona¢ zgodnie z norma PN-S-02205.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, grunt nalezy usuna¢ i ubytki wypelni¢ do spodu fundamentu betonem

klasy B15. Shupki konstrukcji wsporczych nalezy wstawi¢ w gotowy wykop i napehi¢ otwor mieszanka betonowa,

odpowiadajaca wymaganiom podanym w pkt. 2.2.1, zageszczajac ja ubijakami recznymi. Do czasu stwardnienia

betonu stupek nalezy podeprzec.

Go6ma czgs¢ fundamentu powinna pokrywac si¢ z powierzchnig pobocza lub moze by¢ wyniesiona nie wyzej niz 3

cm.

5.4. Konstrukcje wsporcze znakow

Konstrukcje wsporcze znakéw powinny by¢ wykonane zgodnie z ST i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

- odchylka od pionu, nie wiecej niz +1 %,

- odchytka w wysokosci umieszczenia znaku, nie wiecej niz +2 cm,

- odchylka w odleglosci ustawienia znaku od krawedzi jezdni lub utwardzonego pobocza, nie wiecej niz 5 cm,
przy zachowaniu minimalnej odleglosci umieszczenia znaku zgodnie z “Instrukcja o znakach drogowych
pionowych” .
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Konstrukcje wsporcze znakéw drogowych pionowych musza mie¢ barwe szarg neutralng. W pierwszym okresie
uzytkowania konstrukcji wsporczych dopuszcza si¢ barwe naturalng pokry¢ cynkowych.

5.5. Polaczenie tarczy znaku z konstrukcja wsporcza

Tarcza znaku musi byé zamocowana do konstrukcji wsporczej w sposob, uniemozliwiajacy jej przesuniecie ub
obrot.

Sposob wykonania polaczenia tarczy znaku z konstrukcja wsporcza musi umozliwia¢ przy uzyciu odpowiednich
narzedzi odlaczenie tarczy znaku od tej konstrukeji przez caty okres uzytkowania znaku.

Tarcza zmaku skfadanego musi wykazywaé pelna integralno$¢ podczas najechania przez pojazd w kazdych
warunkach kolizji.

W szczegdlnosci - zaden z segmentow lub elementéw tarczy nie moze si¢ od niej odiaczy¢ w sposdb powodujacy
narazenie kogokolwiek na niebezpieczenistwo lub szkode.

Zaleca si¢ odchylenie tarczy znaku o 5° od linii prostopadlej do osi jezdni.

5.6. Trwalo$¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi by¢ wykonany w sposéb trwaty, zapewniajacy pelna czytelno$é przedstawionego na
nim symbolu lub napisu w catym okresie jego uzytkowania, przy czym wplywy zewnetrzne dziatajace na znak, nie
mogg powodowac znieksztalcenia tresci znaku.

5.7.  Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy oraz kazda konstrukcja wsporcza musi miec tabliczke znamionowa z :

a) nazwa, markg fabryczng lub innym oznaczeniem umozliwiajacym identyfikacje wytworcy tub dostawcy,

b)  datg produkcji,

¢) oznaczeniem dotyczacym materiatu lica znaku,

d) data ustawienia znaku.

Napisy na tabliczce znamionowej musza by¢ wykonane w sposéb trwaly i wyrazny, czytelny w normalnych
warunkach przez caty okres uzytkowania znaku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogélne dotyczace kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

62. Badania w czasie wykonywania robét

6.2.1. Badania materialow w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na budowe z deklaracjami zgodnosci producenta powinny by¢ sprawdzone w
zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiardow.

Czestotliwos¢ badan i ocena ich wynikéw powinna by¢ zgodna z zaleceniami tablicy 1.

W przypadkach budzacych watpliwosci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie wlasciwosci dostarczonych
wyrobow i materiatéw w zakresie wymagan podanych w pkt.2.
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Tablica 1. Czgstotliwos¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobéw dostarczonych przez

producenta
Lp. Rodzaj Liczba badan Opis badan Ocena wynikéow
badania badan

1. | Sprawdzenie |5 do 10 badan zwybranych | Powierzchnie zbadaé nieuzbrojonym ‘Wyniki powinny by¢ zgodne
powierzchni | losowo elementéw w kazdej | okiem. Do ew. sprawdzenia glebokosci | z wymaganiami p.2 i
dostarczonej partii wyrobéw | wad uzy¢ dostepnych narzedzi (np. katalogiem (informacja)
liczacej do 1000 elementow | linialéw z czujnikiem, suwmiarek, producenta

mikrometréw itp.)

2. | Sprawdzenie Przeprowadzi¢ uniwersalnymi
wymiaréw przyrzadami pomiarowymi lub
sprawdzianami

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania rob6t nalezy zbadac:

- zgodno$¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentacja projektows i ST (lokalizacja, wymiary, wysoko$¢
zamocowania znakow),

- zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiarow, zgodnie z pkt. 2 i pkt. 5,

- prawidlowos¢ wykonania wykopow,

- poprawno$¢ ustawienia konstrukcji wsporczych znakéw,

- prawidlowos¢ polaczenia tarcz znakow z konstrukcejg wsporcza.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogélne dotyczgce obmiaru robét
Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest 1 szt.(sztuka) wykonanego znaku na podstawie dokumentacji projektowej i obmiaru w
terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawi deklaracje zgodnosci uzyskane od dostawcéw materiatéw, wyniki pomiarow i
badan z biezacej kontroli materialéw i robot.

82. Rodzaje odbioréw

Odbior oznakowania pionowego obejmuje:

a)  odbidr ostateczny,

b) odbidér pogwarancyjny,

wedtug zasad okreslonych w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoscei podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platmos$¢ za 1 szt. wykonanego znaku drogowego pionowego lub ustawionego stupka prowadzacego nalezy
przyjmowa¢ na podstawie obmiaru i oceny jakosci robdt i zastosowanych materialow.

Cena wykonania rob6t obejmuje dla znakéw drogowych pionowych :
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
- ustawienie konstrukcji wsporczych znakéw z ewentualnym wykonaniem fundamentéw,
- zamocowanie tarcz znakéw drogowych zgodnie z dokumentacja projektowa i n/n ST,
- przeprowadzenie badan kontrolnych, wymaganych w n/n ST,

uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot,
Ilosm i lokalizacje projektowanego oznakowania pionowego zostaly pokazane na planie sytuacyjnym projektu staltej
organizacji ruchu wraz z podaniem oznaczen znakéw zgodnie ze ,,Szczegolowymi warunkami technicznymi dla
znakow drogowych pionowych i warunkami ich umieszczania na drogach”
Projekt przewiduje zastosowanie znakéw pionowych o wielkosci odpowiadajacej grupie wielkosci ,.$rednie” wg
“Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunki ich umieszczania na drogach — Szczegélowe warunki techniczne dla znakéw drogowych
pionowych i warunki ich umieszczania na drogach”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

2. PN-EN 206-1 Beton. Cz¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

3. PN-EN 10210-1 Ksztaltowniki zamkni¢te wykonane na goraco ze stali konstrukcyjnych
niestopowych i drobnoziarnistych. Cze$¢ 1: Warunki techniczne dostawy.

4. PN-EN 10210-2 Ksztaltowniki zamkni¢te wykonane na goraco ze stali konstrukcyjnych
niestopowych i drobnoziamistych. Cz¢$¢ 2: Tolerancje, wymiary i wielkos$ci statyczne.

5. PN-EN 10224 Rury i ztaczki ze stali niestopowej do transportu wody i innych ptynéw wodnych.
Warunki techniczne dostawy.

6. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno ogdlnego przeznaczenia.
7. PN-EN 1179 Cynk i stopy cynku. Cynk pierwotny.

8. PN-EN 10025-1 Wyroby walcowane na gorgco ze stali konstrukcyjnych. Czgsé 1: Ogoélne warunki
techniczne dostawy.

9. PN-EN 10025-2 Wyroby walcowane na gorgco ze stali konstrukcyjnych. Cz¢sé 2: Warunki
techniczne dostawy stali konstrukcyjnych niestopowych.

10. PN-EN 10025-3 Wyroby walcowane na goraco ze stali konstrukcyjnych. Cz¢$¢ 3: Warunki
techniczne dostawy spawalnych stali konstrukcyjnych drobnoziarnistych po normalizowaniu lub
walcowaniu normalizujagcym.

11. PN-EN 10025-4 Wyroby walcowane na goraco ze stali konstrukcyjnych. Czeé¢ 4: Warunki
techniczne dostawy spawalnych stali konstrukcyjnych drobnoziarnistych po walcowaniu
termomechanicznym.

12. PN-EN 10083-1 Stale do ulepszania cieplnego. Cz¢$¢ 1: Ogdlne warunki techniczne dostawy.
13. PN-H-84023-07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki.

14. PN-EN 10084 Stale do nawg¢glania. Warunki techniczne dostawy.

15. PN-EN 10327 Tasmy i blachy ze stali niskowgglowych powlekane ogniowo w sposéb ciaty do
obrobki plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy.
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16. PN-H-93010 Stal. Ksztaltowniki walcowane na goraco.

17. PN-EN ISO 7089 Podktladki okrgle. Szereg normalny. Klasa doktadnos$ci A.

18. PN-EN ISO 898-1 Wiasno$ci mechaniczne czgsci ztacznych wykonanych ze stali weglowej oraz
stopowej. Cze$¢ 1: Sruby i $ruby dwustronne o okreslonych klasach wiasnosci. Gwint zwykty i
drobnozwojny.

19. PN-EN ISO 898-6 Wiasnosci mechaniczne czg$ci ztacznych. Czgs¢ 6: Nakretki z okreslong
warto$cig obcigzenia probnego. Gwint drobnozwojny

20. PN-EN 20898-2 Wlasno$ci mechaniczne czg$ci zlacznych. Nakretki z okre§lonym obceiazeniem
probnym. Gwint zwykly.

21. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

22. BN-89/1076/02 Ochrona przed korozja. Powloki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych, staliwnych i zeliwnych. Wymagania ogdlne.

23. PN-EN 12899-1 State pionowe znaki drogowe. Cz¢$¢ 1: znaki state.

24. PN-EN/10142+A1 Stal niskoweglowa. Tasmy 1 blachy ze stali niskowgglowej ocynkowane
ogniowo w sposob ciagly do obrdbki plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy.

25. PN-EN 485-1 Aluminium i stopy aluminium. Blachy, tasmy i ptyty. Warunki techniczne kontroli i
dostawy.

26. PN-EN 485-2 Aluminium i stopy aluminium. Blachy, tasmy i ptyty. Czesé¢ 2: Wilasciwosci
mechaniczne.

27. PN-EN 485-3 Aluminium i stopy aluminium. Blachy, tasmy i plyty. Czes$é 3: Dopuszczalne
odchytki wymiaréw i ksztaltu wyrobéw walcowanych na goraco.

28. PN-EN 485-4 Aluminium i stopy aluminium. Blachy, tasmy i ptyty. Tolerancje ksztaltu i
wymiaréw wyrobéw walcowanych na zimno.

29. PN-EN 60598-2 Oprawy o$wietleniowe. Wymagania szczegélowe. Oprawy o$wietleniowe
drogowe.

30. PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

10.2. Inne dokumenty

31. Dz.U. RP Zalacznik do nru 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r. -Szczegdtowe warunki
techniczne dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunki ich umieszczania na drodze

32. System dopuszczania do stosowania pionowych znakéw drogowych (Opracowanie: Transprojekt -
Warszawa, 1994 r. Projekt).

33. Stale odblaskowe znaki drogowe, urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego U3, U4, U6, U7,
U8, U9, U20, U21, U26, U27 oraz znaki dodatkowe AT, BT, R 1 W - zalecenia IBDiM do udzielania
aprobat technicznych NR/2005-03-009, Warszawa, 2005 r.
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D.08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
kraweznikéw betonowych w ramach:
- zagospodarowanie terenu przy budynku Urze¢du Miejskiego w Tykocinie.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotycza rob6t zwigzanych z ustawieniem:

- krawezmikéw betonowych 15/30 i 15/22 cm na fawie betonowej z oporem na podsypee cementowo-piaskowej
wyznaczajacych krawedzie jezdni

Lokalizacja wedtug dokumentacji projektowe;.

14. Okreslenia podstawowe

1.4.1. KraweZniki uliczne - krawezniki skladajace si¢ z elementdw betonowych lub kamiennych i
stanowigce odgraniczenie pasa jezdnego ulicy od paséw chodnikowych.

1.4.2. Lawa - warstwa nosna sluzaca do umocnienia kraweznika oraz przenoszaca obciagzenie
kraweznika na grunt.

1.4.3. Podsypka - warstwa wyréwnawcza ulozona bezposrednio na podtozu ziemnym Iub fawie.

Pozostate okreslenia s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST

D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektows,
ST i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
2. MATERIALY

2.1. 'Wymagania ogélne dotyczace materialéw
‘Wymagania ogdlne dotyczace materiatéw podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Materialy do wykonania krawe¢znikéw
Materiatami stosowanymi przy ustawianiu kraweznikdw zgodnie z zasadami n/n ST sa:

2.2.1. KraweZniki betonowe

Krawezniki betonowe prostokatne Scigte typu ulicznego (U) o wymiarach 20x30x100 cm powinny
odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1340 [10].

Nasigkliwo$¢ wg PN-EN 1340 [10] nie powinna by¢ wicksza niz 4 %.

Odporno$é na zamrazanie/rozmrazanie z udzialem soli odladzajacych zgodnie z PN-EN 1340 [10] <
1,0 kg/m2 przy czym Zaden pojedynczy wynik nie powinien by¢ wiekszy od 1,5 kg/m2.

Warto$¢ charakterystycznej wytrzymatosci na zginanie zgodnie z PN-EN 1340 [10] nie powinna byé
mniejsza od 5,0 MPa.
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Scieralno$¢ na szerokiej tarczy $ciernej wedtug PN-EN 1340 [10] nie powinna przekraczaé 20 mm
/przy badaniu wykonywanym zgodnie z metoda z zalacznika G/ lub 18000mm3/5000mm2 /przy
badaniu wykonywanym zgodnie z metoda alternatywng na tarczy Béhmego opisang w zataczniku H/.

2.2.1.1. Dopuszczalne odchylki wymiarow kraweinikow
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweznikoéw betonowych, zgodnie z PN-EN 1340 [10] powinny
wynosi¢:

dhugos¢: + 1% z dotadno$cig do milimetra, nie mniej nizZ 4 mm i nie wiecej niz 10 mm.
Inne wymiary z wyjatkiem promienia:
dla powierzchni: £ 3% z dokladnos$cig do milimetra, nie mniej niz 3 mm i nie wi¢cej niz 5 mm.

dla innych czesci:  + 5% z dokladnoscig do milimetra, nie mniej niz 3 mm i nie wiecej niz 10 mm.
Réznica pomi¢dzy wynikami pomiar6w tego samego wymiaru krawe¢znika nie powinna przekracza¢ 5
mm.

Dla powierzchni okreslonych jako plaskie i dla krawedzi okreslonych jako proste dopuszczalne
odchylki od plaskosci i prostoliniowos$ci podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchylki plaskosci i prostoliniowosci

Dlugos$¢ pomiarowa Dopuszczalna odchytka plaskosci i
mm prostoliniowosci
mm
300 +1,5
400 +20
500 +£25
800 +40

2.2.1.2. Wymagania normy PN-EN 1340 [10] w zakresie aspektow wizualnych

2.2.1.2.1. Wyglqd

Powierzchnia kraweznikéw oceniana zgodnie z zalacznikiem J nie powinna wykazywaé defektow,
takich jak rysy lub odpryski.

W krawg¢znikach dwuwarstwowych, ocenianych zgodnie z zalacznikiem J, nie dopuszcza sie
wystepowania rozwarstwienia.

UWAGA: Ewentualne wykwity nie maja szkodliwego wplywu na wlasciwosci uzytkowe kraweznikow
1 nie s3 uwazane za istotne.

2.2.1.2.2. Tekstura

Jezeli krawezniki produkowane sg z powierzchnig o specjalnej teksturze, to taka tekstura powinna byé
okres$lona przez producenta.

Zgodno$é elementdw ocenianych na podstawie zatagcznika J powinna by¢ ustalona, o ile nie ma
znaczacych réznic tekstury, przez porownanie z probkami dostarczonymi przez producenta i
zatwierdzonymi przez odbiorcg.

UWAGA: Réznice w jednolitosci tekstury kraw¢znikdw, ktdre mogg by¢ spowodowane
nieuniknionymi zmianami we wlasciwosciach surowcow i1 warunkéw twardnienia, nie s3 uwazane za
istotne.

2.2.1.2.3. Zabarwienie
W zaleznosci od decyzji producenta barwi¢ mozna warstwe Scieralng lub caty element.
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Jezeli nie ma znaczacych réznic w zabarwieniu, zgodno$¢ elementéw ocenianych wg zatgcznika J
powinna by¢ ustalona przez poréwnanie z probkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi
przez odbiorce.

UWAGA: Réznice w jednolitosci zabarwienia kraweznikow, ktore moga byé spowodowane
nieuniknionymi zmianami wlasciwos$ci surowcoéw lub warunkéw dojrzewania betonu, nie sg uwazane
za istotne.

2.2.1.3. Skladowanie

Krawezniki betonowe powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na
podtozu wyréwnanym i odwodnionym z zastosowaniem podkiadek i przektadek utozonych w pionie
jedna nad drugg.

Wymiary przekroju poprzecznego podktadek i przekladek nie powinny by¢ mniejsze niz: grubos¢ 2,5
cm, szeroko$¢ 5 cm, a dtugos¢ przektadek powinna by¢ minimum 5 cm wieksza niz szeroko$¢
kraweznika.

2.2.2. Beton zwykly C12/15 (B15), spelniajgcy wymagania PN-EN 206-1 [2]

2.2.3. Cement

Cement portlandzki do betonu i na podsypke¢ cementowo-piaskowa powinien by¢ marki nie mniejsze;j
niz 32,5, odpowiadajacy wymaganiom normy PN-EN 197-1 [5].

Cement uzyty do wytwarzania zaprawy cementowo-piaskowej do zalania spoin kraw¢znikéw powinien
odpowiada¢ normie PN-EN 197-1 [5].

Sktadowanie i okres przechowywania powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [8].

2.2.4. Woda
Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowo-piaskowej, powinna odpowiada¢ wymaganiom
normy PN-EN 1008 [6].

2.2.5. Piasek

Kruszywo na podsypke i do wypelnienia spoin powinno odpowiada¢ wymaganiom norm PN-EN
13043:2004. Na podsypke powinno si¢ stosowaé piasek gatunku 1, natomiast do wypetnienia spoin
przez zamulenie - piasek gatunku 1, lecz o zawarto$ci pyléw mineralnych w granicach od 3 do 8%.

3.  SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprz¢tu
Wymagania ogélne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzet do ustawienia kraweznikow

Roboty mozna wykonywac¢ recznie przy pomocy drobnego sprzetu z zastosowaniem:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo- piaskowej,
- wibratoréw plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. 'Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogélne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

4.2. Transport materialéw do wykonania krawe¢znikéw
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4.2.1. Kraweiniki

Krawgzniki mozna przewozi¢ $rodkami transportu po osiagnigciu wytrzymatosci minimum 0,7 S$redniej
wytrzymatosci badanej serii probek. Krawezniki na srodkach transportowych nalezy uklada¢ w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy. Powinny one by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniem w
czasie transportu, gérna warstwa nie powinna wystawac poza Sciany Srodka transportu wigcej niz 1/3 wysokosci tej
warstwy.

4.2.2. Mieszanka betonowa kil. B15

Ze wzgledu na wykonywanie betonu o konsystencji wilgotnej moze on by¢ transportowany samochodami
wywrotkami z wytwoémi z zapewnieniem utrzymywania wiasciwej konsystencji.

4.2.3. Cement

Transport cementu powinien odbywa¢ si¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

4.2.4. Piasek naturalny
Transport kruszywa powinien odbywa¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zimieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akeeptacji projekt organizacji 1 harmonogram rob6t, uwzgledniajace wszystkie
warunki w jakich beda wykonywane roboty zwigzane z ustawianiem kraweznikow.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wykonanie koryta pod tawy

Wykop koryta pod lawy nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny odpowiadaé
wymiarom lawy w planie z uwzglednieniem w szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Wskaznik
zageszezenia dna wykonanego koryta pod lawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody
Proctora.

5.2.2. Wykonanie lawy betonowej

T.awy betonowe z oporem nalezy wykona¢ z betonu klasy C12/15 (B15) w szalowaniu. Beton rozécielony w
szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnany warstwami. f.awa powinna byé zageszczona
przez ubicie lub wibrowanie.

Betonowanie taw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym nalezy co 50 m stosowaé
szczeliny dylatacyjne, wypelnione bitumiczng masg zalewowa, odpowiadajacg wymaganiom BN-74/6771-04.
Szczeliny nalezy starannie oczysci¢ na pelng wysokos¢ lawy i osuszy¢ przed zalaniem ich bitumiczng masg
zalewows. Przed zalaniem nalezy podgrza¢ mas¢ zalewows do temperatury 150+170°C.

5.2.4. Ustawienie kraweinika

Krawezniki nalezy ustawia¢ zgodnie z lokalizacja podang w dokumentacji projektowej na fawach betonowych, na
podsypce cementowo-piaskowej grubosci 5 cm, po zaggszezeniu.

W przypadku regulacji pionowej kraweznikéw lawe betonowa po usunieciu prefabrykatu nalezy oczysci€ z luznego
materiahy, a nastepnie uzupelni¢ betonem w szalunku do wymaganej niwelety.

Tylna $cianka kraweznika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem, zwirem, thuiczniem lub
miejscowym ubitym gruntem przepuszczalnym.

Na tukach o promieniu R <15 m nalezy zastosowac krawezniki hikowe.
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Swiatlo kraweznikéw powinno wynosi¢ 10 cm, w miejscach zjazdéw $wiatto nalezy zmniejszy¢ do 4 cm a na
przejsciach dla pieszych wysoko$¢ kraweznika nalezy obnizy¢ do 2 cm.

Niweleta podtuzna kraweznika powinna by¢ zgodna z projektowang niweleta jezdni.

5.2.5. Wypelnienie spoin

Spoiny kraweznikéw nie powinny przekracza¢ 1 cm. Spoiny kraweznikéw nalezy wypehi¢ zaprawg cementowo-
piaskows, przygotowana w stosunku 1:2.

Spoiny przed wypehieniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wplywami temperatury
krawezniki o spoinach zalanych zaprawa nalezy zalewa¢ co 50 m bitumiczng masg zalewowa nad szczeling
dylatacyjng fawy. ,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogélne kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.

6.2. Kontrola przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskaé¢ od dostawcdw materialéw deklaracje zgodnosci oraz
wykona¢ badania materialéw przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstawi¢ ich wyniki Inzynierowi w celu
akceptacji materialow, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2 niniejszej ST.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania roboét

W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prowadzi¢ dorazne kontrole wszystkich asortymentow robét,
sktadajacych si¢ na ogdlny element.

Kontrola obejmowa¢ powinna zgodnos¢ wykonywanych rob6t z dokumentacja projektowa, ustaleniami zawartymi
w pkt. 5 0/n ST oraz w zakresie badan i tolerancji wykonania rob6t podanych w pkt. 6.4.

Czestotliwos¢ kontroli powinna by¢ uzalezniona od potrzeb gwarantujacych wykonanie robdt zgodnie z
wymaganiami, nie rzadziej jednak niz przed uptywem kazdego dnia roboczego.

6.4. Kontrola po wykonaniu robét
6.4.1. Sprawdzenie law fundamentowych
6.4.1.1. Sprawdzenie wytrzymalosci gwarantowanej betonu lawy

Badanie wytrzymalosci betonu na $ciskanie probek normowych, tj. szesciennych o wymiarze boku 150 mm nalezy
wykona¢ zgodnie z PN-EN-12390-1.

6.4.1.2. Sprawdzenie profilu podtuinego gornej powierzchni taw 7 dokumentacjg projektowq
Profil podhuzny gémej powierzchni fawy powinien by¢ zgodny z projektowana niwelets. Dopuszczalne odchylenia
moga wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m lawy. Sprawdzenie rzednych niwelety nalezy wykona¢ za pomoca niwelatora.

6.4.1.3. Sprawdzenie wymiarow law 7 dokumentacjq projektowq

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m lawy. Tolerancje
Wymiarow wynosza:

- dla wysokosci + 10 % wysokosci projektowanej,

- dla szerokosci fawy 120 % szerokosci projektowane;.

6.4.1.4. Sprawdzenie rownosci gornej powierzchni tawy
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R6wnos¢ gémej powierzchni fawy nalezy sprawdzaé przez polozenie w dwdch punktach, na kazde 100 m tawy,
czterometrowe;j faty.

Przeswit pomiedzy géma powierzchnig tawy i przylozona lata nie moze przekraczac 1 cm.

6 4.1.5. Sprawdzenie odchylenia linii lawy od projektowanego kierunku

Dopuszczalne odchylenie linii tawy od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na 100 m wykonanej
lawy.

6.4.2. Sprawdzenie ustawienia kraweinikow

6.4.2.1. Dopuszczalne odchylenie linii kraweZnika w planie

Dopuszczalne odchylenie linii krawgznika w planie od linii projektowanej moze wynosi¢ = 1 cm na kazde 100 m
ustawienia kraweznika,

6.4.2.2. Dopuszczalne odchylenie niwelety kraweznikow

Dopuszczalne odchylenie niwelety gémej plaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej moze wynosi¢ + 1 cm
na kazde 100 m badanego niwelacja ciggu kraweznika. :

6.4.2.3. Rownosé gornej powierzchni kraweZnikow

Ro6wnos¢ gome) powierzehni kraweznik6w nalezy sprawdzaé przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
kraweznika, 3-metrowe; laty.

Przeswit pomiedzy géma powierzchnig kraweznika 1 przylozona fatg nie moze przekraczac 1 cm.

6.4.3.4. Doktadnosé wypetnienia spoin

Doktadno$¢ wypeienia spoin nalezy bada¢ na kazdych 10 metrach ustawionego kraweznika.

Spoiny musza by¢ wypelione catkowicie na pelng glebokosé.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 metr (m) ustawionego kraweznika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™.

Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystkie zaswiadczenia o jakosci materiatéw, wyniki pomiaréw i badan z
biezacej kontroli materiatéw i robot.

8.2. Rodzaje odbioréw

Roboty objete niniejsza ST podlegaja nastepujacym odbiorom:

a)  odbidr robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu (fawa betonowa, podsypka),

b) odbior ostateczny (wszystkie elementy rob6t objetych n/n SST)

¢)  odbiér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m krawgznika nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych rob6t na
podstawie wynikow pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania robdt obgjmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie na miejsce wbudowania materialéw podstawowych i pomocniczych,
- wykonanie szalunku fawy fundamentowej,

- dostarczenie i wbudowanie mieszanki betonowej,

- przygotowanie i rozécielenie podsypki cementowo-piaskowej,

- ustawienie kraweznikow,

- przygotowanie zaprawy cementowe] i wypeknienie nig spoin,

- zalanie spoin bitumiczna masg zalewowa,

- zasypanie zewnetrznej Sciany kraweznika gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie niezbednych pomiaréw i badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogélne.

2. PN-EN 206-1 Beton. Cze$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

3. PN-EN 13043:2004. Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu.

4. PN-EN 12620 Kruszywa do betonu.

5. PN-EN 197-1 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementéw
powszechnego uzytku.

6. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu.
7. PN-N-03010 Statystyczna kontrola jakosci. Losowy wybdr jednostek produktu do probki.

8. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

9. PN-EN 45014 Ogolne kryteria dotyczace deklaracji zgodnosci wydawanej przez dostawcow.
10. PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan.

11. PN-EN 12390-3 Badania betonu. Czgs¢ 3. Wytrzymalos$¢ na $ciskanie probek do badania.
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D - 08.01.02 KRAWEZNIKI KAMIENNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z ustawieniem kraweznikoéw kamiennych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w ramach inwestycji:
- zagospodarowanie terenu przy budynku Urz¢du Miejskiego w Tykocinie.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z ustawieniem kraweznikow kamiennych na tawach z betonu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki kamienne - belki kamienne ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy dzielace,
wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostale okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi do wykonania kraweznikoéw kamiennych sa:
— krawgzniki odpowiadajace wymaganiom BN-66/6775-01 [9],
— piasek na podsypke,
— cement do podsypki cementowo-piaskowe;j i zaprawy,
— woda,
oraz materialy do wykonania odpowiedniego rodzaju taw pod ustawienie kraweznikoéw, zgodnie
z SST D-08.01.01 ,,Krawezniki betonowe™.

2.3. Krawezniki kamienne - wymagania techniczne
2.3.1. Cechy fizyczne i wytrzymalo$ciowe

Materialem do wyrobu kraweznikéw sg bloki kamienne ze skal magmowych, osadowych
lub metamorficznych, klasy I i II wg BN-62/6716-04 [8] o cechach fizycznych i
wytrzymatosciowych okres§lonych w tablicy 1.
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Tablica 1. Cechy fizyczne i wytrzymatosciowe kraweznikéw kamiennych

Lp. Cechy fizyczne Klasa
i wytrzymalo$ciowe I II I
1 | Wytrzymatoéé na S$ciskanie w stanie
powietrzno-suchym, w kG/cm?, co najmniej 1200 1000 600
2 | Scieralnosé na tarczy Boehmego, w cm, nie
wigcej niz 0,25 0,5 0,75
3 | Wytrzymato$¢ na uderzenia, ilo§¢ uderzef, 13 9 6
nie mniej niz
4 | Nasigkliwo$¢ woda, w %, nie wigcej niz 0,5 1,5 3,0
catkowita wg | dobra wg PN-
5 | Odporno$¢ na zamrazanie, w cyklach nie bada si¢ | PN-B-01080 | B-01080[1]
(1]
2.3.2. Wyglad zewnetrzny

W ocenie wygladu zewngtrznego kraweznikéw kamiennych - ulicznych, mostowych i
drogowych, nalezy bra¢ pod uwage ustalenia normy BN-66/6775-01 [9].

2.4. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Dopuszczalne wady i uszkodzenia dla wszystkich typéw kraweznikéw kamiennych
podaje tablica 5.

Tablica 5. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Typy kraweznikow

Rodzaj uszkodzen Uliczne Drogowe
proste | tukowe et ro%z,i_] rogiaj
skrzywienie licowych 0,3 cm 0,5 cm
(wichrowa- bocznych nie sprawdza si¢
to$¢ powierz- | stykowych | 02cm | [ 0,3cm
chni) spodu nie sprawdza si¢
licowych dopuszcza si¢ na dlugosci 1 m danej powierzch-ni

jedno welebienie wielkosei do 5 cm?, nie gle-bsze niz
0,5 cm, nie wynikajace z techniki wy- konania

faktury
wady  obrobki | bocznych welebienie do 1,5 cm dopuszcza si¢ bez ograni-czen.
powierzchni Wypuklo§¢ poza lico pasa obrobionego na
(wglebienia powierzchni przedniej (od strony jezdni) niedo-
i wypuklosci) puszczalne. Na powierzchni tylnej (od strony nie
chodnika) dopuszcza si¢ wypuklosci poza lico pasa| sprawdza
obrobionego do 3 cm si¢

stykowych w obrgbie pasa dlutowanego wgiebienia niedo-
puszczalne, pozostata czg$¢ powierzchni nie podlega

sprawdzeniu
spodu nie sprawdza sie
szczerby i usz- | ilo$¢ w prze-
kodzenia  kra- | liczeniu na 3 5
wedziinarozy |1m
| dtugo$é 0,5 cm 1 cm
tebokosé 0,3 cm 0,5 cm
0,3 com
odchylki od kata prostego 0,2 cm na dlugoéci powierzchni na
diugo-
$ci pow.
odchyitki w krzywiznie tuku - | 1,0em | -
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2.5. Przechowywanie krawe¢znikow

Krawezniki moga by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegregowane wg
typow, rodzajow, odmian i wielkosci.

Krawezniki uliczne, mostowe i drogowe typu ,,A” nalezy uktada¢ na powierzchniach
spodu, w szeregu na podkladkach drewnianych.

Dopuszcza si¢ skladowanie kraweznikéw prostych w kilku warstwach, przy zastosowaniu
drewnianych podkladek pomigdzy poszczegélnymi warstwami, przy czym suma wysokosci
warstw nie powinna przekracza¢ 1,2 m.

Kraweznik drogowy rodzaju ,B” dozwala si¢ uklada¢ w stosy, bez przekladek
drewnianych, przy czym wysokos$¢ stosow nie powinna przekraczaé 1,4 m.

2.6. Materialy na podsypke i do zapraw
2.6.1. Piasek

Piasek na podsypk¢ cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-
06712 [4], a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [3].

2.6.2. Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowej i do podsypki cementowo-piaskowej
powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,,32,5” odpowiadajacy wymaganiom
PN-B-19701 [6].

2.6.3. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [7].
2.7. Materialy na lawy i masa zalewowa
Materiaty na fawy i masa zalewowa powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w SST
D-08.01.01 ,,Krawezniki betonowe™ pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 3.
3.2. Sprze¢t do ustawiania kraweznikow
Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu:

— betoniarek do wytwarzania zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowe;j,
— wibratoréw plytowych do zageszczania podsypki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 4.

4.2. Transport kraweznikéow

Krawezniki kamienne mogg by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportowymi.

Krawezniki nalezy uklada¢ na podktadach drewnianych, rzedami, dtugoscia w kierunku
jazdy $rodka transportowego.

Kraweznik uliczny i mostowy oraz kraweznik drogowy rodzaju ,,A” moze by¢
przewozony tylko w jednej warstwie.
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W celu zabezpieczenia powierzchni obrobionych przed bezposrednim stykiem, nalezy je
do transportu zabezpieczy¢ przektadkami splecionymi ze stomy lub welny drzewnej, przy czym
grubos$¢ tych przektadek nie powinna by¢ mniejsza niz 5 cm.

Krawezniki drogowe rodzaju ,,B” mozna przewozi¢ bez dodatkowego zabezpieczenia,
uklada¢ w dwu lub wigcej warstwach, nie wyzej jednak jak do wysokosci $cian bocznych srodka
transportowego.

4.3. Transport pozostalych materialéw
Transport cementu i kruszyw do wykonania faw i na podsypk¢ powinien odpowiadaé
wymaganiom wg SST D-08.01.01 ,, Krawezniki betonowe”.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt
5.

5.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [2].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w
szerokosci dna wykopu konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej
0,97 wedlug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie law

Wykonanie law powinno byé¢ zgodne z warunkami podanymi w SST D-08.01.01
»Krawezniki betonowe” pkt 5.

5.4. Ustawienie kraw¢znikéw kamiennych
Ustawianie kraweznikow kamiennych i wypelnianie spoin powinno byé zgodne z
warunkami podanymi w SST D-08.01.01 ,,Krawezniki betonowe™ pkt 5.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
6.2.1. Badania kraweznikow

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow
przeznaczonych do ustawienia kraweznikéw kamiennych i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inzynierowi do akceptacji.

6.2.1. Badania kraweznikow

Badania kraweznikéw kamiennych obejmuja:
sprawdzenie cech zewnetrznych,
badania laboratoryjne.

Sprawdzenie cech zewnetrznych obejmuje:
sprawdzenie ksztaltu, wymiaréw i wygladu zewngtrznego,
sprawdzenie wad i uszkodzen.
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Badanie laboratoryjne obejmuje:
badanie nasigkliwosci woda,
badanie odpornos$ci na zamrazanie,
badanie wytrzymatosci na $ciskanie,
badanie Scieralnosci na tarczy Boehmego,
badanie wytrzymalosci na uderzenie.

Sprawdzenie cech zewnetrznych nalezy przeprowadzaé przy kazdorazowym odbiorze
partii kraweznikéw. Badanie laboratoryjne nalezy przeprowadza¢ na polecenie Inzyniera na
probkach materiatu kamiennego, z ktérego wykonano krawezniki, a w przypadkach spornych -
na probkach wyci¢tych z zakwestionowanych kraweznikéw, zgodnie z wymaganiami tablicy 1.

W sklad partii przeznaczonej do badan powinny wchodzié¢ krawezniki jednakowego typu,
klasy, rodzaju, odmiany i wielkosci. Wielkos¢ partii nie powinna przekraczaé 400 sztuk.

W przypadku przedstawienia wigkszej ilosci kraweznikow, nalezy dostawe podzieli¢ na
partie sktadajace si¢ co najwyzej z 400 sztuk.

Pobieranie probek materialu kamiennego nalezy przeprowadzaé wg PN-B-06720 [5].

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw nalezy przeprowadzaé poprzez ogledziny zewn¢trzne
zgodnie z wymaganiami tablicy 2, 3 lub 4 oraz pomiar przy pomocy linii z podziatka
milimetrowa z doktadnoscig do 0,1 cm.

Sprawdzenie réwnosci powierzchni obrobionych przeprowadzaé nalezy przy pomocy linii
metalowej, ustawionej wzdtuz krawedzi i po przekatnych sprawdzanej powierzchni oraz pomiar
odchylen z doktadnos$cig do 0,1 cm, zgodnie z wymaganiami tablicy 2,3 lub 4.

Sprawdzenie krawedzi prostych przeprowadzaé nalezy przy pomocy linii metalowe;j.

Sprawdzenie szczerb i uszkodzen przeprowadzaé nalezy poprzez ogledziny zewnetrzne,
policzenie ilosci szczerb i uszkodzen oraz pomiar ich wielkosci z doktadnoscia do 0,1 cm,
zgodnie z wymaganiami tablicy 5.

Sprawdzenie faktury powierzchni przeprowadza si¢ wizualnie przez pordéwnanie z
wzorem.

Ocen¢ wynikéw sprawdzenia cech zewngtrznych oraz ocene wynikéw badan
laboratoryjnych nalezy przeprowadzi¢ wg BN-66/6775-01 [9].

6.2.2. Badania pozostalych materialéw

Badania pozostatych materialéw stosowanych przy ustawieniu krawezniko6w kamiennych
powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci, ktdre zostaly okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materialow wg pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robodt nalezy sprawdzaé:
— wykonanie koryta pod tawe,
— wykonanie taw,
— ustawienie krawe¢znikéw i wypelnienie spoin,
zgodnie z warunkami okreslonymi w SST D-08.01.01 ,,Krawezniki betonowe™.

7. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-01080 Kamien dla budownictwa i drogownictwa.
Klasyfikacja i zastosowanie
2.  PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
3. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piasek do zapraw
budowlanych
4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
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5. PN-B-06720 Pobieranie probek materiatlow kamiennych
6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad,
wymagania i ocena zgodnosci
7.  PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betondéw i
zapraw
8. BN-62/6716-04 Kamien dla budownictwa i drogownictwa. Bloki
surowe
9. BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Krawezniki uliczne,
mostowe i drogowe.
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D - 08.02.03 CHODNIK Z PLYT KAMIENNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét  zwigzanych z  wykonaniem  chodnika z  plyt  kamiennych w  ramach  inwestycji:
- zagospodarowanie terenu przy budynku Urzedu Miejskiego w Tykocinie..

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegétowej specyfikacji
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach
krajowych i wojewddzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem chodnika
z plyt kamiennych.

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Piyty chodnikowe kamienne - elementy plytowe z kamienia naturainego obciete do okreslonych wymiaréw i ksztattu
oraz majace odpowiednia fakture powierzchni, przeznaczone do budowy chodnika dla pieszych.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace rob6t
Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotyczgce materialéw

Og6lne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Plyty chodnikowe kamienne
2.2.1. Rodzaje materialu kamiennego do wytwarzania plyt

Plyty chodnikowe kamienne moga by¢ wykonywane z granitu, sjenitu, piaskowca lub z innych materialéw
kamiennych ustalonych w dokumentacji projektowe;j i SST.

W zaleimos$ci od sposobu obrébki powierzchni licowej (wierzchniej) faktura ptyt moze byé: tupana, pilowana lub
groszkowana.

Plyty powinny odpowiada¢ wymaganiom BN-86/6747-06 [7].

Cechy fizykomechaniczne plyt chodnikowych kamiennych podaje tablica 1.

Dopuszczalne wady plyt chodnikowych kamiennych podaje tablica 2.

Tablica 1.Cechy fizykomechaniczne plyt chodnikowych kamiennych wg BN-86/6747-06[7]

Lp. Cechy Plyty kamienne z
granitu sjenitu | piaskowca

1 Wytrzymaloéé' na é'czl.ske.xfne w stanie nasycenia 100 100 51
woda, MPa, nie mniej niz
Wytrzymato$¢ na $ciskanie po badaniu

2 . . . 80 80 45
mrozoodpomosci, MPa, nie mniej niz

3 Sc1era]npéé na tarczy B_oeh.me.go w stanie 0.75 0.75 1,0
nasycenia wodg, cm, nie wiecej niz

4 | Nasigkliwo$é woda, %, nie wigcej niz 0,5 0,5 5,0
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5 OflpOI.no'éé na zamrazanie, w cyklach, nie 25 25 25
wiece) niz
Odpomo$¢ na niszczace dziatanie atmosfery 0d 0,5
6 |przemystowej w $rodowisku o zawartosci SO, od 10 do 200 do 10
w mg/m®

Tablica 2. Dopuszczalne wady plyt chodnikowych kamiennych wg BN-86/6747-06 [7]

Lp. Nazwa wady Faktura piyty
lupana | pilowana | groszkowana
1 | Skrzywienie wichrowato$é powierzchni 3 15 ’
licowej, mm ’
2 |Odchytki katowe powierzchni bocznych
(stykowych), mm/m 58 22 Sk
3 |Dopuszczalne zmiany materialowe wg BN-
84/6716-03 [5] p. 3.1 jak dla gatunkéw blokéw m m I
z plyt surowych
. dopuszcza si¢ na powierzchni
4 | Wystgpowanie rdzawych plam do 20% powierzchni pt
5 |Szczerby na krawedziach ograniczajacych
powierzchnie licowa
— liczba na kazde 100 cm dlugosci krawedzi
piyty z:
a) granitu i sjenitu 4
b) piaskowca 5
— dhugos¢, mm, dla plyty z:
a) granitu i sjenitu 6
b) piaskowca 8
— glebokos¢, mm, dla plyty z:
a) granitu i sjenitu 3
4

b) piaskowca

2.2.2. Sktadowanie plyt

Plyty kamienne powinny by¢ skladowane na podlozu wyréwnanym i odwodnionym. Plyty powinny byé
posegregowane wedhig rodzajéw, odmian, typéw i wymiaréw. Plyty prostokatne powinny by¢ ustawione na jednym z
dtuzszych bokéw, powierzchniami obrobionymi do siebie. Plyty nalezy ustawia¢ na podkladkach drewnianych i
zabezpieczy¢ krawedzie przed uszkodzeniem przekladkami.

2.3. Piasek

Piasek na podsypke i do wypelnienia spoin powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [2].
Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06711 [1].

2.4. Cement

2.5.

Cement do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy ,,32,5” i odpowiadaé
wymaganiom PN-B-19701 [3].

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [6].

Woda

Woda powinna byé odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [4].

3. SPRZET

3.1. Og6élne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
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3.2. Sprz¢t do wykonania chodnika

Wykonawca przystgpujacy do wykonania chodnika z plyt kamiennych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
betoniarek do wytwarzania zapraw,
wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych,
drobnego sprz¢tu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport plyt chodnikowych kamiennych

Plyty moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportowymi.
Plyty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostalych materialéw

Transport pozostalych materialéw, stosowanych do wykonania chodnikéw z ptyt kamiennych, podano w OST D-
08.01.01 , Krawezniki betonowe” pkt 4.3.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podlozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podhiznymi i
poprzecznymi chodnika oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podioza”. Wskaznik zaggszczenia koryta nie moze by¢ mniejszy od 0,97 wedlug normalnej metody
Proctora.

5.3. Podsypka

Podsypka moze by¢ wykonana ze $rednio- lub gruboziarnistego piasku lub z piasku zmieszanego z cementem w
proporcji i o grubo$ci okre$lonej w dokumentacji projektowej lub SST.
Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zagg¢szczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odsgczajaca

Warunki wykonania warstwy odsaczajacej podano w OST D-08.02.01 ,,Chodnik z plyt betonowych
chodnikowych”.

5.5. Ukladanie chodnika z plyt kamiennych

Plyty nalezy uklada¢ zgodnie ze wzorem podanym w dokumentacji projektowej, SST lub okre§lonym przez
Inzyniera. Pochylenie poprzeczne nie powinno by¢é wigksze od 1 do 2%, a w przypadkach uzasadnionych,
zaakceptowanych przez Inzyniera, do 3%.

Plyty przy kraweznikach ustawionych wzdluz jezdni nalezy uklada¢ w taki sposéb, aby ich gérna krawedz
znajdowala si¢ do 2 cm powyzej gémej krawedzi kraweznika.

Obrzeze moze wystawa¢ ponad poziom chodnika na wysoko$¢ od 2 do 5 cm, znajdowa¢ sie na poziomie chodnika
lub 1 do 2 cm nizej dla zapewnienia odwodnienia chodnika.

Plyty na lukach o promieniu do 30 m powinny byé¢ ukladane w odcinkach prostych, taczacych sie przy uzyciu
tr6jkatéw lub trapezéw wykonanych z ptyt odpowiednio docigtych.

Plyty na tukach o promieniu ponad 30 m nalezy tak uklada¢, aby spoiny rozszerzaty si¢ wachlarzowo. Plyty moga
tez by¢ przycinane.

Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego plyty odpowiednio dociete nalezy uktada¢ w jednym
poziomie, regulujac wysoko$¢ urzadzen naziemnych do poziomu chodnika.

Plyty chodnikowe przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego nalezy zalaé zaprawa cementowo-
piaskowa.

5.6. Spoiny

Szeroko$¢ spoin powinna wynosi¢:
— na odcinkach prostych do 0,8 cm,
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— natukach do 3 cm.
Spoiny pomigdzy plytami, po ich oczyszczeniu, powinny by¢ zamulone piaskiem na pelng grubo$¢ plyty lub
wypelnione zaprawa cementowo-piaskowa.

5.7. Pielegnacja chodnika

Chodnik o spoinach wypelionych piaskiem mozna odda¢ do uzytku bezposrednio po jego wykonaniu
Chodnik o spoinach wypelnionych zaprawa cementowo-piaskowa, po jego wykonaniu, nalezy pokry¢ warstwa
wilgotnego piasku o grubosci od 1,0 do 1,5 cm i utrzymywaé go w stanie wilgotnym w ciagu 10 dni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji wyniki badan
materialéw przeznaczonych do budowy chodnika z ptyt kamiennych:
a) zaswiadczenie producenta ptyt kamiennych o wykonanych badaniach laboratoryjnych w zakresie cech zewnetrznych
plyt oraz o badaniach laboratoryjnych cech fizykomechanicznych, wg punktu 2.2,
b) przeprowadzone przez Wykonawce sprawdzenie cech zewnetrznych przy kazdorazowym odbiorze dostarczonej partii
plyt: ksztattu, wymiaréw, wygladu zewnetrznego, wad i uszkodzen plyt wg punktu 2.2,
¢) badania wlasciwosci piasku, cementu i wody okreslone w normach podanych w punktach od 2.3 do 2.5.

6.3. Badania w czasie robét

W czasie rob6t nalezy wykonywac nastgpujace badania kontrolne:
a) sprawdzenie wykonania koryta wg punktu 5.2, przy czym dopuszczalne tolerancje wynosza dla:

— glebokosci koryta
- 0 szeroko$ci do 3 m: +1lcm,
- o0 szeroko$ci powyzej 3 m: +2cm,
— szerokosci koryta: +5cm,
b) sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych i

poréwnaniu z dokumentacja projektowa i punktem 5.3,

c) sprawdzenie warstwy odsaczajacej, jesli jest przewidziana w dokumentacji projektowej, wg wymagan zawartych w
OST D-04.02.01 ,,Warstwy odsaczajace i odcinajace”,

d) sprawdzenie utozenia ptyt wg wymagan punktu 5.5, zdejmujac na kazde 200 m? chodnika 2 ptyty w dowolnym miejscu,
sprawdzajac uklad plyt i mierzac grubo$¢ podsypki; dopuszczalne odchylenia w grubodci podsypki nie moga
przekraczaé + 1 cm,

e) sprawdzenie prawidlowosci wypetnienia spoin wg punktu 5.6 przez ich wydlubanie na dlugosci 10 m, w trzech
dowolnych miejscach na kazde 200 m? chodnika i zmierzenie ich szerokosci oraz wypehienia.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie réwnosci chodnika

R6wno$¢ nawierzchni sprawdza sie co najmniej raz na kazde 300 do 500 m? ulozonego chodnika i w miejscach
watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalny przeswit pod tatg 4 m nie powinien przekracza¢ 0,8 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podluznego

Profil podtuzny chodnika sprawdza si¢ za pomoca niwelacji, nie rzadziej niz co 100 m i w punktach
charakterystycznych
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie moga przekraczaé + 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Profil poprzeczny chodnika sprawdza si¢ za pomoca szablonu z poziomica, co najmniej raz na kazde 300 do 500
m? i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od przyjetego profilu moga
wynosi¢ + 0,3%.

6.4.4. Sprawdzenie réwnoleglo$ci spoin

Réwnoleglo$¢ spoin sprawdza si¢ za pomoca dwoch sznuréw napigtych wzdhuz spoin i przymiaru z podziatka
milimetrowg. Dopuszczalne odchylenie wynosi * 1 cm.

136 Chodhnik z plyt kamiennych



Specyfikacja Techniczna D.08.02.03.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z plyt kamiennych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami InZyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? chodnika z ptyt kamiennych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta,
— rozécielenie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowej wraz z jej przygotowaniem, ew. wykonanie warstwy
odsaczajacej,
— ulozenie chodnika z plyt kamiennych,
— wypehienie spoin piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowa,
— pielegnacj¢ chodnika przez posypanie piaskiem i polewanie woda,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

2. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

3. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena
zgodnosci

PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw

BN-84/6716-03 Materialy kamienne. Bloki, formaki i plyty surowe

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-86/6747-06 Elementy plytowe z kamienia naturalnego. Plyty posadzkowe
zewnetrzne i wewnetrzne

10.2. Inne dokumenty

Nane

Nie wystepuja.
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D.08.03.02 OBRZEZA BETONOWE I KAMIENNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem betonowego i kamiennego obrzeza chodnikowego w ramach
inwestycji: :
- zagospodarowanie terenu przy budynku Urze¢du Miejskiego w Tykocinie,

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST), jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji rob6t drogowych.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z ustawieniem
betonowego obrzeza chodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

14.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe lub kamienne rozgraniczajace jednostronnie
lub dwustronnie ciagi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”  pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00
,»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy
Materiatami stosowanymi sg:

- obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],

—  zwir lub piasek do wykonania faw,

- cement wg PN-B-19701 [7],

- piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

- kamien naturalny

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - klasyfikacja
W zaleznosci od przekroju poprzecznego rozrdznia si¢ dwa rodzaje obrzezy:

— obrzeze niskie -On,

— obrzeze wysokie - Ow.

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkosci i liczby uszkodzen oraz odchylek wymiarowych obrzeza dzieli sie

na:
_ gatmek1 -Gl,
_ gatmek2 -G2.

Przyklad oznaczenia betonowego obrzeza chodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 20 x 75 cm gat. 1:
obrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].

2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych
Ksztalt obrzezy betonowych i kamiennych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego
Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm

obrzeza 1 b h r

On 75 6 20 3
100 6 20 3
75 8 30 3

Ow 90 8 24 3
100 8 30 3

2.4.2. Dopuszczalne odchylki wymiaréw obrzezy
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy

Rodzaj Dopuszezalna odchylka, m

wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
1 18 12

b, h 13 3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy
Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekracza¢ wartosci
podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady 1 uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielko$é
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 | Gatunek 2
WekKleslos¢ lub wypuklos¢ powierzchni i krawedzi w |2 3
mm
Szczerby ograniczajacych powierzchnie | niedopuszczalne
i uszkodzenia gorne (Scieralne)
krawedzi i narozy | ogramniczajacych pozostale
powierzchnie:
liczba, max 2 2
dlugosé, mm, max 20 40
glebokos$¢, mm, max 6 10
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2.4.4. Skladowanie
Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegregowane
wedhug rodzajow i gatunkow.
Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uklada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych
0 wymiarach co najmniej: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dtugos¢ minimum 5 cm wieksza niz szeroko$é
obrzeza.

2.4.5. Beton i jego skladniki
Do produkc;ji obrzezy nalezy stosowad beton wedtug PN-B-06250 [2], klasyB 25 1B 30.

2.5. Materialy na lawg i do zaprawy
Zwir do wykonania fawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiom
PN-B-11113 [6].
Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w SST D-08.01.01
,»Krawezniki betonowe” pkt 2.

3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzgt do ustawiania obrzezy
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzgtu pomocniczego.

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2, Transport obrzezy betonowych
Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiggnieciu przez
beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymalosci projektowane;.
Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostalych materialéw
Transport pozostalych materialéw podano w SST D-08.01.01 , Krawezniki betonowe™.

5. wykonanie robét

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypke (fawe) nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podloze lub podsypka (lawa)
Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (fawa) ze zwiru lub

piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke (fawe) wykonuje si¢ przez zasypanie
koryta zwirem lub piaskiem i zaggszczenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych
Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i ze $wiatlem (odlegtoscia
goémej powierzchni obrzeza od ciagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;.
Zewne¢trzna Sciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.
Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypelni¢ je piaskiem lub zaprawg cementowo-
piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci€ i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢ wypelnione
catkowicie na pelng glebokosc.
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6.

Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 6.

62. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatbw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzen wystgpujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami
tablicy 3. Pomiary dlugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego lub
suwmiarki z dokladnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzi¢ z dokiadnoscia do 1 mm przy uzyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasSmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow
prostych w narozach elementéw wykonuje sie przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia
odchylek z doktadnoscig do 1 mm.

Badania pozostalych materialéw powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci okreslone w normach podanych
dla odpowiednich materialéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robét

W czasie rob6t nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podioza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt

53,

c) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych

e

odchyleniach:

linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

niwelety gomej plaszczyzny obrzeza , ktore moze wynosi¢ 1 cm na kazde 100 m dhugosci obrzeza,

wypehienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktére powinno wykazywac¢ catkowite wypehienie badanej spoiny
na pelng glebokosé.

Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robé6t

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

72. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robé6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami InZyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
wykonane koryto,
wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materialow,
— wykonanie koryta,
— rozscielenie i ubicie podsypki,
— ustawienie obrzeza,
— Wypelnienie spoin,
— obsypanie zewngtrznej Sciany obrzeza,
— wykonanie badan i pomiar6w wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. przepisy zwiazane
Nomy
L. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw 1 zapraw
4 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech

geometrycznych
5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek
i PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad,
Wwymagania i ocena zgodnosci
8. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
03/01 drog, ulic, parkingébw i torowisk tramwajowych.
Wspdlne wymagania i badania
9. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
03/04 drog, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych.
Krawezniki i obrzeza.
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D.10.02.01 SCHODY Z PLYT KAMIENNYCH

1. WSTEP

1. Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace prac remontowych
dla zadania:

- zagospodarowanie terenu przy budynku Urzedu Miejskiego w Tykocinie.

1.1. Zakres robot objetych ST

Zakres robot obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie przedmiotu zamoéwienia, w tym:
* roboty posadzkowe:

* zerwanie cokolika z ptytek ceramicznych,

 zerwanie posadzek lub oktadzin z ptytek ceramicznych,

 zerwanie podtoza z betonu,

* rozebranie schodéw betonowych,

* przygotowanie deskowania — nowych schodoéw,

* przygotowanie zbrojenia — betonowanie schodow,

» wykonanie posadzki z ptyt granitowych grubosci 3 cm, wykonczonych
antyposlizgowo przez ptomieniowanie,

» wykonanie oktadziny schodéw z ptyt granitowych grubos$ci 3 cm, stopnie
wykonczone antyposlizgowo przez ptomieniowanie,

» wykonanie cokolikéw z ptyt granitowych,

» wywoéz gruzu i odpadéw budowianych,

1.2. Informacje o terenie wykonywania przedmiotu zamoéwienia

Prace wykonywane bede w czynnym obiekcie. Wykonawca zobowigzany jest do
zabezpieczenia terenu prowadzonych prac przed dostepem os6b postronnych.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Schody - konstrukcja budowlana umozliwiajaca, za pomoca stopni,
komunikacyjne powigzanie réznych poziomoéw w sposéb dostosowany do warunkow
ruchu pieszego.

1.3.2. Bieg - wydzielona czes¢ schodéw sktadajgca sie co najmniej z dwéch

nastepujacych po sobie stopni o jednakowych wysokos$ciach i odpowiednich

szerokosciach uzytkowych, stanowigca potgczenie komunikacyjne dla dwéch
réznych poziomow.

1.3.3. Szeroko$¢ uzytkowa biegu (w przypadku biegu wyposazonego w balustrady) -
szerokos¢ mierzona w $wietle wewnetrznych krawedzi balustrad.

1.3.4. Stopien - zasadniczy element schodéw, na ktérym wspiera sie stopa przy
pokonywaniu réznych pozioméw.
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1.3.5. Stopnica - piyta stanowigca poziomy, no$ny dla stopy uzytkowania, element
stopnia.
1.3.6. Podnézek - gbérna widoczna ptaszczyzna stopnicy.

13.7. Czoto - przednia cze$¢ stopnia widoczna przy wchodzeniu po schodach.
1.3.8. Podstopnica - ptyta stanowigca pionowy element stopnia, usytuowany pod
stopnica.

1.3.9. Nosek - cze$¢ stopnia wysunieta przed lico podstopnicy lub uformowana w

czole stopnia, w jego gornej czesci.

1.3.10. Podstopien - cze§¢ czota stopnia pod noskiem, bedaca widoczna pionowa
ptaszczyzng podstopnicy.

1.3.11. Spocznik - pozioma ptaszczyzna przedzielajgca lub koriczaca biegi.
2. MATERIALY
Wszelkie materiaty powinny odpowiadaé wymaganiom zawartym w normach polskich
lub aprobatach technicznych ITB dopuszczajgcych dany materiat do powszechnego
stosowania w budownictwie

2.1. Posadzka i oktadzina schodow z ptyt granitowych

2.2,
Ptyty granitowe powinny spetnia¢ wymagania norm: PN-EN 1936:2001 PN-EN
137565:2002; PN-EN 12371:2002; PN-EN 1926:2001; PN-EN 12372:2001, PN-EN
1925:2001, PN-84/B-041 11, PNB-1 1202:1997
Dane techniczne granitu:
-gestosé: 2,3 - 2,75 g/cm3,
- wytrzymatos¢ na Sciskanie 100 - 220 MPa

- §cieralnos$¢ na tarczy Boeh mego 0,06 - 0,23 cm, - - nasigkliwo$¢ wagowa 0,1 -
0,7%,

- twardo$¢ wg skali Mohsa 6 — 7

Nalezy zastosowac ptyty z granitu Srednioziarnistego o barwie ptaszczowej

braz krélewski o bokach obcinanych z powierzchniami licowymi obrobionymi. Faktura
obrébcza ptomieniowana - wyglad powierzchni zblizony do naturalnego przetomu.
Chropowato$¢ zalezna od wielkosci ziaren z wyraznymi zmianami na powierzchni
ziaren kwarcu, powstatymi w wyniku dziatania temperatury i ptomienia - tuszczenie
uzyskane przez ptomieniowanie.

Grubosé piyt: 3 cm

Materiat powinien spetnia¢ wymagania Instrukcji ITB 234/95 w zakresie
promieniotwoérczosci naturalnej.
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3. SPRZET | NARZEDZIA

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét i zostanie
zaakceptowany przez inspektora nadzoru.

Sprzet winien spetniaé normy ochrony srodowiska.

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami
Sprzet i materiaty dostarczone przez wykonawce przed zamontowaniem musza by¢
sktadowane i zabezpieczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Na czas wykonywania zadania zamawiajacy wydzieli wykonawcy pomieszczenia
socjalne i miejsca magazynowe.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktére nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci
przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robé6t zgodnie z umowa oraz
poleceniami inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wykonywaniu robét zostana, jesli wymagaé tego bedzie inspektor nadzoru,
poprawione przez wykonawce na wilasny koszt.

Polecenia inspektora nadzoru dotyczace realizacji robét beda wykonywane przez
wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba
wstrzymania robét. Skutki finansowe wstrzymania robét w takiej sytuaciji ponosi
wykonawca.

Kazdorazowo przed rozpoczeciem robét, ktére zaktdcajg normalne funkcjonowanie
obiektu, Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru o spodziewanych trudnosciach
w komunikacji, dostawach medioéw, robotach rozbiérkowych i montazowych.

5.1.1. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie
Kierownik budowy, zgodnie z art. 21a ustawy Prawo budowlane nie jest zobowigzany
do sporzagdzenia przed rozpoczeciem robét planu BIOZ.

5.1.2. Elementy, ktére moge stwarzaé zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi Nie
stwierdza sie obiektéw, ktére moga w szczegélny sposéb zagrazaé bezpieczenstwu.

5.1.3. Przewidywane zagrozenia wystepujace podczas realizacji rob6t budowlanych

Nie przewiduje sie¢ wystapienia zagrozen szczegoélnych, a zagrozenia przewidywane
to zranienia w trakcie wszystkich prac,
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- skaleczenia i oparzenia podczas ciecia ptyt kamiennych,

5.1.4. Sposéb prowadzenia instruktazu pracownikéw przed przystgpieniem do
realizacji rob6t szczegélnie niebezpiecznych

Nie przewiduje sie prowadzenia rob6t szczegdlnie niebezpiecznych wymagajgcych
specjalnego instruktazu.

5.1.5. Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajace niebezpieczeristwom
wynikajacym z wykonywania rob6t budowlanych

Nie przewiduje sie prowadzenia robét w strefach szczeg6lnego zagrozenia zdrowia.
Bezpieczenstwo ludzi zapewnia:

- bezposredni dojazd na teren posesji zapewniajacy sprawng ewakuacje;

- wszyscy pracownicy musza by¢ przeszkoleni pod wzgledem BHP;

- pracownicy i wszystkie osoby zwigzane z procesem realizacji przebywajace na
terenie robét muszg by¢ wyposazone w $rodki ochrony osobiste;j;

- na terenie rob6t znajdowaé sie bedzie apteczka;

- roboty prowadzone beda pod nadzorem oséb posiadajgcych odpowiednie
uprawnienia.

5.2. Ogolne zasady wykonania prac posadzkarskich

Przy wykonywaniu posadzek na podtozu betonowym na gruncie nalezy zwrécié
uwage, aby podioze gruntowe miato odpowiednig wytrzymatos$¢ i ograniczong do
minimum $cisliwos¢.

Przy wykonywaniu podidég uwzgledni¢ szczeliny:

- dylatacyjne w miejscach dylatacji konstrukcji budynku i tam gdzie nalezy
wyeliminowaé wptyw rozszerzalnosci ciepinej oraz pecznienia materiatéw,

- izolacyjne - oddzielenie podtogi od innych elementéw konstrukcji budynku,
oddzielenie konstrukcji podtogi od podtoza, posadzki od podktadu,

- przeciwskurczowe - w podktadach z zaprawy cementowej lub betonu. W podktadzie
cementowym wykonaé naciecie réwne 1/3-1/2 grubosci podktadu

5.2.1. Wykonanie posadzki z ptyt granitowych

Posadzki kamienne przytwierdza sie do podktadéw podtogowych (najczesciej

betonowych) za pomocg specjalnych zapraw lub klejéw. Do jasnych gatunkéw
kamieni, powinno uzywac sie zapraw na bazie biatego cementu lub trasu, aby
uniknagé niebezpieczenstwa przebarwien kamienia

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca winien przedstawi¢ do zaakceptowania przez inspektora nadzoru
sposéb wykonania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z wymaganiami zamawiajgcego i sztuka
budowlana, w tym:

- organizacje wykonania robét, termin i sposéb ich prowadzenia;

- organizacje ruchu na terenie wykonywanych prac;

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne;

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych do planowanych prac;

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét i stosowanych
materiatéw. Inspektor nadzoru ustali zakres kontroli niezbedny do wykonania robét

6.2. Badania w czasie odbioru robét

Inspektor nadzoru dopusci do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére beda posiada¢
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos$¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepiséw i informaciji o ich istnieniu zgodnie z
rozporzadzeniem MSWiAz 1998 r. (Dz.U.99/98),

2. posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

a) Polskg Normg

b) aprobata techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy i ktére spetniajg wymogi ST.

3. znajduja sie w wykazie wyrobow, o ktérym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998
r. (Dz. U. 98/99)

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda
ich partia dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Zasady obmiaru

Obmiar robét okresla faktyczny zakres wykonywanych robét w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci
robo6t podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w ST nie zwalnia
wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich roboét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior czesciowy

Celem odbioru czes$ciowego jest wczesne wykrycie ewentualnych usterek w
realizowanych robotach i ich usuniecie przed odbiorem koricowym.

Odbiér czesciowy robot dokonywany bedzie inspektora nadzoru w obecnosci
kierownika budowy.

Protokot odbioru cze$ciowego jest podstawg do dokonania cze$ciowego rozliczenia
robét, jezeli umowa taka forme przewiduje.

8.2. Odbior ostateczny (koricowy)

Odbidr koncowy stanowi ostateczna ocene rzeczywistego wykonania robét w
odniesieniu do ich ilosci i jakosci .

Odbiér ostateczny przeprowadza komisja powotana przez zamawiajgcego, na podstawie
przedifozonych dokumentéw, wynikéw badan oraz dokonanej oceny wizualne;.

Zasady i terminy powolywania komisji oraz czas jej dziatania okre$la umowa.
Wykonawca robét obowigzany jest przedtozyé komisji nastepujace dokumenty:

- dokumenty Swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego zastosowania uzytych
materiatéw i wyrobéw budowlanych.

- instrukcje producentéw dotyczace zastosowanych materiatow.

W toku odbioru komisja obowigzana jest zapozna¢ si¢ z przedtozonymi dokumentami oraz dokonaé
oceny wizualne;.

W przypadku niekompletnosci dokumentéw odbiér moze by¢ dokonany po ich uzupetnieniu. Z
czynnosci odbioru sporzadza si¢ protokdt podpisany przez przedstawicieli zamawiajacego i
wykonawcy.

Protok6t powinien zawierac:

- ustalenia podjete w trakcie prac komis;ji,

- ocen¢ wynikow badan,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniem sposobu ich usunigcia,

- stwierdzenie zgodnos$ci lub niezgodnosci wykonania robét z zamowieniem.
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Protokot odbioru koncowego jest podstawa do dokonania rozliczenia koncowego pomiedzy
zamawiajagcym a wykonawca.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Sposob rozliczenia — zgodnie z ustaleniami zawartymi w umowie na roboty budowlane.

10. PRZEPISY ZWIAZANE z obowiazujacymi dokumentami w realizacji kontraktu s3:
- umowa z Zamawiajacym,

- prawo budowlane z rozporzadzeniami,

- obowiazujace i powolane normy,

- aprobaty techniczne,
- ustalenia i uzgodnienia z inwestorem na budowie.

Schody z plyt kamiennych 151



D.10.02.01 Specyfikacje Techniczne dla robot drogowych

152 Schody z piyt kamiennych



Specyfikacje Techniczne dla robdt drogowych D.10.01.01

D.10.01.01 NAPRAWA POWIERZCHNI BETONOWYCH MURKOW
KAMIENNYCH

WSTEP

Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST — 04.04) s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t w zakresie napraw konstrukcji betonowych i zelbetowych, ktére zostang wykonane w
ramach kontraktu pn. ,,Zagospodarowanie terenu przy budynku Urzedu Miejskiego w Tykocinie”.

Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna (ST — 04.04) jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majgce na celu
wykonanie wszystkich Rob6t zwigzanych z robotami naprawczymi przewidzianymi do wykonania w
niniejszym kontrakcie.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wymagania szczegélowe dla Robdt w zakresie robét
malarskich ujetych w pkt.1.3.

Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robét w zakresie napraw konstrukcji betonowych i
zelbetowych i obejmujg Roboty ujete w dokumentaciji projektowej dla kontraktu pn. ,Zagospodarowanie
terenu przy budynku Urzedu Miejskiego w Tykocinie”, ktérej zestawienie zamieszczono w ST - 00
,Wymagania Ogéine”.

Zakres rzeczowy rob6t objetych specyfikacja:
Murki kamienne

Oczyszczenie powierzchni betonowych murkéw metoda $ciernopstrumieniowa z usunieciem stabych
powiok,

uzupetnienie ewentualnych ubytkéw betonu,
naprawa konstrukcji metodg PPC.

Ogéblne wymagania dotyczace robét

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST - 00
"Wymagania ogéine".

Okreslenia podstawowe
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, bezpieczeristwo wszelkich czynno$ci na

terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera.

MATERIALY

Materiaty — wymagania ogélne
Wymagania ogéine dla materiatow podano w ST - 00 ,,Wymagania ogodine”.
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Materiaty — wymagania szczegétowe
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu napraw konstrukcji betonowych:

Mineralny jednokomponentowy preparat do ochrony przeciwkorozyjnej stali zbrojeniowej o wymaganiach:
dwie warstwy grubosci ok. 1mm,

czas zachowania zdolnosci roboczych 2 45 min.

zawarto$¢ jon6w chlorkowych w preparacie rozpuszczainych w wodzie <5-10-2 %,
wytrzymato$¢ na odrywanie 3 MPa,

bez rozpuszczalnikow organicznych.

Preparat do zwigkszenia przyczepno$ci ( warstwa szczepna) oparty na cemencie, modyfikowany:
dwie warstwy grubosci ok. 1 mm,

przyczepno$¢ do podioza betonowego = 1.5 MPa,
bez rozpuszczalnikéw organicznych.

Mineralna modyfikowana polimerami zaprawa naprawcza do wypetniania ubytkéw betonu 10-100mm.
czas zachowania zdolno$ci roboczych 2 1h,

zawartos¢ jonow chlorowych w preparacie rozpuszczalnych w wodzie < 5-10-2 %,
przyczepno$¢ do podioza betonowego = 2 MPa,

wytrzymato$¢ na Sciskanie = 45 MPa,

wytrzymatos¢ na zginanie = 7 MPa,

nasigkliwos¢ woda < 9 %.

Elastyczna polimerowa zywica iniekcyjna.
wytrzymato$¢ na rozcigganie = 3 MPa,

rozciagliwos¢ = 110 %,
nasigkliwos¢ wody s 1 %,
przyczepno$¢ do podioza betonowego = 1.5 MPa.

Zywica poliuretanowa do uszczelnienia przeciekajgcych rys
odporna na dziatanie kwasow i fugéw

Szpachléwka jednokomponentowa, wyréwnujaca na bazie cementu z domieszkg tworzyw sztucznych:
warstwa grubosci ok. 1-5mm,

czas zachowania zdolnos$ci roboczych 2 1h,

zawartos¢ jonéw chlorowych preparacie rozpuszczalnych w wodzie < 5-10-2 %,
przyczepno$¢ do podioza betonowego = 2 MPa,

wytrzymatos¢ na $ciskanie = 35 MPa,

wytrzymato$¢ na zginanie 2 7 MPa,

nasigkliwos¢ woda < 9%.

Materiat naprawczy stosowany do napraw konstrukcji betonowych i zelbetowych powinien odpowiada¢
wymaganiom dokumentacji projektowej oraz niniejszej ST.

SPRZET

Roboty zwigzane z naprawg uszkodzonych powierzchni konstrukcji betonowych i zelbetowych moga by¢
wykonane przy uzyciu dowolnego sprzetu przeznaczonego do wykonania zamierzonych robét.

Sprzet powinien by¢ zgodny z zaleceniami podanymi w kartach technologicznych stosowanych materiatéw
do napraw konstrukcji betonowych i zelbetowych.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP.

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-00 Wymagania ogélne.

TRANSPORT

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie i spetnia¢
wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.
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OgéIine wymagania dotyczace srodkéw transportu podano w ST 00 Wymagania ogéine.
WYKONANIE ROBOT

Wymagania ogélne
Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST — 00 Wymagania ogdline.

Roboty powinny by¢ prowadzone pod nadzorem Producenta materiatow do napraw konstrukcji
betonowych i zelbetowych oraz zgodnie z kartami technicznymi lub aprobatami technicznymi stosowanych
materiatow.

Temperatura otoczenia w czasie wykonywania robét powinna miesci¢ sie w granicach od + 5 °C do + 25
°C i by¢ o 3 stopnie wyzsza od temperatury punktu rosy.

Wilgotno$¢ wzgledna powietrza w czasie wykonywania robét powinna by¢ nie wieksza niz 80%.
Zakres wykonywania robot

NAPRAWY POWIERZCHNIOWE

Przygotowanie powierzchnu

Skorodowane elementy konstrukcji betonowych i zelbetowych powinny by¢ usuniete przez skucie,
piaskowanie lub uzycie wody pod wysokim cisnieniem (lanca wodna). Stal zbrojeniowg skorodowang
nalez odku¢ na catej dlugosci wystepowania korozji a nastepnie oczysci¢ do stopnia czystosci
wymaganego w kartach technicznych stosowanych materiatow. Nalezy uwaza¢ aby nie uszkodzi¢
przecinakami pretéw. Beton o mniejszej wytrzymato$ci skué, rozku¢ rysy i pekniecia. Krawedzie ubytkéw
sfazowaé pod katem 45°.

Naprawiana powierzchnia musi by¢ oczyszczona, sucha, bez pylu i zanieczyszczen, beton nie moze
wykazywac¢ oznak korozji. Nalezy usuna¢ wszystkie luzne czesci i substancje zakiocajace wigzanie, takie
jak pyly, oleje i tluszcze itd.

Bezposrednio przed naprawa, nalezy powierzchnie betonu przedmuchaé sprezonym powietrzem.

Powierzchnie przeznaczone do naprawy powinny odpowiada¢ zaleceniom podanym w kartach
technicznych stosowanych materiatéw i ich aprobatach technicznych odno$nie:

wytrzymalto$¢ podtoza na odrywanie (minimum 1,0 MPa),
temperatury podioza,
wilgotnosci podtoza,
szorstko$é.
Zabezpieczenie antykorozyjne stali zbrojeniowej

Stal zbrojeniowa powinna by¢ odrdzewiona do stopnia czysto$ci Sa 2'/2 oraz zabezpieczona
antykorozyjnie preparatem do ochrony przeciwkorozyjnej stali zbrojeniowej bedacych elementem danego
zestawu do napraw konstrukcji betonowych i zelbetowych zgodnie z kartg techniczng Producenta
materiatow.

Gruntowanie (warstwa szczepna)

Powierzchnie betonowe powinny by¢ zagruntowane za pomocg preparatu zwiekszajgcego przyczepnosé
bedacych elementami danego zestawu do napraw konstrukcji konstrukcji betonowych i zelbetowych
zgodnie z kartg techniczng Producenta i aprobatg techniczng materiatéw.

Wykonanie wypetnienia i warstwy wyréwnawczej

Ubytki betonu wieksze niz 10 mm wypetni¢ mineralng zaprawg modyfikowang polimerami do napraw
betonu. Ubytki wypetni¢ na $wiezej warstwie szczepnej.

Max. grubo$¢ warstwy przy jednokrotnym natozeniu 25 mm. Catkowita max grubo$¢ 100mm. Jezeli
ubytek jest wiekszy nakiadamy kolejng warstwe przy czym warstwa poprzednia musi by¢ lekko zwigzana
lecz nie wyschnieta. Jezeli warstwa poprzednia jest juz wyschnieta nalezy jg zwilzy¢ a nastepnie pokry¢
warstwa szczepng wg pkt. 5.2.1.3.

Calg powierzchnie nalezy pokry¢ i wyréwna¢ szpachléwka wyréwnujgca na bazie cementu z dodatkiem
tworzyw sztucznych. Wczesniej catg powierzchnie nalezy pokry¢ warstwa szczepng wg pkt. 5.2.1.3.
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Wypelnienie poréw uzyskujemy za pomocg twardej gumy. Grubo$¢ warstwy wyréwnujgcej 1-5 mm. Przy
naktadaniu poszczegéinych warstw materiatébw naprawczych nalezy przestrzega¢ zalecen producenta
materiatéw

Podtoze oraz kazda nanoszona warstwa powinna by¢ odebrana przez Inzyniera.

Przystapienie do kolejnych etapow robét moze nastapi¢ po dokonaniu odpowiedniego wpisu przez
Inzyniera do Dziennika Budowy.

INIEKCJE

Przygotowanie rys

Skorodowane elementy konstrukciji betonowych i zelbetowych powinny by¢ usuniete przez skucie,
piaskowanie lub uzycie wody pod wysokim cisnieniem (lanca wodna).

Iniektowana rysa musi by¢ oczyszczona, sucha, bez pylu i zanieczyszczen, beton nie moze wykazywac
oznak korozji. Nalezy usuna¢ wszystkie luzne czesci i substancje zaklécajgce wigzanie, takie jak pyly,
oleje i thuszcze itd.

Bezposrednio przed wykonaniem warstwy zamykajgcej ryse, nalezy ryse przedmucha¢ sprezonym
powietrzem.

Sposbb przygotowania rys do iniekcji powinien odpowiadaé zaleceniom podanym w kartach technicznych
stosowanych materiatéw iniekcyjnych odnosnie:

temperatury podioza,
wilgotnosci podioza,
Osadzenie wentyli i zamkniecie rys

Po oczyszczeniu, wzdiuz rys nalezy zamontowac¢ wentyle do iniekcji. Stosuje sie wentyle czynne, przez
ktore wttaczany bedzie srodek iniekcyjny oraz wentyle bierne stuzgce do odpowietrzania. Na wentylach
czynnych montuje sie zawory.

Rozstaw wentyli zalezy od rozstawu rys i powinien odpowiada¢ warto$ciom podanym w dokumentaciji
projektowej lub w kartach technicznych Producenta materiatu iniekcyjnego.

Otwory do osadzania wentyli wierci sie pod katem 45¢°, tak aby otwér przecinat ryse mniej wiecej w polowie
gtebokosci rysy. Srednica otworu zalezy od wymiaréw wentyla.

Po osadzeniu wentyli ryse uszczelnia sie nakladajac wzdluz niej warstwe pokrywajacg o szerokosci ok. 10
cm i grubosci ok. 3 mm. Do wykonania zamkniecia rys stosowac¢ nalezy materialy stosowane do napraw
powierzchniowych betonu.

Przygotowanie rysy do wykonania iniekcji podlega odbiorowi przez Inzyniera.

Przystapienie do kolejnych etapow robdt moze nastgpi¢ po dokonaniu odpowiedniego wpisu przez
Inzyniera do Dziennika Budowy.

Wykonanie iniekciji
Iniekcja (wypetnienie rys) powinna by¢ wykonana zgodnie z kartg techniczng Producenta materiatow.

Iniekcje przeprowadzaé przy uzyciu pomp z mozliwo$cia regulacji ciSnienia w catym zakresie pracy
pompy. Rysy pionowe nalezy iniektowa¢ od dotu.

Iniekcje prowadzi¢ do czasu wyplyniecia zywicy z otworéw kontrolnych. Po stwardnieniu zywicy usunaé
wentyle i wypelni¢ pustki za pomocg materiatéw do napraw powierzchniowych betonu.

Wykonanie iniekcji podlega odbiorowi przez Inzyniera.

Przystapienie do kolejnych etapéw robét moze nastagpi¢ po dokonaniu odpowiedniego wpisu przez
Inzyniera do Dziennika Budowy.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania ogélne

156

Kontrola jako$ci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgodno$ci z dokumentacja projektowa oraz
wymaganiami podanymi w przytoczonych normach i niniejszej specyfikacji.

Ocena poszczegélnych etapow robodt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST 00 Wymagania ogéine.
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Zakres kontroli badan

MATERIALY
Kontrola polega na:
stwierdzeniu wiasciwej jakosci materiatu na podstawie atestu producenta
sprawdzenie zgodnosci sposobu magazynowania z zaleceniami Producenta materiatu,

KONTROLA ROBOT
Kontrola robé6t obejmuije:

kontrole prawidtowosci przygotowania powierzchni (wizualna ocena przygotowania powierzchni z
oceng dokiadnos$ci usuniecia skorodowanych elementéw betonowych, dokfadno$ci oczyszczenia
zbrojenia, uzyskania odpowiedniej szorstko$ci powierzchni oraz stwierdzeniem braku plam i
zabrudzen),

kontrole prawidtowosci wykonania zabezpieczenia antykorozyjnego stali zbrojeniowej (wizualna ocena
wykonania pokrycia z oceng jednorodnosci wykonania powlok, stwierdzenie braku pecherzy,
zluszczen i odspojen itp.),

oznaczenie przyczepnosci materiatdbw naprawczych na odrywanie - wytrzymato§¢ materiatéw
naprawczych na odrywanie winna by¢ zgodna z warto$cia podang w pkt 2.2.1 Producenta i okreéla
sie jako $rednig arytmetyczng z kilku pomiaréw w miejscach wskazanych przez Inzyniera. Przy
czym warto$¢ $rednia ze wszystkich pomiaréw nie powinna by¢ nizsza od podanej , a warto$¢
minimalna powinna wynosi¢ minimum 1 Mpa, a przetom musi przebiega¢ w betonie podioza.
Wytrzymato$€ na odrywanie okresla sie metodami niszczacymi dlatego miejsca po badaniu nalezy
ponownie naprawic,

kontrole prawidlowosci przygotowania rys (wizualna ocena przygotowania powierzchni z oceng
dokfadnosci usuniecia skorodowanych elementéw betonowych, stwierdzenia braku zabrudzen oraz
sposobu osadzenia wentyli i zamknigcia rys),

kontrole prawidtowosci wykonania iniekcji — wypetnienia rysy ( wizualna ocena wykonania iniekcji z
oceng jednorodnos$ci wykonania wypelnienia),

Kontrola rob6t powinna by¢ przeprowadzona w oparciu o normy PN-88/B-01807, PN-92/B-01814 lub PN-
EN 1542:2000.

OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST01 Wymagania ogoéine.
Dia robét naprawczych jednostkg obmiarows jest — m2 powierzchni.

ODBIOR ROBOT

Roboty podlegajg warunkom odbioru wedtug zasad podanych w ST — 00 Wymagania ogéine.

Naprawe konstrukcji betonowych i zelbetowych uznaje sie¢ za wykonang zgodnie z dokumentacjg
projektowa, niniejsza ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji podanych w dokumentac;ji projektowej, przywotanych norm, aprobatach technicznych ITB lub
IBDIM Ilub w punktach 2, 5 i 6 niniejszej ST daly wyniki pozytywne.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodine zasady i wymagania dotyczace platnosci za wykonane roboty podano w ST - 00 ,Wymagania
Ogdlne".

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1 PN-EN 1504-1:2000 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych. Definicje,
wymagania, kontrola jakosci i ocena zgodnosci. Definicje.
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2 PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

3 PN-88/B-01807 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe,
zelbetowe. Zasady diagnostyki konstrukgii.

4 PN-92/B-01814 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe,
Zelbetowe. Metody badania przyczepnosci powtok ochronnych.

5 PN-EN 1542:2000 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych. Metody

badan. Pomiary przyczepnosci przez odrywanie.
Inne dokumenty
1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa

i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dziennik Ustaw Nr 47 poz. 401).
2.  Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych — wyd. Arkady, W-wa 1989r.
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ST-0-01 OGRODZENIE PANELOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
ogélne dotyczgce wykonania i odbioru robét przy realizacji zadania pod nazwa;:
- zagospodarowanie terenu przy budynku Urzedu Miejskiego w Tykocinie.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z montazem ogrodzenia panelowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST - 00.00 ,Wymagania ogoine" pkt 1.4.

1.5. Ogébine wymagania dotyczace robét

Ogoélne wymagania dotyczace robét podano w OST -00.00 ,Wymagania ogéine" pkt
1.5

2. MATERIALY
Ogo6lne wymagania dotyczace robét podano w OST -00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 2

2.1. Ogrodzenie

Budowa ogrodzenia panelowego w kolorze zielonym (wys. panela 1,43m z typowym
cokotem betonowym, stupki 60x40 mm ).

Przesta zamocowane na $ruby i uchwyty zgodnie z systemem ogrodzenia. Stupki
ogrodzenia osadzi¢ w fundamencie z betonu klasy C20/25, cokole o wymiarach 25x30 cm i
tawie fundamentowej 25x80 cm.

Panel kratowy

Panel zgrzewany z pretéw stalowych pojedynczych (poziomych i pionowych), $rednica
drutu panela ocynkowanego ogniowo: 5,0 [mm], $rednica drutu panela ocynkowanego i
powleczonego poliestrowo: 5,0 [mm]. Dzigki przegigciom zachowuje sztywnos$c¢ i nie wymaga
dodatkowego usztywnienia.
e Wymiar oczek prostych: 50 x 200 [mm].
¢ Wymiar oczek matych: 50 x 50 [mm].
e Zakonczenie od géry drutami pionowymi o dtugosci 30 [mm].
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e Wysokos¢ panela 1530 [mm)].
e Przekréj stupa 60 x 40 [mm].

Stupy posiadajg otwory montazowe. Montaz paneli do stupéw za pomocg srub hakowych
i nakretek zrywalnych (nakretka zrywalna zabezpiecza przed demontazem panela przez
osoby niepozadane). taczenie paneli (poza stupem) odbywa si¢ poprzez zastosowanie
zlaczek. Akcesoria do montazu (ze stali nierdzewnej): Sruby hakowe, nakretki zrywalne,
ztaczki do paneli.

Fundament z betonu B-20 o wym. 40x40 cm gieboko$é posadowienia 1,2m p.p.t.
Zagtebienie stupa w fundamencie min 80 cm
Furtka szer. 1,2m

3. SPRZET
3.1. Ogéblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogobine wymagania dotyczace sprzetu podano w OST-00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt.3.

4. TRANSPORT
4.1. 0Ogdine wymagania dotyczace transportu

Ogoine wymagania dotyczace sprzetu podano w OST -00.00 ,Wymagania ogélne" pkt

4,
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 5.
5.1. Wykonanie dotéw pod stupki

Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inspektor Nadzoru nie podaje inaczej, to doty
pod stupki powinny mie¢ wymiary nie mniejszg niz 60x60 cm i gteboko$¢ 120 cm.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej, to najpierw nalezy
wykona¢ doty pod stupki narozne, bramowe i na zatamaniach, a nastepnie dokona¢ podziatu
odcinkéw prostych na mniejsze odlegtosci.

5.2. Ustawienie stupkow

Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposéb osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w
linii ogrodzenia, a ich wierzchotki powinny znajdowac¢ si¢ na jednakowej wysokosci. Stupki
doktadnie obetonowaé¢ do poziomu terenu betonem B25.

5.3. Montaz ogrodzenia panelowego

Prace wykonaé zgodnie z instrukcjg producenta wybranego systemu ogrodzen

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoélne zasady kontroli jakosci robét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogéine" pkt
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6.2. Ogrodzenie

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent
posiada $wiadectwo dopuszczenia lub atest na materiaty uzyte do wykonania ogrodzen.
W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac¢:
zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia
zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw
prawidtowos¢ wykonania dotéw pod stupki
poprawno$é ustawienia stupkéw
prawidtowo$¢ montazu paneli, wysoko$ci ogrodzenia
rozstaw stupkoéw i ich zabetonowanie.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robét
Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach
zostang przez Inspektora odrzucone i nie dopuszczone do zastosowania.

Wszystkie elementy robét nawierzchniowych lub odcinki ogrodzenia, ktére wykazujg
odstepstwa od postanowien SST zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt
Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoéine zasady obmiaru robét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru rob6t podano w OST-00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy pfatno$ci podano w OST- 00.00 ,Wymagania
ogoine" pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wytyczne producentéw, instrukcje montazu.
Aprobaty i certyfikaty poszczegdinych produktéw
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